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Niniejszy dokument jest chroniony prawami autorskimi firmy DJI i wszelkie prawa sg zastrzezone. Jezeli firma D)l

nie udzielita innej zgody, uzytkownik nie jest uprawniony do korzystania lub zezwalania innym na korzystanie z tego
dokumentu lub jakiejkolwiek jego czesci poprzez powielanie, przekazywanie lub sprzedaz dokumentu. Niniejszy
dokument i jego tres¢ nalezy traktowac wytgcznie jako instrukcje obstugi produktéw DJI. Dokument nie powinien by¢
wykorzystywany do innych celéw.

W przypadku rozbieznosci miedzy réznymi wersjami, wersja angielska jest wersjg wigzaca.

g N
Q Wyszukiwanie stéw kluczowych

Wyszukaj stowa kluczowe, takie jak ,akumulator” i ,instalacja”, aby znalez¢ temat. Jesli do czytania tego

dokumentu uzywasz programu Adobe Acrobat Reader, naci$nij klawisze Ctrl+F w systemie Windows lub

Command+F w systemie Mac, aby rozpoczag¢ wyszukiwanie.

{b Nawigacja do tematu
Petna lista tematéw wyswietlana jest w spisie tresci. Kliknij temat, aby przej$¢ do danej sekcji.

é Drukowanie tego dokumentu
Ten dokument obstuguje drukowanie w wysokiej rozdzielczosci.

- /
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Korzystanie z niniejszej instrukcji

VAN Temperatura robocza tego produktu
wynosi od -10° do 40° C. Nie spetnia on stan-
dardowej temperatury roboczej dla zastosowan
wojskowych (od -55° do 125° C), ktére wyma-
gaja wiekszej zmiennosci Srodowiska. Produkt
nalezy obstugiwa¢ w odpowiedni sposéb i tylko
w zastosowaniach, ktére spetniajg wymagania
dotyczace zakresu temperatur roboczych dla

danej klasy.
Legenda
AN Wazne
L+ Wskazowkii porady

Odniesienie
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Przeczytaj przed rozpoczeciem
uzytkowania

DJI™ udostepnia filmy instruktazowe i nastepujace
dokumenty:

1. Instrukcja bezpieczenstwa
2. Skrécona instrukcja obstugi
3. Instrukcja obstugi

Przed pierwszym uzyciem wskazane jest obejrzenie
wszystkich filméw instruktazowych i zapoznanie sie

z instrukcjg bezpieczenstwa. Przed pierwszym uzyciem
nalezy zapoznac sie ze skrécong instrukcjg obstugi
oraz z niniejszg instrukcja obstugi, aby uzyskac wiecej
informacji.

Filmy instruktazowe
Przejdz pod ponizszy adres lub zeskanuj kod QR, aby

obejrze¢ filmy instruktazowe, ktére pokazuja, jak bez-
piecznie korzystac z produktu:
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https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

Pobieranie DJI Assistant 2

Pobierz i zainstaluj DJI ASSISTANT™ 2 (Enterprise Series),
korzystajac z ponizszego tacza:
https://www.dji.com/downloads/softwares/assistant-dji-
-2-for-matrice

4 © 2025 DJI Wszelkie prawa zastrzezone


https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

Spis tresci

Instrukcja obstugi

Korzystanie z niniejszej
instrukgji

Legenda

Przeczytaj przed rozpoczeciem
uzytkowania

Filmy instruktazowe
Pobieranie DJI Assistant 2

=N

Opis produktu

1.1 Dron
1.2 Aparatura sterujgca

2 Bezpieczenstwo podczas lotu

2.1 Odpowiedzialna obstuga drona
2.2 Ograniczenia lotow
System GEO (Geospatial
Environment Online)
Strefy GEO

10

10
I

11

Ograniczenia lotéw
Strefa buforowa
Odblokowywanie stref GEO
Ograniczenia wysokosci
i odlegtosci lotu
2.3 Wymagania dotyczgce Srodowiska
lotu

Pierwsze uzytkowanie

3.1 tadowanie akumulatora

3.2 Przygotowanie aparatury sterujgcej
Regulacja anten

3.3 Przygotowanie drona

3.4 Aktywacja

3.5 Lot podstawowy
Lista kontrolna przed lotem
Uruchamianie/zatrzymywanie silnikow
Sterowanie dronem

Dron
4.1 Tryby lotu

4.2 Wskaznik statusu drona
Prawidtowy status

12
13
15

15

17

19

19
19
19
19
20
20
20
21
22

24
24

25
26



4.3 Swiatto ostrzegawcze

4.4 Smigta

4.5 Kamera
Przechowywanie oraz eksportowanie
zdjecifilmoéw 29

4.6 Gimbal
Kat gimbala
Informacja o gimbalu

4.7 Inteligentny akumulator
Wktadanie/wyjmowanie akumulatora
Sprawdzanie poziomu natadowania
akumulatora
Uzytkowanie
Wskazniki LED poziomu natadowania
akumulatora

Mechanizmy zabezpieczenia akumulatora

4.8 RTK dla dronéw
Wiaczanie/wytgczanie RTK
Sie¢ niestandardowa RTK

4.9 RTH 38
Uwagi
Advanced RTH
Metoda uruchomienia
Dane terenu
Ustawienia RTH

27
27
28

30
30
30
31
33

33
34

35
36
37
37
37

39
41
41

a4

45

Zabezpieczenie podczas lgdowania
4.10 System wykrywania
Wspomaganie wizyjne
4.11 APAS (Advanced Pilot Assistance
Systems)
Zabezpieczenie podczas lgdowania
4.12 DJI AirSense
4.13 Port rozszerzen

Aparatura sterujgca

5.1 tadowanie akumulatora

5.2 Konfigurowalny przycisk

5.3 Kombinacje przyciskéw

5.4 Obstuga ekranu dotykowego

5.5 Wskazniki LED aparatu sterujacego
Wskaznik LED statusu
Wskazniki LED poziomu natadowania
akumulatora

5.6 Alarm aparatury sterujacej

5.7 Optymalna strefa transmisji

5.8 Potgczenie z aparaturg sterujaca

5.9 Ustawienia HDMI

6 Aplikacja DJI Pilot 2

48
49
52

53
54
54
56

57

57
57
57
58
59
59

59
60
60
61
62

63



6.1 Strona gtéwna

6.2 Podglad kamery
Gorny pasek
Wyswietlacz nawigacji
Podglad kamery z zoomem
Podglad kamery szerokokatnej
Podglad kamery termowizyjnej
Laserowe wykrywanie odlegtosci
Gtéwny wyswietlacz lotu

7 Dziatania podczas lotu

7.1 Powiadomienia i synchronizacja
PinPoint
Zarzadzanie adnotacjami liniowymi
i obszarowymi
Udostepnianie adnotacji
7.2 Inteligentne funkcje
POI
7.3 Zadania lotu
Ustawianie punktow Waypoint
Nagrywanie misji na zywo
Trasa obszaru
Smart Oblique
Sledzenie terenu (Terrain follow)

63
64
64
65
67
68
69
70
71

72

72
72

73
73
74
74
76
76
77
79
79
80

Trasa liniowa

Trasa nachylona (Slope Route)

Trasa geometryczna

Inteligentne nagrywanie 3D
Zbieranie danych fotogrametrycznych
z powietrza

Parametry trasy

Przechowywanie danych

Plik rejestru obrazéw

Plik obserwacji GNSS

8 Dodatkowe informacje

8.1 Specyfikacja

8.2 Aktualizacja oprogramowania
Korzystanie z DI Pilot 2
Korzystanie z D)l Assistant 2
(seria Enterprise)

8.3 Dane lotu

8.4 Korzystanie z ulepszonej transmisji
Wktadanie karty nano-SIM
Instalowanie modutu DJI Cellular Dongle 2

Korzystanie z ulepszonej transmisji
Strategia bezpieczenstwa

82
83
85
87

87
89
94
100
101

102

102
102
102

103
104
104
104
105

106
107



Wymagania dotyczace sieci 4G
8.5 Lista kontrolna po zakonczeniu lotu
8.6 Instrukcje dotyczace konserwacji
8.7 Procedury rozwigzywania probleméw
8.8 Ryzyko i ostrzezenia
8.9 Utylizacja
8.10 Certyfikacja C2
Ostrzezenia dotyczace aparatury
sterujgcej
Bezposredni zdalny identyfikator
Swiadomos$¢ GEO
Strefy GEO
Zawiadomienie EASA
Oryginalne instrukcje
8.11 Informacje o zgodnosci
z FAR Remote ID

107
108
108
110
111
111
112

115
115
115
117
120
121

121



DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

1 OpiS produktu 11. Podwozia (wbudowa- akumulatora
ne anteny) 17. Uchwyty akumulatora
1.1 Dron 12. Antena GNSS 18. Port asystenta USB-C
13. Swiatto ostrzegawcze (E-Port Lite)
14.Inteligentnyakumulator ~ 19. Gniazdo kart microSD
15. Przycisk zasilania 20. Komora na modut
16. Wskazniki LED 21. E-Port

poziomu natadowania

1.2 Aparatura sterujaca

Matrice 4T

Matrice 4E
1. Gimbal i kamera czujnikéw podczerwieni 1. Ekran dotykowy do poprzedniego ekranu.
2. Wielokierunkowy 6. Dodatkowe o$wietlenie 2. Wskaznik LED statusu Naci$nij dwukrotnie,
system wizyjny 7.PrzednieoswietlenieLED  potgczenia aby powrdci¢ do ekranu
3. Port rozszerzenh 8. Silniki 3. Joystick gtébwnego.
4. Dolny system wizyjny 9. Smigta 4.Przyciskwstecz/funkcyjny  Uzyj przycisku Wstecz
5. Tréjwymiarowy system 10. Wskazniki statusudrona  Nacisnij raz, aby powréci¢ i innego przycisku, aby ak-
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tywowac kombinacje przy-
ciskow. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w sekcji
Kombinacje przyciskow.

5. Przyciski L1/L2/L3/R1/
R2/R3

Przejdz do podgladu
kamery w aplikacji DJI

Pilot 2, aby wyswietli¢
konkretne funkcje tych
przyciskow.

6. Przycisk powrotu do
domu (RTH)

Naciénij i przytrzymaj, aby
zainicjowac¢ RTH. Nacisnij po-
nownie, aby anulowa¢ RTH.
7. Mikrofon

8. Wskaznik statusu

9. Wskaznik LED poziomu
natadowania akumulatora
10. Przycisk zasilania
Nacis$nij raz, aby spraw-
dzi¢ aktualny poziom
natadowania akumula-
tora. Nacisnij raz, a na-

10 ©2025 D)l Wszelkie prawa

stepnie naciénij ponownie
i przytrzymaj, aby wtagczy¢
lub wytgczy¢ zasilanie na
aparaturze sterujgce;j.
Przy wtaczonej aparaturze
sterujacej naciénij raz,
aby wigczy¢ lub wytgczy¢
ekran dotykowy.

11. Przycisk 5D

12. Przycisk wstrzymania
lotu

Nacisnij raz, aby dron
zatrzymat sie w miejscu
(tylko gdy dostepne

sg systemy GNSS lub
wizyjne).

13. Gniazdo karty microSD
14. Port USB-C

15. Anteny zewnetrzne
16. Konfigurowalny przy-
cisk C3

17. Pokretto gimbala

18. Przycisk nagrywania
19. Przetacznik trybu lotu
20. Port HDMI

21. Anteny wewnetrzne
22. Port USB-A
Uzytkownicy mogg podta-
czac¢ do niego urzadzenia
innych podmiotéw, takie
jak dyski flash USB lub
karty pamieci.

23. Przycisk ostrosci/
przystony

Naci$nij przycisk do poto-
wy, aby ustawic¢ autofokus
i do konca, aby zrobi¢
zdjecie.

24. Pokretto zoomu
kamery

25. Konfigurowalne kétko
przewijania C4

26. Uchwyt

27. Gtosnik

28. Otwor wentylacyjny
29. Otwory montazowe
30. Konfigurowalne przy-
ciski C1/C2

31. Tylna pokrywa

32. Przycisk zwalniania
akumulatora

33. Komora akumulatora
Do instalacji inteligentne-
go akumulatora WB37.
34. Komora modutu Cellu-
lar Dongle

35. Przycisk zwalniajacy
tylng pokrywe

36. Alarm

37. Wlot powietrza

38. Otwory na $ruby M4




2 Bezpieczenstwo podczas lotu

Po zakonczeniu przygotowan przed lotem wskazane jest
przeszkolenie swoich umiejetnosci pilotazu i przecwicze-
nie bezpiecznego latania. Wybierz odpowiedni obszar
do lotu zgodnie z ponizszymi wymaganiami i ogranicze-
niami. Podczas lotu nalezy $cidle przestrzegac lokalnych
przepisow i regulacji. Przed lotem nalezy zapoznac sie
ze wskazéwkami dotyczgcymi bezpieczenstwa, aby
zapewnic¢ bezpieczne korzystanie z produktu.

2.1 Odpowiedzialna obstuga drona

Aby unikng¢ powaznych obrazen i szk6d materialnych,
nalezy przestrzega¢ ponizszych zasad:

1. Upewnij sie, ze NIE jeste$ pod wptywem znieczulenia,
alkoholu lub narkotykéw lub nie cierpisz na zawroty
gtowy, zmeczenie, nudnosci lub inne stany, ktére moga
pogorszy¢ zdolnos$¢ do bezpiecznej obstugi drona.

2. Po wylgdowaniu najpierw wytgcz zasilanie drona,

a nastepnie wylacz aparature sterujaca.

3. Nie nalezy zrzuca¢, odpala¢, wystrzeliwac ani w zaden
inny sposéb wypuszczac niebezpiecznych tadunkéw na
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budynki, osoby lub zwierzeta, co mogtoby spowodowac
obrazenia ciata lub zniszczenie mienia.

4. Nie nalezy uzywac drona, ktéry zostat przypadkowo
uszkodzony, rozbit sie lub nie jest w odpowiednim stanie.
5. Upewnij sie, Ze jeste$ wystarczajaco przeszkolony

i masz plany awaryjne na wypadek sytuacji awaryjnych
lub incydentu.

6. Upewnij sie, ze masz plan lotu. Dronem nie nalezy
lata¢ lekkomysinie.

7. Podczas korzystania z kamery nalezy szanowac
prywatnos¢ innych oséb. Upewnij sie, ze przestrzegasz
lokalnych przepiséw dotyczacych prywatnosci, regulacji
i tandardéw moralnych.

8. NIE nalezy uzywac tego produktu do celéw innych niz
ogoblny uzytek osobisty.

9. NIE nalezy uzywac go do nielegalnych lub nieod-
powiednich celdw, takich jak szpiegostwo, operacje
wojskowe lub nieautoryzowane dochodzenia.

10. NIE nalezy uzywac tego produktu do zniestawiania,
znecania sie, nekania, przesladowania, grozenia lub

w inny sposéb naruszania praw, takich jak prawo do
prywatnosci i reklamy innych oséb.

11. NIE nalezy narusza¢ wtasnosci prywatnej innych oséb.
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2.2 Ograniczenia lotéw

System GEO (Geospatial Environment Online)

System DJI Geospatial Environment Online (GEO) to
globalny system informacyjny, ktéry dostarcza w czasie
rzeczywistym informacje na temat bezpieczenstwa
lotéw i aktualizacji ograniczen oraz zapobiega lotom

w ograniczonej przestrzeni powietrznej. W wyjatkowych
okolicznosciach obszary o ograniczonym dostepie moga
zosta¢ odblokowane, aby umozliwi¢ loty. Wczesdniej
nalezy ztozy¢ wniosek o odblokowanie w oparciu o ak-
tualny poziom ograniczen w planowanym obszarze lotu.
System GEO moze nie by¢ w petni zgodny z lokalnymi
przepisami i regulacjami. Uzytkownik jest odpowiedzial-
ny za wtasne bezpieczenstwo lotu i musi skonsultowa¢
sie z lokalnymi wtadzami w sprawie odpowiednich
wymogéw prawnych i regulacyjnych przed ztozeniem
wniosku o odblokowanie obszaru objetego ogranicze-
niami. Wiecej informacji na temat systemu GEO mozna
znalez¢ na stronie
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Strefy GEO

System DJI GEO wyznacza bezpieczne lokalizacje lotéw,
zapewnia poziomy ryzyka i uwagi dotyczgce bezpieczen-
stwa dla poszczegélnych lotéw oraz oferuje informacje
0 ograniczonej przestrzeni powietrznej. Wszystkie ob-
szary lotéw o ograniczonym dostepie sg okreslane jako
strefy GEO, ktére s3 dalej podzielone na strefy o ograni-
czonym dostepie, strefy autoryzacji, strefy ostrzegawcze,
rozszerzone strefy ostrzegawcze i strefy wysokosciowe.
Uzytkownik moze wyswietlac takie informacje w czasie
rzeczywistym w aplikacji DJI Pilot 2. Strefy GEO to
okreslone obszary lotéw, w tym miedzy innymi lotniska,
duze miejsca wydarzen, miejsca, w ktorych wystapity sy-
tuacje nadzwyczajne (takie jak pozary laséw), elektrow-
nie jagdrowe, wiezienia, nieruchomosci rzagdowe i obiekty
wojskowe. Domysinie system GEO ogranicza starty i loty
w strefach, ktére moga powodowac zagrozenia dla bez-
pieczenstwa lub ochrony. Mapa stref GEO, ktéra zawiera
wyczerpujgce informacje na temat stref GEO na catym
Swiecie, jest dostepna na oficjalnej stronie internetowej
DJI:


https://fly-safe.dji.com

Ograniczenia lotow

Ponizsza sekcja szczeg6towo opisuje ograniczenia lotéw
dla wyzej wymienionych stref GEO.

Strefy ograniczonego dostepu (czerwone)

Zabrania sie wykonywania lotéw dronami w strefach
ograniczonych. Jesli uzyskate$ pozwolenie na lot w strefie
ograniczonej, odwiedz strone lub
skontaktuj sie z flysafe@dji.com, aby odblokowa¢ strefe.

Przyktadowa sytuacja

Start: silniki dronéw nie mogga by¢ uruchamiane w stre-
fach ograniczonego dostepu.

W locie: gdy dron znajdzie sie w strefie ograniczonej,

w aplikacji DJI Pilot 2 rozpocznie sie 100-sekundowe
odliczanie. Po zakonczeniu odliczania dron natychmiast
wyladuje w trybie pétautomatycznego znizania i wytgczy
silniki po wylgdowaniu.

W locie: gdy dron zblizy sie do granicy strefy ograniczo-
nego uzytkowania, automatycznie zwolni i zatrzyma sie.
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Strefy autoryzacji (niebieskie)

Dron nie bedzie mégt wystartowaé w strefie autoryzacji,
chyba ze uzyska zezwolenie na lot w tym obszarze.

Przyktadowa sytuacja

Start: silniki dronéw nie mogg zosta¢ uruchomione

w strefach autoryzacji. Aby lata¢ w strefie autoryza-

cji, uzytkownik musi przesta¢ zgdanie odblokowania
zarejestrowane za pomocg zweryfikowanego przez DI
numeru telefonu.

Podczas lotu: gdy dron znajdzie sie w strefie autoryzacji,
w aplikacji DJI Pilot 2 rozpocznie sie 100-sekundowe
odliczanie. Po zakoriczeniu odliczania dron natychmiast
wyladuje w trybie pétautomatycznego znizania i wytgczy
silniki po wylgdowaniu.

Strefy ostrzegawcze (z6tte)

Ostrzezenie zostanie wyswietlone, gdy dron znajdzie sie
w strefie ostrzegawczej.
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Przyktadowa sytuacja

Dron moze lata¢ w strefie, ale uzytkownik musi zrozu-
miec ostrzezenie.

Rozszerzone strefy ostrzegawcze (pomaranczowy)
Gdy dron znajdzie sie w rozszerzonej strefie ostrze-
gawczej, zostanie wyswietlone ostrzezenie z prosbg

o potwierdzenie toru lotu.

Przyktadowa sytuacja

Po potwierdzeniu ostrzezenia dron moze kontynuowac lot.

Strefy wysokosci (szare)
Wysokos¢ lotu drona jest ograniczona podczas lotu
w strefie wysokosci.

Przyktadowa sytuacja

Gdy sygnat GNSS jest silny, dron nie moze lecie¢ powy-
zej limitu wysokosci.

Podczas lotu: gdy sygnat GNSS zmieni sie ze stabego na
silny, w aplikacji DJI Pilot 2 rozpocznie sie 100-sekun-
dowe odliczanie, jesli dron przekroczy limit wysokosci.
Po zakonczeniu odliczania dron zejdzie ponizej limitu
wysokosci i zawisnie.

Gdy dron zblizy sie do granicy strefy wysokosci, a sygnat
GNSS jest silny, dron automatycznie zwolni i zawisnie,
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jesli dron znajduje sie powyzej limitu wysokosci.

EO Pétautomatyczne znizanie: wszystkie
polecenia drazka oprécz polecenia drazka prze-
pustnicy i przycisku RTH sg dostepne podczas
znizania i lgdowania. Silniki drona wytgczg sie
automatycznie po wylagdowaniu. Przed rozpo-
czeciem pétautomatycznego znizania wskazane
jest skierowanie drona w bezpieczne miejsce.

Strefa buforowa

Strefy buforowe dla stref ograniczonego ruchu/stref
autoryzacji

Aby zapobiec przypadkowemu wleceniu drona w strefe
ograniczong lub strefe autoryzacji, system GEO tworzy
strefe buforowg o szerokosci okoto 20 metréw poza kaz-
da strefg ograniczong i strefg autoryzacji. Jak pokazano
na ponizszej ilustracji, dron moze startowac i lgdowac
tylko w miejscu lub lecie¢ w kierunku przeciwnym do
strefy ograniczonej lub strefy autoryzacji, gdy znajduje
sie w strefie buforowej, i nie moze lecie¢ w kierunku
strefy ograniczonej lub strefy autoryzacji, chyba ze za-



twierdzono zgdanie odblokowania. Dron nie moze wle-
cie¢ z powrotem do strefy buforowej po jej opuszczeniu.

Strefy buforowe dla stref wysokos$ciowych

Strefa buforowa o szerokosci okoto 20 metréw jest
ustanawiana poza kazdg strefg wysokosci. Jak pokazano
na ponizszej ilustracji, podczas zblizania sie do strefy
buforowej strefy wysokosci w kierunku poziomym, dron
stopniowo zmniejszy predkos¢ lotu i zawi$nie poza
strefg buforowa. Zblizajgc sie do strefy buforowej od
spodu w kierunku pionowym, dron moze wznosic¢ sie

i opadac na wysokosci lub lecie¢ w kierunku przeciwnym
do strefy wysokosci, ale nie moze lecie¢ w kierunku
strefy wysokosci. Dron nie moze wlecie¢ z powrotem do
strefy buforowej w kierunku poziomym po opuszczeniu
strefy buforowe;.

DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

1

20 M~ ! <20 m-~
[ L. . ° (- SEER.
| —X
(X)
4
20 m~f ' 20 m~
S o ° [ .
[+—3

Y I5m
5 ° 6]
7

7

1. Strefa ograniczona/Strefa autoryzacji
2. Strefa buforowa

3. Teren

4. Strefa wysokosci

5. Limit wysokosci

6. Wysokos¢ lotu

w



DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

Odblokowywanie stref GEO

Samodzielne odblokowanie jest przeznaczone do od-
blokowania stref autoryzacji. Aby wykona¢ samodzielne
odblokowanie, nalezy przesta¢ prosbe o odblokowanie
za posrednictwem strony internetowej DJI FlySafe pod
adresem . Po zatwierdzeniu wnio-
sku o odblokowanie mozna zsynchronizowac licencje
odblokowujacg za posrednictwem aplikacji DJI Pilot 2.
Aby odblokowac strefe, alternatywnie mozna uruchomi¢
lub polecie¢ dronem bezposrednio do zatwierdzonej
strefy autoryzacji i postepowac zgodnie z komunikatami
w aplikacji DJI Pilot 2, aby odblokowac strefe.

Odblokowanie niestandardowe jest dostosowane do
uzytkownikéw o specjalnych wymaganiach. Wyznacza zde-
finiowane przez uzytkownika niestandardowe obszary lotu
i zapewnia dokumenty uprawnien do lotu specyficzne dla
potrzeb réznych uzytkownikéw. Ta opcja odblokowania
jest dostepna we wszystkich krajach i regionach i mozna

0 nig poprosi¢ za posrednictwem strony internetowej DJI
FlySafe pod adresem

Odblokowanie na urzgdzeniu mobilnym: Uruchom
aplikacje DJI Pilot 2 i naci$nij GEO Zone Map na ekranie
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gtownym. Wyswietl liste licencji odblokowujacych i na-
cisnij, aby wyswietli¢ szczegoty licencji odblokowujacej.
Wyswietlony zostanie link do licencji odblokowujacej

i kod QR. Uzyj urzadzenia mobilnego, aby zeskanowac¢
kod QR i ztozy¢ wniosek o odblokowanie bezposrednio
z urzadzenia mobilnego.

AN - Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, dron
nie bedzie moégt wylecie¢ z odblokowanej strefy
po wejsciu do niej. Jedli punkt Home znajduje
sie poza odblokowang strefa, dron nie bedzie
mogt wykonaé RTH.

Ograniczenia wysokosci i odlegtosci lotu

Maksymalna wysoko$¢ ogranicza wysokos¢ lotu drona,
podczas gdy maksymalna odlegto$¢ ogranicza promien
lotu wokét punktu Home drona. Ograniczenia te mozna
zmieni¢ w aplikacji DJI Pilot 2 w celu zwiekszenia bezpie-
czenstwa lotu.

1. Maksymalna wysokos$¢
2 2. Punkt Home (pozycja pozioma)
3. Maksymalna odlegtos¢
4 4. Wysokos$¢ drona podczas startu
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Silny sygnat GNSS Staby sygnat GNSS
Ograniczenia dotyczace | Komunikat Ograniczenia dotyczace lotéw | Komunikat
lotéw w aplikacji w aplikacji
DJI Pilot 2 DJI Pilot 2
Maksymalna | Wysokos$¢ drona nie Osiagnigto Maksy- | *Wysokos¢ jest ograniczona | Osiggnieto
wysokos¢ moze przekraczad maksy- malna do 60 m od punktu startu, maksy-
wartosci ustawionej malng Wyso- jesli oswietlenie jest wystar- | malng
w aplikacji DJI Pilot 2. wysokos¢ kos¢ czajace. wysokos$¢
lotu. lotu.
. o *Wysokos¢ jest ograniczo-
Maksymalna | Odlegtos$¢ w linii pro- Osiagnigto
.. ) na do 3 m nad terenem,
odlegtos¢ stej od drona do punk- | maksy- o e L
) . jesli odwietlenie nie jest
tu Home nie moze malna Wystarczaiace. a svstem wy-
przekroczy¢ maksy- odlegto$¢ ystarczajace, a sy "
. , krywania 3D w podczerwie-
malnej odlegtosci lotu lotu.

ustawionej w aplikacji
DJI Pilot 2.

ni dziata.

*Wysokos¢ jest ograniczona
do 60 m od punktu startu,
jesli oswietlenie nie jest
wystarczajace, a system
czujnikéw podczerwieni 3D
nie dziata.
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Maksy- | Bez ograniczen
malna
odle-
gtos¢
VAN Za kazdym razem, gdy dron zostanie

wigczony, ograniczenie wysokosci zostanie au-
tomatycznie usuniegte, o ile sygnat GNSS bedzie
silny (sita sygnatu GNSS = 2), a ograniczenie nie
zacznie obowigzywac, nawet jesli sygnat GNSS
stanie sie staby.

+  Jedlidron wyleci poza ustawiony zakres
lotu z powodu inercji, nadal mozna sterowac
dronem, ale nie mozna polecie¢ nim dalej.

2.3 Wymagania dotyczgce Srodowiska lotu

1. Nie nalezy lata¢ w trudnych warunkach pogodowych,
takich jak silny wiatr, $nieg, deszcz i mgta.

2. Nalezy lata¢ wytgcznie na otwartej przestrzeni. Wyso-
kie budynki i duze metalowe konstrukcje moga wptywac
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na doktadno$¢ kompasu poktadowego i systemu GNSS.
Po starcie, przed kontynuowaniem lotu upewnij sie, ze
otrzymate$ komunikat gtosowy o aktualizacji punktu
Home. Jesli dron wystartowat w poblizu budynkéw,

nie mozna zagwarantowac doktadnosci punktu Home.
W takim przypadku nalezy zwracac¢ szczegdlng uwage
na aktualng pozycje drona podczas automatycznego
RTH. Gdy dron znajdzie sie w poblizu punktu Home,
wskazane jest anulowanie automatycznego RTH i reczne
sterowanie dronem w celu wylagdowania w odpowied-
nim miejscu.

3. Lataj dronem w zasigegu wzroku (VLOS). Nalezy unikac
gor i drzew blokujgcych sygnaty GNSS. Kazdy lot poza
linig wzroku (BVLOS) moze by¢ wykonywany tylko wte-
dy, gdy osiagi drona, wiedza i umiejetnos$ci uzytkownika
oraz zarzadzanie bezpieczenstwem operacyjnym sa
zgodne z lokalnymi przepisami dotyczacymi BVLOS.
Nalezy unikac¢ przeszkéd, thumow, drzew i zbiornikéw
wodnych. Ze wzgledéw bezpieczenstwa NIE nalezy lata¢
dronem w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych,
linii kolejowych, centréw miast lub innych wrazliwych
obszaréw, chyba ze uzyskano na to zezwolenie lub
zgode zgodnie z lokalnymi przepisami.



4. Upewnij sie, ze Swiatto ostrzegawcze i dodatkowe
odwietlenie dolne sg wigczone w nocy, aby zapewni¢
bezpieczenstwo lotu.

5. Wydajnos¢ drona i jego akumulatora jest ograniczona
podczas lotéw na duzych wysokosciach. Nalezy lata¢
ostroznie. Nie nalezy lata¢ powyzej okreslonej wysokosci.

6. Droga zatrzymania drona zalezy od wysokosci lotu. Im
wyzsza wysokos¢, tym diuzsza droga hamowania. Podczas
lotéw na duzych wysokosciach nalezy o tym pamiegtac.

7. GNSS nie moze by¢ uzywany na dronie w regionach
polarnych. Zamiast tego nalezy uzy¢ systemu wizyjnego.

8. Nie nalezy startowac z poruszajacych sie obiektow,
takich jak samochody, statki i samoloty.

9. NIE nalezy startowac z powierzchni o jednolitym
kolorze lub powierzchni z silnymi odbiciami, takich jak
dach samochodu.

10. Zachowaj ostroznos$¢ podczas startu na pustyni lub pla-
zy, aby unikna¢ przedostania sig piasku do wnetrza drona.
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11. NIE nalezy obstugiwa¢ drona w poblizu stad ptakéw.
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3 Pierwsze uzytkowanie

Kliknij tacze lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ filmy
instruktazowe.

[ ]

Ly

i T,

I T

AN Przed pierwszym uzyciem nalezy nata-
dowac aparature sterujgcg, aby aktywowac
wewnetrzny akumulator.
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3.2 Przygotowanie aparatury sterujgcej

Regulacja anten

3.3 Przygotowanie drona

1. Zdejmij ostone gimbala z kamery.

2. Rozt6z przednie ramiona.

3. Rozt6z tylne ramiona.

4. Zainstaluj inteligentny akumulator.

5. Dopasuj $migta do silnikéw. Wciénij $migta i obracaj
je, az zatrzasng sie na swoim miejscu.



https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

3.4 Aktywacja

Dron i aparatura sterujgca wymagajg wiaczenia przed
pierwszym uzyciem. Nacisnij, a nastepnie ponownie
nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby witgczy¢
urzadzenia. Postepuj zgodnie z komunikatami na
ekranie, aby aktywowac¢ urzgdzenie. Podczas aktywacji
nalezy upewnic sie, ze aparatura sterujgca ma dostep
do internetu.
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3.5 Lot podstawowy

Lista kontrolna przed lotem

1. Upewnij sig, ze aparatura sterujgca i akumulatory
drona s w petni natadowane, a obie klamry akumu-
latora wysunetly sie, zapewniajac stabilng instalacje
Inteligentnego akumulatora.

2. Upewnij sig, ze wewnatrz drona lub jego komponentéw
nie znajduja sie zadne obce substancje, takie jak woda,
olej, ziemia lub piasek. Upewnij sie, ze otwory wentylacyjne
drona, otwory chtodzgce kamery i otwory wentylacyjne
silnika nie sg zablokowane. Porty takie jak E-port musza
by¢ szczelnie zamkniete, jedli nie sa uzywane.

3. Upewnij sie, ze Smigta sg tego samego modelu i sg
prawidtowo zamontowane. Upewnij sig, ze silniki lub
$migta nie sg uszkodzone lub zdeformowane, nie ma
zadnych obcych obiektéw w lub na silnikach lub $mi-
gtach, a $Smigta i ramiona sg roztozone.

4. Upewnij sie, ze obiektywy systeméw wizyjnych, kame-
ry, szkto czujnikéw podczerwieni i dodatkowe odwie-
tlenie sg czyste, pozbawione naklejek i nie s3 w zaden
sposo6b zablokowane.

5. Upewnij sie, ze ostona gimbala zostata zdjeta przed
wigczeniem drona.
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6. Upewnij sie, ze anteny aparatury sterujgcej sg usta-
wione we wiasciwej pozycji.

7. Upewnij sig, ze oprogramowanie wszystkich urzadzen

i DJI Pilot 2 zostato zaktualizowane do najnowszych wersji.
8. Wiagcz zasilanie drona i aparatury sterujacej, a nastep-
nie przetacz przetacznik trybu lotu na tryb N. Upewnij
sie, ze wskaznik LED statusu na aparaturze sterujacej

i wskazniki poziomu natadowania akumulatora na
dronie $wiecg sie na zielono. Oznacza to, ze dron i apa-
ratura sterujgca sg potgczone, a pilot steruje dronem.

9. Upewnij sig, ze obszar lotu znajduje sie w zatwierdzo-
nych strefach dla dronéw, a warunki lotu sg odpo-
wiednie do lotu. Umie$¢ drona na otwartym i ptaskim
terenie. Upewnij sie, ze w poblizu nie ma zadnych
przeszkéd, budynkéw ani drzew, a dron znajduje sie

w odlegtosci 5 m od uzytkownika. Dron powinien by¢
zwrécony tytem do uzytkownika.

10. Aby zapewnic¢ bezpieczenstwo lotu, wejdz do widoku
lotu w aplikacji D)I Pilot 2 i sprawdz parametry na liscie
kontrolnej przed lotem.

11. Upewnij sie, ze aplikacja DJI Pilot 2 jest prawidtowo
otwarta, aby wspomaéc uzytkownika w obstudze drona.
BEZ DANYCH LOTU ZAREJESTROWANYCH PRZEZ APLIKA-
CJE DJI Pilot 2, W NIEKTORYCH SYTUACJACH (W TYM W
PRZYPADKU UTRATY TWOJEGO DRONA), DJl MOZE NIE
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BYC W STANIE ZAPEWNIC UZYTKOWNIKOWI WSPARCIA
PO SPRZEDAZY LUB PONIESC ODPOWIEDZIALNOSCI.
12. Nalezy podzieli¢ przestrzen powietrzng, gdy wiele
dronéw wykonuje loty jednoczesnie, aby unikna¢ kolizji
W powietrzu.

Uruchamianie/zatrzymywanie silnikéw
Uruchamianie silnikéw
Wykonaj jedno z polecer kombinacji drazkéw (CSC),

jak pokazano ponizej, aby uruchomic silniki. Gdy silniki
zaczng sie obraca¢, zwolnij oba drazki jednoczesnie.

10 | 00
? g

Q@ 2
N4
Zatrzymywanie silnikéw

Silniki mozna zatrzymac na dwa sposoby:

Metoda 1: Gdy dron wylgduje, wcisnij drazek przepust-
nicy i przytrzymaj do momentu zatrzymania silnikéw.
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U H Sterowanie dronem
( | Drazki sterujace aparatu sterujgcego moga by¢ uzywane
‘ @ ‘ do sterowania ruchami drona. Drazki sterujgce moga
Cra by¢ uzywane w Trybie 1, Trybie 2 lub Trybie 3, jak poka-
zano ponizej.
Metoda 2: Po wylgdowaniu drona wykonaj jeden z kom-
binacji CSC, jak pokazano ponizej, az do zatrzymania DomysInym trybem sterowania aparaturg sterujgcg jest
silnikéw. ] ) ) ) Tryb 2. W niniejszej instrukcji tryb 2 jest uzywany jako
U U przykfad ilustrujacy sposéb korzystania z dragzkéw steru-
jacych. Im bardziej drgzek jest odsuwany od $rodka, tym

Qo &R szybciej porusza sie dron.
e 7R

Tryb 1
Zatrzymywanie silnikéw w trakcie lotu
4 =~ 4 t
YA Zatrzymanie silnikow w potowie lotu ®o0 » ce »
doprowadzi do rozbicia. ‘
<= A 8
Polecenie kombinacji drgzkéw (CSC) moze zostac uzyte «@» » «e 4

do zatrzymania silnikéw, gdy kontroler lotu wykryje btad
krytyczny podczas lotu.
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4 Dron

4.1 Tryby lotu

Dron obstuguje nastepujace tryby lotu, ktére mozna
przetgczac za pomocg przetgcznika trybu lotu na apara-
turze sterujgce;j.

——— Pozycja Tryb lotu
F Tryb funkcji
S
N S Tryb sportowy
S~
Tryb Normal
(standardowy)
Tryb Normal

Tryb Normal jest odpowiedni dla wiekszosci zastoso-
wan. Dron moze precyzyjnie zawisa¢, latac stabilnie

i korzysta¢ z inteligentnych trybéw lotu. Jesli wykrywanie
przeszkéd jest wigczone, przeszkody mogg by¢ rowniez
omijane za pomocg systemu wizyjnego.
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Tryb sportowy

Maksymalna predkos¢ lotu poziomego drona bedzie
wyzsza w poréwnaniu z trybem Normal. Nalezy pamie-
ta¢, ze wykrywanie przeszkod jest wytgczone w trybie
sportowym.

Tryb funkgji

Tryb funkcji mozna ustawi¢ na tryb T (tryb statywu) lub
tryb A (tryb wysokosci) w aplikacji DJI Pilot 2. Tryb T jest
oparty na trybie Normal. Predkos¢ lotu jest ograniczona,
aby umozliwi¢ tatwiejsze sterowanie dronem. Trybu
Attitude nalezy uzywac¢ ostroznie.

Dron automatycznie przechodzi w tryb Attitude (ATTI),
gdy systemy wizyjne sg niedostepne lub wytgczone,
a sygnat GNSS jest staby lub kompas doswiadcza
zaktécen. W trybie ATTI na drona moze tatwiej wptywac
otoczenie. Czynniki sSrodowiskowe, takie jak wiatr, moga
powodowac przechyt poziomy drona, co moze stanowi¢
zagrozenie, zwtaszcza podczas lotéw w ograniczonej
przestrzeni. Dron nie bedzie w stanie automatycznie za-
trzymac sie, dlatego uzytkownik powinien jak najszybciej
wyladowag, aby unikng¢ wypadku.
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Jesli dron leci w terenie UE, po przetgczeniu trybu lotu
na F (tryb T) na aparaturze sterujacej, dron przetaczy sie
w tryb niskiej predkosci. Tryb niskiej predkosci ogranicza
maksymalng predkos¢ lotu poziomego do 2,8 m/s

w oparciu o tryb Normal i nie ma ograniczenia predkosci
wznoszenia lub opadania.

£

26

. Nie nalezy przetaczac sie z trybu Normal
na inne tryby, jesli nie jest sie wystarczajgco za-
znajomionym z zachowaniem drona w kazdym
z trybéw lotu. Przed przej$ciem z trybu Normal
do innych trybéw nalezy przetgczy¢ ustawienia
na wiele trybéw lotu w aplikacji D)I Pilot 2.

. Systemy wizyjne sg wytaczone w trybie
Sport, co oznacza, ze dron nie moze automa-
tycznie wykrywac przeszkéd na swojej trasie.
Uzytkownik musi zachowa¢ czujnos$¢ na ota-
czajace srodowisko i sterowa¢ dronem w celu
omijania przeszkod.

. Maksymalna predko$¢ lotu i droga zatrzy-
mania drona znacznie wzrastajg w trybie Sport.
Podczas lotu w warunkach bezwietrznych nale-
2y zachowac wystarczajacg droge hamowania,

aby zapewni¢ bezpieczerstwo lotu.

. Gdy dron wznosi sig lub opada w trybie Sport
lub Normal przy bezwietrznej pogodzie, nalezy
zachowac wystarczajgca odlegtos¢ zatrzymywania
w pionie, aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu.

. Czas reakdji drona znacznie wzrasta

w trybie Sport, co oznacza, ze niewielki ruch
drazka sterujgcego na aparaturze sterujacej
przektada sie na przemieszczenie drona na
duza odlegtos¢. Podczas lotu nalezy zachowac
odpowiednig przestrzeri manewrowa.

4.2 Wskaznik statusu drona

Dron posiada przednie wskazniki LED oraz wskazniki
statusu drona.

1. Przednie wskazniki LED 2. Wskaznik statusu drona
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Gdy dron jest wtgczony, ale silniki nie pracujg, przednie

wskazniki LED $wiecg na czerwono, wskazujac orienta- Stany ostrzegawcze

cgedrona. Szybko miga  Utrata sygnatu z apa-
na z6to ratury sterujacej
Gdy dron jest witgczony, ale silniki nie pracujg, wskazniki Miga powoli  Start jest wytgczony
statusu drona bedg wyswietla¢ aktualny status drona. @) e na czerwono  (np. niski poziom
‘ natadowania akumu-
Opis wskaznik6w statusu drona latora)
Prawidtowy status L@ e Miga szybko Krychznie niski )
na czerwono  poziom natadowania
Miga na Wigczanie zasilania akumulatora
przemianna i wykonywanie testow o — Kolor Btad krytyczny
B czerwono, autodiagnostycznych czerwony
z6tto i zielono Miga na Wymagana kalibracja
Miga cztery  Rozgrzanie o przemianna  kompasu
e razy na z6to C czerwono
J8f reene Miga powoli  Wigczony GNSS i z6lto
na zielono
‘ Miga dwu- Wiaczone systemy
FORPRS krotnie na wizyjne
zielono

Miga powoli  GNSS i system wizyjny
na zotto wytgczone (tryb ATTI
wigczony)

Po uruchomieniu silnikéw przednie wskazniki LED
migajg na przemian na czerwono i zielono, a wskazniki
statusu drona migaja na zielono.
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A

. Wymagania dotyczace oswietlenia réznig
sie w zaleznosci od regionu. Nalezy przestrze-
gac lokalnych przepiséw i regulacji.

. Aby uzyskac¢ lepszy materiat filmowy,
przednie wskazniki LED wytaczajg sie automa-
tycznie podczas robienia zdjec i filméw, jesli
przednie wskazniki LED sg ustawione na Auto
w plikacji DJI Pilot 2.

4.3 Swiatto ostrzegawcze

Sygnalizator na dronie umozliwia odnalezienie drona
podczas lotu w nocy. Sygnalizator mozna recznie wia-
czy¢ lub wytgczy¢ w aplikacji DJI Pilot 2.

28
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VAN Nie nalezy patrze¢ bezposrednio na lampy
ostrzegawcze, gdy s uzywane, aby unikna¢
uszkodzenia wzroku.

4.4 Smigta

Dron domysinie korzysta ze standardowych $migiet [1].
Uzyj cichych $migiet, aby zmniejszy¢ hatas lub spetnic¢
wymogi regulacyjne UE.

Uwagi

A

. Smigta s3 ostre. Nalezy obchodzi¢ sie
z nimi ostroznie, aby unikng¢ obrazen ciata lub
deformacji $migta.

. Przed kazdym lotem nalezy upewnic sie,
ze Smigta i silniki s prawidtowo zamontowane.
. Uzywaj tylko oficjalnych $migiet DJI. Nie
nalezy mieszac typow $migiet.



. Smigta s cze$ciami eksploatacyjnymi. W ra-
zie potrzeby nalezy zakupi¢ dodatkowe $migta.
. Przed kazdym lotem upewnij sie, ze
wszystkie $migta sg w odpowiednim stanie. NIE
nalezy uzywac starych, wyszczerbionych lub
uszkodzonych $migiet. Wyczy$¢ $migta miekka,
suchg szmatka, jesli znajduja sie na nich obce
elementy.

. Aby unikna¢ obrazen, nalezy trzymac sie

z dala od obracajgcych sie Smigiet lub silnikdw.
. Aby unikng¢ uszkodzenia $migiet, nalezy
prawidtowo umiesci¢ drona podczas transportu
lub przechowywania. Nie nalezy $ciska¢ ani
zginac¢ smigiet. Uszkodzenie $migiet moze mie¢
wptyw na osiagi lotu.

. Upewnij sie, ze silniki sq bezpiecznie
zamontowane i obracajg sie ptynnie. Jesli silnik
jest zablokowany i nie moze sie swobodnie ob-
racac, nalezy natychmiast wylagdowac dronem.

. NIE nalezy prébowa¢ modyfikowac kon-
strukgji silnikow.

. NIE nalezy dotyka¢ ani dopuszczac¢ do

DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

. kontaktu rak lub czesci ciata z silnikami po
locie, poniewaz mogg one by¢ gorace.

. NIE nalezy blokowa¢ zadnych otworéw
wentylacyjnych na silnikach lub dronie.

. Upewnij sie, ze ESC wydaja prawidtowy
dzwiek po wiaczeniu.

4.5 Kamera

1.Kamerazteleobiektywem 5. Kamera termowizyjna
2. Kamera ze $rednim
teleobiektywem

3. Kamera szerokokatna nie NIR
4. Laserowy dalmierz

na podczerwien
6. Dodatkowe oswietle-
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VAN

. Ze wzgledu na charakterystyke czujnika
podczerwieni moze on ulec spaleniu przed uru-
chomieniem zabezpieczenia przed oparzeniem
stonecznym. Nie nalezy wystawia¢ soczewek
kamery na podczerwien na dziatanie silnych
zrédet energii, takich jak stonce, lawa lub
wigzka laserowa. W przeciwnym razie czujnik
kamery moze ulec spaleniu, prowadzac do
trwatego uszkodzenia.

. Nalezy upewnic sig, ze temperatura i wil-
gotnos¢ sg odpowiednie dla kamery podczas jej
uzytkowania i przechowywania.

. Do czyszczenia obiektywu nalezy uzywac
srodka do czyszczenia obiektywoéw, aby unikngé
uszkodzenia lub pogorszenia jakosci obrazu.

. Nie nalezy blokowa¢ zadnych otworéw
wentylacyjnych w kamerze, poniewaz genero-
wane ciepto moze uszkodzi¢ urzadzenie lub
spowodowac obrazenia.
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Przechowywanie oraz eksportowanie zdje¢
i filmoéw

Dron obstuguje uzycie karty microSD do przechowywa-
nia zdjec¢ i filméw. Wiecej informacji na temat wskaza-
nych kart microSD mozna znalez¢ w specyfikacji.

Wyjmij karte microSD z drona i wt6z jg do czytnika kart,
a nastepnie wyeksportuj materiat znajdujacy sie na
karcie microSD za pos$rednictwem czytnika kart.

A

. Upewnij sie, ze gniazdo karty SD i karta
microSD s3 czyste i pozbawione obcych obiek-
téw podczas uzytkowania.

. NIE nalezy wyjmowac karty microSD

z drona podczas wykonywania zdje¢ lub filméw.
W przeciwnym razie karta microSD moze ulec
uszkodzeniu.

. Przed uzyciem nalezy sprawdzi¢ usta-
wienia kamery, aby upewnic sie, ze sg one
prawidtowo skonfigurowane.

. Przed wykonaniem waznych zdje¢ lub
filmoéw wykonaj kilka zdje¢, aby sprawdzi¢, czy
kamera dziata prawidtowo.



. Upewnij sie, ze urzadzenie zostato
prawidtowo wytgczone. W przeciwnym razie
parametry kamery nie zostang zapisane, co
moze mie¢ wptyw na nagrane filmy. DJI nie
ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek straty
spowodowane przez obraz lub film nagrany

w sposob, ktéry nie nadaje sie do odczytu
komputerowego.

. Zdjecia i filmy nie moga by¢ przesytane lub
kopiowane z kamery, jesli dron jest wylaczony.

4.6 Gimbal

Kat gimbala

Uzyj pokretta gimbala na aparaturze sterujacej, aby
sterowac nachyleniem kamery. Opcjonalnie, wejdz

w podglad kamery w aplikacji DJI Pilot 2. Naci$nij ekran,
az pojawi sie okrag i przeciggnij okrag w goére i w dot,
aby sterowa¢ pochyleniem kamery.
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Informacja o gimbalu

AN

. Przed wigczeniem zasilania nalezy upew-
ni¢ sie, ze ramiona sg catkowicie roztozone.

W przeciwnym razie obrét gimbala moze by¢
utrudniony i moze doj$¢ do awarii.

. Przed startem upewnij sie, ze na gimbalu
nie ma zadnych naklejek ani przedmiotéw. Nie
nalezy naciska¢ ani uderza¢ w gimbal po wigcze-
niu drona. Zdejmij drona z otwartego i ptaskiego
terenu w celu zabezpieczenia gimbala.

. Unikaj dostania sie kurzu lub piasku na
gimbal, zwtaszcza do silnikéw gimbala.

. Nie nalezy dodawac do gimbala zadnych
dodatkowych tadunkéw innych niz oficjalne
akcesoria, poniewaz moze to spowodowac
nieprawidtowe dziatanie gimbala lub nawet
doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia silnika.

. Precyzyjne elementy gimbala mogg zosta¢
uszkodzone w wyniku kolizji lub uderzenia, co
moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie
gimbala. Nalezy pamigtac o zabezpieczeniu
gimbala przed uszkodzeniem.
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. Silnik gimbala moze przej$¢ w tryb
zabezpieczenia, jesli gimbal zostanie zabloko-
wany przez inne obiekty, gdy dron zostanie
umieszczony na nieréwnym terenie lub na
trawie, lub jesli gimbal doswiadczy nadmiernej
sity zewnetrznej, np. podczas kolizji.

. Przed wigczeniem urzadzenia nalezy zdjg¢
ostone gimbala. Ostong gimbala nalezy zakta-
da¢, gdy urzadzenie nie jest uzywane.

. Latanie w gestej mgle lub chmurach moze
spowodowac¢ zamoczenie gimbala, prowadzac
do tymczasowej awarii. Gimbal odzyska petng
funkcjonalno$¢ po wyschnieciu.

4.7 Inteligentny akumulator

Uwagi

VAN Przed uzyciem nalezy zapoznac sie
z wytycznymi dotyczacymi bezpieczenstwa oraz
naklejkami umieszczonymi na akumulatorze.
Uzytkownicy ponoszg petng odpowiedzialno$¢
za wszystkie operacje i uzytkowanie.
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1. Nie nalezy tadowac Inteligentnego akumulatora
natychmiast po zakoriczeniu lotu, poniewaz moze on
by¢ zbyt goracy. Przed ponownym tadowaniem nalezy
poczekac, az akumulator ostygnie do dopuszczalnej
temperatury tadowania.

2. Aby zapobiec uszkodzeniom, akumulator nalezy tado-
wac tylko wtedy, gdy temperatura akumulatora miesci
sie w dopuszczalnej temperaturze tadowania. Idealna
temperatura tadowania wynosi od 22° do 28° C (71,6°

do 82,4° F). tadowanie w idealnym zakresie temperatur
moze wydtuzy¢ zywotnos$¢ akumulatora. tadowanie za-
trzymuje sie automatycznie, jesli temperatura ogniw aku-
mulatora przekroczy 55° C (131° F) podczas tadowania.

3. Uwaga dotyczaca niskich temperatur:

+ Akumulatory nie mogg by¢ uzywane w ekstremalnie
niskich temperaturach, nizszych niz-10° C (14° F).

+ Pojemnos$¢ akumulatora jest znacznie zmniejszona
podczas lotu w niskich temperaturach. Po starcie
nalezy zatrzymac drona na chwile w miejscu w celu
rozgrzania akumulatora.



W $rodowiskach o niskiej temperaturze wskazane
jest ogrzanie akumulatora do temperatury pokojo-
wej przed startem i utrzymywanie go w cieple przed
uzyciem, aby skréci¢ czas nagrzewania. W ekstre-
malnie niskich temperaturach nalezy odpowiednio
zaizolowa¢ akumulator.

Zmniejszona pojemnos¢ akumulatora w niskich tem-
peraturach zmniejsza wydajnos$¢ drona w zakresie
odpornosci na wiatr. Nalezy zachowac ostroznos¢.

Zachowaj szczeg6lng ostrozno$¢ podczas lotu na
duzej wysokosci w niskiej temperaturze.

Gdy dron jest w locie po spetnieniu powyzszych wa-
runkéw, a aplikacja DJI Pilot 2 wyswietla ostrzezenie
o krytycznie niskim poziomie natadowania akumu-
latora, uzytkownik powinien natychmiast przerwac
lot i wylagdowac¢ dronem w odpowiednim miejscu.
Podczas automatycznego lgdowania uzytkownicy
moga nadal uzywac aparatury sterujgcej do sterowa-
nia dronem. Na przyktad, uzytkownicy moga nacisna¢
drazek przepustnicy, aby unie$¢ drona.
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4. W petni natadowany akumulator roztaduje sie auto-
matycznie po dtuzszym okresie czuwania. Nalezy pamie-
ta¢, ze podczas procesu roztadowywania akumulator
prawidtowo wydziela ciepto.

5. Aby utrzymac¢ akumulator w odpowiednim stanie,
nalezy tadowac go do petna co najmniej raz na trzy mie-
sigce. Jedli akumulator nie jest uzywany przez diuzszy
czas, moze to wpltyna¢ na jego wydajnos¢ lub nawet
spowodowac trwate uszkodzenie akumulatora. Jesli aku-
mulator nie byt tadowany lub roztadowywany przez trzy
miesigce lub dtuzej, nie bedzie on juz objety gwarancja.

6. Ze wzgleddw bezpieczenstwa, podczas transportu
akumulatory nalezy przechowywac na niskim poziomie
natadowania. Przed transportem wskazane jest roztado-
wanie akumulatoréw do poziomu 30% lub nizszego.

7. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem
jest wigczone, a roztadowanie zatrzymuje sie automatycz-
nie, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu, gdy dron
nie czuwa. Przed ponownym uzyciem nalezy natadowac
akumulator w celu wytgczenia zabezpieczenia przed
nadmiernym roztadowaniem. Zabezpieczenie przed nad-
miernym roztadowaniem nie jest wigczone podczas lotu.
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8. Nadmierne roztadowanie doprowadzi do powaznego
uszkodzenia akumulatora. Jedli poziom natadowania
akumulatora jest nizszy niz 10% podczas czuwania dro-
na, akumulator przejdzie w tryb hibernacji, aby zapobiec
nadmiernemu roztadowaniu.

Wkitadanie/wyjmowanie akumulatora

W46z Inteligentny akumulator do komory akumulatora
w dronie. Upewnij sig, ze akumulator zostat wtozony do
konca, co bedzie sygnalizowane dZzwiekiem klikniecia,
wskazujgcym na prawidtowe zamocowanie uchwytéw
akumulatora.

Nacis$nij uchwyt akumulatora, aby wyja¢ akumulator
z komory.
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VANE Nie nalezy wktada¢ ani wyjmowa¢ akumu-
latora, gdy dron jest wigczony.

. Upewnij sig, ze akumulator zostat wtozony
z odgtosem kliknigcia. NIE nalezy uruchamia¢
drona, gdy akumulator nie jest bezpiecznie
zamontowany, poniewaz moze to spowodowac
staby kontakt miedzy akumulatorem a dronem
i stwarzac¢ zagrozenie. Upewnij sig, ze akumula-
tor jest bezpiecznie zamontowany.

Sprawdzanie poziomu natadowania
akumulatora

Nacisnij przycisk zasilania jeden raz, aby sprawdzi¢
aktualny poziom natadowania akumulatora.

Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora
wyswietlajg poziom natadowania akumulatora podczas
tadowania i roztadowywania. Wskazniki LED statusu sg
zdefiniowane ponizej:

® Wskaznik LED jest wigczony
@ Wskaznik LED miga
Wskaznik LED jest wytaczony
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S X Rk 1. Wskaznik LED statusu 3. Przetgcznik trybu

Wz6r migania | Poziom natadowania akumulatora S
2. Port zasilania 4. Port akumulatora

ONRORONCO 92% - 100%

pE— Uzytkowanie
OROROEOS 76% - 91%
ORORO 63% - 75%
© @ @ O 51% - 62% .
® ® O 38% - 50%
® @ O O 26% - 37%

Przetacz przetgcznik trybu, aby wybra¢ tryb tadowania.
® O OO 13% - 25% ® Tryb standardowy: Kazdy akumulator jest tadowany
kolejno do 100%.

@0 O © 0% - 12%
25 Tryb gotowosci do lotu: Kazdy akumulator jest
tadowanie akumulatora kolejno tadowany do 90% i utrzymywany na poziomie
90% po zakonczeniu tadowania. Tryb ten utatwia szybkie
Korzystanie z huba tadujacego korzystanie z akumulatoréw.
S - Inteligentny akumulator o najwyzszym poziomie natado-
~ 7 7 ¥?—j,,,/' L ] wania zostanie natadowany jako pierwszy, a nastepnie

pozostate akumulatory beda tadowane kolejno zgodnie
z ich poziomami natadowania.

Po zakonczeniu tadowania nalezy odtgczy¢ Inteligentny
akumulator poktadowy od huba tadujgcego.
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Opisy wskaznikéw LED statusu

Wzér migania

Staty z6tty
Miga na zielono
Staty zielony

Miga na zétto

Swieci na czerwono

Opis

Nie wtozono akumulatora
tadowanie akumulatora
tadowanie zakoriczone

Nieprawidtowos¢ akumula-
tora lub huba fadujacego,
ktérag mozna naprawic (nie jest
wymagana zadna dodatkowa
operacja, tadowanie moze by¢
kontynuowane po automatycz-
nym przywréceniu akumula-
tora lub huba tadujgcego do
normalnego stanu).

Nienaprawialna usterka aku-
mulatora lub huba tadujgcego
(ponowne wyjecie i wtozenie
akumulatora lub odtgczenie

i podtaczenie adaptera)
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N e Zasilacz DJI 100W USB-C jest wymagany
podczas korzystania z huba tadujacego do
tadowania Inteligentnych akumulatoréw.

. Hub tadujacy jest kompatybilny tylko

z okre$lonym modelem Inteligentnego aku-
mulatora. Nie nalezy uzywac huba tadujgcego
z innymi modelami akumulatoréw.

. Podczas uzytkowania nalezy umiesci¢ hub
tadujacy na ptaskiej i stabilnej powierzchni. Na-
lezy upewnic sie, ze urzadzenie jest odpowied-
nio izolowane, aby zapobiec ryzyku pozaru.

. Nie nalezy dotyka¢ metalowych zaciskow
portéw akumulatora. Wyczy$¢ metalowe zaciski
czysta, suchg szmatka, jesli pojawi sie na nich
zauwazalny osad.

Wskazniki LED poziomu natadowania
akumulatora

Ponizsza tabela przedstawia poziom natadowania aku-
mulatora podczas tadowania.
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Wz6r migania | Poziom natadowania akumulatora

EOR0S 0% - 50%
... 51% - 75%
.... 76% - 99%

100%

Mechanizmy zabezpieczenia akumulatora

Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora
moga wyswietla¢ powiadomienia o zabezpieczeniach
akumulatora uruchomione przez nieprawidtowe warun-

ki tadowania.
LED Wzér migania Status
o) Wskaznik LED2 miga | Wykryto
' dwa razy na sekunde |przetezenie
‘or Wskaznik LED2 miga | Wykryto
g trzy razy na sekunde | zwarcie
e Wskaznik LED3 miga | Wykryto prze-
dwa razy na sekunde | tadowanie

Wskaznik LED3 miga Wykr)./to'

trzy razy na sekunde farézs\:::;:

Wskaznik LEDA miga | | cmPeratura

dwa razy na sekunde fadowania
jest zbyt niska
Temperatura

Wskaznik LED4 miga | tadowania

o |frzyrazyna sekunde | jest zbyt

wysoka

Jesli ktérykolwiek z mechanizméw zabezpieczenia
akumulatora zostanie aktywowany, odtacz tadowarke

i podtacz ja ponownie, aby wznowi¢ tadowanie. Jesli
temperatura tadowania odbiega od normy, nalezy po-
czeka¢, az sie obnizy. Akumulator automatycznie wzno-
wi tadowanie bez koniecznosci odtgczania i ponownego
podtaczania tadowarki.
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4.8 RTK dla dronéw

Wbudowany modut RTK drona jest odporny na silne
zaktécenia magnetyczne pochodzace od metalowych
konstrukgji i linii wysokiego napigcia, zapewniajac bez-
pieczny i stabilny lot. W potaczeniu z produktem D-RTK
(sprzedawanym oddzielnie) lub zatwierdzong przez D)l
ustugg Network RTK mozna uzyska¢ doktadniejsze dane
pozycjonowania.

£F +  Odwiedz strong
, aby wyswie-
tla¢ instrukcje obstugi akcesoriéw i dowiedzie¢

sie, jak korzystac z produktu.

Wiaczanie/wytgczanie RTK

Przed kazdym uzyciem nalezy upewnic sie, ze funkcja
RTK jest wtgczona, a typ ustugi RTK jest prawidtowo
ustawiony. W przeciwnym razie funkcja RTK nie bedzie
mogta by¢ uzywana do pozycjonowania. PrzejdZ do
aplikacji DJI Pilot 2, nacisnij Podglad kamery > ¢« <> ™,
aby wyswietli¢ i sprawdzi¢ ustawienia.
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Q . Pozycjonowanie RTK mozna wigczac i wy-
tgcza¢ podczas lotu.

. Po wigczeniu RTK mozna uzy¢ trybu utrzy-
mania doktadnos$ci pozycjonowania.

Sie¢ niestandardowa RTK

Aby korzystac z niestandardowej sieci RTK, nalezy upew-
ni¢ sie, ze w aparaturze sterujgcej zamontowano modut
DJI Cellular Dongle 2 i zainstalowano karte nano-SIM

lub ze aparatura sterujgca posiada potgczenie Wi-Fi.
Podczas korzystania z tej funkcji aparatura sterujaca
musi by¢ wtgczona i potgczona z internetem. Siec¢
niestandardowa RTK moze zosta¢ uzyta do zastgpienia
stacji RTK. Podtacz konto sieci niestandardowej RTK do
wyznaczonego serwera NTRIP, aby wysyta¢ i odbierac
dane réznicowe.

1. Upewnij sig, ze aparatura sterujaca jest potgczona
zdronem i Internetem.

2. Przejdz do aplikacji DJI Pilot 2, nacisnij Podglad kame-
ry> *++> & wybierz Niestandardowa sie¢ RTK



jako typ ustugi RTK i wypetnij wymagane informacje.
Nastepnie naci$nij Zapisz.

3. Poczekaj na potgczenie z serwerem NTRIP. W usta-
wieniach RTK, gdy status pozycjonowania drona w tabeli
statusu pokazuje ,FIX", oznacza to, ze dron uzyskat

i wykorzystat dane réznicowe z Network RTK.

4.9 RTH

Uwaznie przeczytaj zawartosc tej sekcji, aby upewnié
sie, ze jeste$ zaznajomiony z zachowaniem drona
w trybie Return-to-Home (RTH).

Funkcja Return to Home (RTH) powoduje automatyczny
powrdét drona do ostatniego zarejestrowanego punktu
Home. RTH moze zosta¢ uruchomiony na trzy sposoby:
uzytkownik aktywnie uruchamia RTH, dron posiada niski
poziom natadowania akumulatora lub sygnat z apara-
tury sterujgcej zostat utracony (uruchomiona zostanie
funkcja Failsafe RTH). Jesli dron pomysinie zarejestrowat
punkt Home i system pozycjonowania dziata prawidto-
wo, po uruchomieniu funkcji RTH dron automatycznie
powrdci i wylagduje w punkcie Home.
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. Punkt Home: Punkt Home zostanie nagra-
ny podczas startu, o ile dron ma silny sygnat
GNSS & 26lub oéwietlenie jest wystarczajace.
Po zarejestrowaniu punktu Home, DJI Pilot 2
wyda komunikat gtosowy. Jesli konieczne jest
zaktualizowanie punktu Home podczas lotu
(np. w przypadku zmiany pozycji), punkt Home
mozna zaktualizowad recznie w * « «> 3 > Stero-
wanie w aplikacji DJI Pilot 2.

Podczas RTH, trasa AR RTH bedzie wyswietlana na
podgladzie z kamery, pomagajac wyswietli¢ Sciezke
powrotng i zapewni¢ bezpieczenstwo lotu. Podglad ka-
mery wyswietla rowniez punkt Ilgdowania AR. Gdy dron
osiggnie obszar powyzej punktu Home, kamera gimbala
automatycznie obroéci sie w dét. Ciert samolotu AR
pojawi sie w podgladzie kamery, gdy dron bedzie zblizat
sie do terenu, umozliwiajgc sterowanie dronem w celu
doktadniejszego wylgdowania w preferowanym miejscu.
Wyswietlanie mozna zmieni¢ w ¢ * > 3 > Assist.
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VAN

. Trasa AR RTH stuzy wytgcznie jako odnie-
sienie i moze odbiegac od rzeczywistej trasy
lotu w réznych scenariuszach. Podczas RTH
nalezy zawsze zwraca¢ uwage na podglad na
zywo na ekranie. Nalezy lata¢ ostroznie.

. Podczas RTH dron domysinie automa-
tycznie dostosuje nachylenie gimbala, aby
skierowac kamere w strone trasy RTH. Uzycie
pokretta gimbala do regulacji orientacji kamery
lub nacisniecie konfigurowalnych przyciskéw
na aparaturze sterujacej w celu ponownego
ustawienia kamery spowoduje zatrzymanie
automatycznej regulacji nachylenia gimbala
przez dron, co moze uniemozliwi¢ wyswietlanie
trasy AR RTH.

Uwagi

40

. Dron moze nie by¢ w stanie prawidto-
wo powrdéci¢ do punktu Home, jesli system
pozycjonowania dziata nieprawidtowo. Podczas
Failsafe RTH dron moze przej$¢ w tryb ATTI
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i wylagdowac automatycznie, jesli system pozy-
cjonowania dziata nieprawidtowo.

. W przypadku braku GNSS nie nalezy
lata¢ nad powierzchniami wody, budynkami
ze szklang powierzchnig lub w sytuacjach, gdy
wysokos$¢ nad terenem przekracza 30 metréw.
Jesli system pozycjonowania dziata nieprawi-
dtowo, dron przejdzie w tryb ATTI.

. Wazne jest, aby ustawi¢ odpowiednig
wysokos$¢ RTH przed kazdym lotem. Uruchom
DJI Pilot 2 i ustaw wysoko$¢ RTH. Domyslna
wysokos$¢ RTH to 100 m.

. Dron nie moze wykrywac przeszkod
podczas RTH, jesli warunki otoczenia nie sg
odpowiednie dla systemu wykrywania.

. Strefy GEO mogg wptywac na RTH. Nalezy
unika¢ lotéw w poblizu stref GEO.

. Dron moze nie by¢ w stanie powréci¢ do
punktu Home, jesli predkos¢ wiatru jest zbyt
duza. Nalezy lata¢ ostroznie.

. Podczas RTH nalezy zwraca¢ szczegblng

uwage na mate lub delikatne obiekty (takie
jak gatezie drzew lub linie energetyczne) lub



obiekty przezroczyste (takie jak woda lub szkto).
Wyjdz z RTH i steruj dronem recznie w sytuacji
awaryjnej.

. Ustaw Advanced RTH jako Preset, jesli

na $ciezce RTH znajduja sie linie energetyczne
lub wieze transmisyjne, ktérych dron nie moze
omingc¢ i upewnij sie, ze wysokos$¢ RTH jest
ustawiona wyzej niz wszystkie przeszkody.

. Dron wyhamuje i wykona RTH zgodnie

z najnowszymi ustawieniami, jesli ustawienia
Advanced RTH w aplikacji DJI Pilot 2 zostang
zmienione podczas RTH.

+  Jedlimaksymalna wysoko$¢ zostanie usta-
wiona ponizej biezgcej wysokosci podczas RTH,
dron najpierw znizy sie do maksymalnej wysoko-
$ci, a nastepnie bedzie kontynuowat RTH.

. Wysoko$¢ RTH nie moze zosta¢ zmieniona
podczas RTH.

+  Jedliistnieje duza réznica miedzy aktualng
wysokoscig a wysokoscig RTH, ilo$¢ zuzytej
energii akumulatora nie moze by¢ doktadnie
obliczona z powodu réznic predkosci wiatru na
réznych wysokosciach. Nalezy zwracac
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szczegblng uwage na komunikaty dotyczgce mocy
akumulatora i ostrzezenia w aplikacji DJI Pilot 2.

. Gdy sygnat pilota jest prawidtowo odbie-
rany podczas Advanced RTH, drazek sterujacy
moze by¢ uzywany do sterowania predkosciag
lotu, ale orientacja i wysoko$¢ nie mogg by¢
kontrolowane, a dron nie moze by¢ sterowa-
ny tak, aby leciat w lewo lub w prawo. Ciggte
naciskanie drazka skoku w celu przyspieszenia
zwiekszy szybkos¢ zuzycia energii akumulatora.
Dron nie moze omija¢ przeszkdd, jesli predko$¢
lotu przekracza efektywnga predko$¢ wykry-
wania. Dron zatrzyma sie, zawisnie w miej-

scu i wyjdzie z trybu RTH, jesli drazek skoku
zostanie wcisniety do korica. Dronem mozna
sterowac po zwolnieniu drgzka skoku.

+  Jedli dron osiaggnie limit wysokosci aktual-
nej lokalizacji lub punktu Home Point podczas
wznoszenia w trybie Preset RTH, dron przesta-
nie sie wznosi¢ i powréci do punktu Home na
aktualnej wysokosci. Nalezy zwréci¢ uwage na
bezpieczenstwo lotu podczas RTH.

. Jesli Punkt Home znajduje sie w Strefie
Wysokosci, ale dron nie znajduje sie w Strefie

2025 DJl Wszelkie prawa zastrzezone 4]



DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

Wysokosci, po osiggnieciu Strefy Wysokosci
dron znizy sie ponizej limitu wysokosci, ktoéry
moze by¢ nizszy niz ustawiona wysoko$¢ RTH.
Nalezy zachowac ostroznos¢.

+ Jedlitransmisja filmu OcuSync jest zakto-
cana i roztgcza sie, dron moze polegac tylko na
wzmocnionej transmisji 4G. Biorgc pod uwage,
ze na trasie RTH mogg znajdowac sie duze prze-
szkody, aby zapewni¢ bezpieczehstwo podczas
RTH, trasa RTH przyjmie poprzednig trase lotu
jako odniesienie. Podczas korzystania z ulepszo-
nej transmisji 4G nalezy zwracac wiekszg uwage
na stan akumulatora i trase RTH na mapie.

. Dron zakonczy RTH, jesli otaczajace $rodo-
wisko jest zbyt ztozone, aby zakoriczy¢ RTH, na-
wet jesli system wykrywania dziata prawidtowo.

. RTH nie moze zosta¢ uruchomione pod-
czas automatycznego lgdowania.
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Advanced RTH

Po uruchomieniu Advanced RTH, dron automatycznie
zaplanuje najlepsza trase RTH, ktéra zostanie wyswie-
tlona w aplikacji DJI Pilot 2 i zostanie dostosowana do
warunkdéw otoczenia. Podczas RTH dron automatycznie
dostosuje predkos¢ lotu do czynnikéw srodowiskowych,
takich jak predkos$¢ wiatru, kierunek wiatru i przeszkody.
Jedli sygnat sterowania miedzy aparaturg sterujaca a dro-
nem jest prawidtowy, wyjdz z RTH, naciskajgc przycisk
RTH lub przycisk wstrzymania lotu na aparaturze steruja-
cej. Po wyjsciu z RTH odzyskasz sterowanie dronem.

Metoda uruchomienia
Uzytkownik aktywnie uruchomi RTH

Podczas lotu mozna uruchomi¢ RTH, naciskajac i przy-
trzymujac przycisk RTH na aparaturze sterujacej.

Niski poziom akumulatora w dronie
Podczas lotu, jesli poziom natadowania akumulatora

jest niski i wystarczajagcy tylko do lotu do punktu Home,
w aplikacji D)I Pilot 2 pojawi sie komunikat ostrzegawczy.



Jedli naci$niesz, aby potwierdzi¢ RTH lub nie podejmiesz
zadnych dziatan przed zakoriczeniem odliczania, dron
automatycznie uruchomi RTH przy niskim poziomie
natadowania akumulatora.

Jesli anulujesz komunikat o niskim poziomie natado-
wania akumulatora RTH i bedziesz kontynuowac lot
dronem, dron wyladuje automatycznie, gdy aktualny
poziom natadowania akumulatora bedzie wystarczajacy
do obnizenia sie z aktualnej wysokosci.

Nie mozna anulowa¢ automatycznego lagdowania, ale
nadal mozna lata¢ dronem w poziomie, przesuwajgc
drazek skoku i drazek przechytu, oraz zmienia¢ pred-
kos¢ opadania drona, przesuwajac drazek przepustnicy.
Le¢ dronem do miejsca odpowiedniego do Igdowania
tak szybko, jak to mozliwe.

AN - Gdy poziom natadowania Inteligentnego
akumulatora jest zbyt niski i nie ma wystar-
czajacej mocy, aby wréci¢ do domu, nalezy jak
najszybciej wylagdowa¢ dronem. W przeciwnym
razie dron rozbije sie po catkowitym roztadowa-
niu akumulatora.
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. Nie nalezy naciska¢ drazka przepustnicy
w gbre podczas automatycznego lagdowania.
W przeciwnym razie dron rozbije sie po catko-
witym roztadowaniu akumulatora.

Utrata sygnatu z aparatury sterujgcej

Gdy sygnat z aparatury sterujgcej zostanie utracony,
dron automatycznie uruchomi Failsafe RTH, jesli opcja
Signal Lost Action (Czynno$¢ po utracie sygnatu) jest
ustawiona na RTH.

Gdy warunki odwietleniowe i Srodowiskowe sg odpo-
wiednie dla systemu wizyjnego, DJI Pilot 2 wy$wietli
Sciezke RTH, ktdra zostata wygenerowana przez drona
przed utratg sygnatu. Dron rozpocznie RTH przy uzyciu
Advanced RTH zgodnie z ustawieniami RTH. Dron po-
zostanie w trybie RTH nawet po przywréceniu sygnatu

z aparatury sterujgcej. DJI Pilot 2 zaktualizuje odpowied-
nio Sciezke RTH.

Gdy warunki o$wietleniowe i Srodowiskowe sg nieod-
powiednie dla systemu wizyjnego, dron zatrzyma sie,
a nastepnie wejdzie w tryb Original Route RTH.
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Jesli odlegtos¢ RTH (odlegtos¢ pozioma miedzy dronem
a punktem Home) jest wieksza niz 50 m, dron dosto-
sowuje swojg orientacje i leci do tytu przez 50 m po
pierwotnej trasie lotu przed wejsciem w tryb Preset
RTH.

Jesli odlegto$¢ RTH jest wieksza niz 5 m, ale mniejsza
niz 50 m, dron dostosowuje swojg orientacje i leci
prosto w poziomie z powrotem do punktu Home na
biezgcej wysokosci.

Dron lgduje natychmiast, jesli odlegto$¢ RTH jest
mniejsza niz 5 m.

Procedura RTH

Po

a4

uruchomieniu Advanced RTH dron zatrzymuje sie.

Gdy warunki otoczenia lub odwietlenia sg odpo-
wiednie dla systemu wizyjnego:

+ Dron dostosuje swojg orientacje do punktu Home,
zaplanuje najlepsza trase zgodnie z ustawieniami
RTH, a nastepnie powrdci do punktu Home, jesli
GNSS byt dostepny podczas startu.
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+ Jesli GNSS byt niedostepny, a podczas startu dziatat
tylko system wizyjny, dron dostosuje swoja orien-
tacje do punktu Home, zaplanuje najlepszg Sciezke
zgodnie z ustawieniami RTH, a nastepnie powrdéci
do pozycji z silnym sygnatem GNSS w oparciu
o ustawienia RTH. Bedzie on w przyblizeniu podg-
zat trasg wyjsciowa z powrotem w poblize punktu
Home. W tym czasie zwré¢ uwage na komunikaty
aplikacji i wybierz, czy pozwoli¢ dronowi na auto-
matyczne RTH i Igdowanie, czy recznie sterowac
RTH i ladowaniem.

Zwrd6¢ uwage, jesli GNSS byt niedostepny
podczas startu:

+ Upewnij sie, ze funkcja omijania przeszkéd jest
wigczona.

+ Nie nalezy lata¢ w waskich przestrzeniach,
a predkos¢ wiatru w otoczeniu powinna by¢
mniejsza niz 3 m/s.

+ Po starcie nalezy lecie¢ na otwartej przestrzeni
i trzymac sie w odlegtosci co najmniej 10 me-
tréw od wszelkich przeszkéd, w przeciwnym



razie dron moze nie by¢ w stanie wykona¢ RTH.
Podczas lotu nalezy unika¢ przelatywania nad
powierzchniami wody, az do osiggnigcia obszaru
z silnym sygnatem GNSS. Wysoko$¢ nad tere-
nem powinna by¢ wieksza niz 2 metry i mniejsza
niz 30 metréw, w przeciwnym razie dron moze
nie by¢ w stanie powréci¢ do punktu Home. Jesli
dron przejdzie w tryb ATTI przed osiggnieciem
obszaru z silnym sygnatem GNSS, punkt poczat-
kowy zostanie uniewazniony.

Jesli pozycjonowanie wizyjne nie jest dostepne
podczas lotu, dron nie moze powréci¢ do punk-
tu Home. Nalezy zwraca¢ uwage na otoczenie
zgodnie z komunikatami gtosowymi aplikacji,
aby unikng¢ kolizji.

Gdy dron powrdci w poblize punktu startu, a apli-
kacja wyswietli komunikat o ztozonosci biezagcego

Srodowiska, potwierdz kontynuowanie lotu:

Nalezy potwierdzi¢, czy trasa lotu jest prawi-

dfowa i zwrdéci¢ uwage na bezpieczerstwo lotu.
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+  Nalezy potwierdzi¢, czy warunki o$wietlenio-
we s3 wystarczajace dla systemu wizyjnego.
Jesli nie, dron moze wyj$¢ z RTH. Zmuszenie
drona do kontynuowania RTH lub lotu moze
spowodowac przejscie w tryb ATTI.

+ Po potwierdzeniu dron bedzie kontynuowat
powr6t do punktu Home z niskg predkoscia.
Jesli na drodze powrotnej pojawi sie przeszkoda,
dron wyhamuje i moze wyjs¢ z trybu RTH.

+ Ta procedura RTH nie obstuguje wykrywania
przeszkéd w scenach bez tekstur, takich jak
szkto lub biate Sciany.

» Ta procedura RTH wymaga, aby teren i pobliskie
Srodowiska (takie jak Sciany) miaty bogate tek-
stury i nie podlegaty dynamicznym zmianom.

Dane terenu

Gdy aparatura sterujaca jest potgczona z Internetem,
nacisnij e « « > 3> Assist w aplikacji D)I Pilot 2 i wigcz
opcje Terrain Data (Dane terenu), a aparatura sterujgca
automatycznie pobierze baze danych wysokosci do
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drona. W oparciu o dane terenu, dron moze zaplanowac
optymalna trase lotu, aby oming¢ przeszkody na trasie
podczas RTH.

Gdy dane terenu sg wigczone,

+ Jesli warunki otoczenia lub o$wietlenia sg odpo-
wiednie dla systemu wizyjnego, dron automatycznie
zaplanuje optymalna trase lotu w oparciu o dane te-
renu i dane zebrane przez system wizyjny. Optymalna
trasa lotu bedzie utrzymywac bezpieczng odlegtos¢
od przeszkéd terenowych.

+ Jesli otoczenie lub warunki oswietleniowe nie sg od-
powiednie dla systemu wizyjnego, skuteczne sg tylko
dane o terenie. Zagrozenie bezpieczehstwa moze
powstag, jesli dane modelu s niedoktadne.

Q . Na podstawie danych o terenie, dron
ominie obszar o stabym sygnale GNSS, aby
zapewni¢ doktadno$¢ pozycjonowania drona.
Jedli w danych terenu znajduja sie zawieszone
modele, takie jak dZzwigi, linie energetyczne i mo-
sty, dron bedzie prébowat oming¢ przeszkody,
przelatujgc nad obiektami.
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AN e Gdy dron uzywa GNSS do pozycjonowa-
nia, doktadnos$¢ pozycjonowania jest stosunko-
wo niska, co moze mie¢ wptyw na wydajnos¢
omijania przeszkéd. Uzytkownicy powinni latac
ostroznie i zwracac szczegdlng uwage na trase
lotu i podglad z kamery.

Ustawienia RTH

Ustawienia RTH s3 dostepne dla Advanced RTH. Przejdz
do podgladu kamery w aplikacji DJI Pilot 2, naci$nij «««>
2 > Sterowanie i przewin do opcji RTH.

~

-

>

+  Jesli odwietlenie jest wystarczajace, a otoczenie od-
powiednie dla systemu wizyjnego, dron automatycz-
nie zaplanuje optymalna trase RTH i dostosuje

* Optymalna trasa:

-



wysokos¢ zgodnie z czynnikami Srodowiskowymi,
takimi jak przeszkody i sygnaty transmisji, niezalez-
nie od ustawienia wysokosci RTH. Optymalna trasa
RTH oznacza, ze dron pokona najkrétsza mozliwg
odlegtos¢, aby zmniejszy¢ ilos¢ zuzywanej energii
akumulatora i wydtuzy¢ czas lotu.

+ Jesli oSwietlenie jest niewystarczajace lub otocze-

nie nie jest odpowiednie dla systemu wizyjnego,
dron rozpocznie lot w trybie Preset RTH w oparciu
o ustawienie RTH Altitude.

* Preset:

e
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Metoda
uruchomienia
RTH

Odpowied-
nie warunki
oswietleniowe
i Srodowi-
skowe (Dron
moze omijac
przeszkody

i strefy GEO)

Nieodpowiednie
oswietlenie i warunki
Srodowiskowe

EO Gdy opcja Return to Home jest ustawiona
na Preset, pojawi sie opcja Direct Landing (La-
dowanie bezposrednie). Po jej wigczeniu dron
bedzie lagdowat bezposrednio po dotarciu nad
punkt Home.

Uzytkownik
aktywnie uru-
chomi RTH

Niski poziom
natadowania
akumulatora
w dronie

Gdy dron zbliza sie do punktu Home, jesli aktualna wy-
sokos¢ jest wyzsza niz wysoko$¢ RTH, dron inteligentnie
zdecyduje, czy zniza¢ sie podczas lotu do przodu, zgodnie
z otaczajgcym Srodowiskiem, oswietleniem, ustawiong
wysokoscig RTH i aktualng wysokoscig. Gdy dron osiggnie
obszar powyzej punktu Home, jego aktualna wysoko$¢
nie bedzie nizsza niz ustawiona wysoko$¢ RTH.

Plany RTH dla réznych srodowisk, metody uruchomienia
RTH i ustawienia RTH sg nastepujace:
48 025 DJI Wszelkie prawa one

Utrata sygnatu
z aparatury
sterujacej

Dron wykona
RTH w oparciu
o ustawienia
RTH:

+  Optymalny
+ Ustawienie
wstepne

Ustawienie wstepne
(dron moze wzniesc¢ sie,
aby oming¢ przeszkody
i strefy GEO)

Oryginalna trasa RTH,

Wstepnie ustawiony
RTH zostanie wykonany
po przywréceniu sygna-
tu (dron moze oming¢
strefy GEO i zatrzyma
sie oraz zawisnie

w przypadku napotka-
nia przeszkody).




Zabezpieczenie podczas lgdowania

Podczas RTH zabezpieczenie podczas ladowania akty-
wuje sie, gdy dron zacznie lgdowac. Specyficzne osiagi
drona s3 nastepujace:

DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

Eo Jesli teren zostanie uznany za odpowiedni
do Igdowania, dron wyladuje bezposrednio.

+ Jesli teren zostanie uznany za nieod-
powiedni do lgdowania, dron zawisnie

i bedzie oczekiwat na potwierdzenie uzyt-
kownika.

+ Jesli zabezpieczenie podczas Ilgdowania
nie dziata, DJI Pilot 2 wyswietli komunikat
o lagdowaniu, gdy dron zejdzie do 0,5 m
od terenu. Naci$nij przycisk Potwierdz
lub wciénij drazek przepustnicy do korca
i przytrzymaj przez jedna sekunde, a dron
wyladuje.

+ Po osiggnieciu obszaru powyzej punktu
Home, dron wyladuje precyzyjnie w miej-
scu startu. Wykonanie precyzyjnego lado-
wania podlega nastepujgcym warunkom:

* Punkt Home musi zostac¢ zarejestrowany
podczas startu i nie moze by¢ zmieniany
podczas lotu.

+ Podczas startu dron musi wznies¢ sie

w pionie na wysokos¢ co najmniej 7 m,
zanim zacznie poruszac sie w poziomie.

+ Cechy terenu punktu Home muszg pozo-
sta¢ w duzej mierze niezmienione.

+ Cechy terenu punktu Home muszg by¢
wystarczajgco charakterystyczne. Teren
taki jak pokryte $niegiem pole nie jest
odpowiedni.

+ Warunki oswietlenia nie moga by¢ zbyt
jasne ani zbyt ciemne.

Podczas ladowania, ruch jakiegokolwiek

innego drazka sterujgcego poza drazkiem
przepustnicy bedzie traktowany jako rezygna-
cja z ladowania precyzyjnego, a dron bedzie
opadat pionowo.
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4.10 System wykrywania

1. Wielokierunkowy
system wizyjny
2. Dodatkowe oswietlenie

3. Dolny system wizyjny
4. System czujnikéw
podczerwieni 3D

Wielokierunkowy system wizyjny dziata najlepiej przy
odpowiednim oswietleniu i wyraznie oznaczonych lub
teksturowanych przeszkodach. Wielokierunkowy system
wizyjny aktywuje sie automatycznie, gdy dron znajduje
sie w trybie Normal lub Tripod, a opcja Obstacle Avo-
idance Action (Omijanie przeszkéd) jest ustawiona na
Avoid (Omin) lub Brake (Hamuj) w aplikacji DJI Pilot 2.
Funkcja pozycjonowania ma zastosowanie, gdy sygnaty
GNSS sg niedostepne lub stabe.

Dodatkowe oswietlenie znajdujgce sie w dolnej czesci dro-
na moze wspomagac dolny system wizyjny. Domysinie
50 ©2025 D)l Wszelkie prawa ezone

wigcza sie automatycznie w warunkach stabego oswie-
tlenia, gdy wysokos¢ lotu wynosi ponizej 5 m po starcie.
Uzytkownik moze rowniez wiaczy¢ lub wytaczyc je recznie
w aplikacji DJI Pilot 2. Za kazdym razem, gdy dron zostanie
ponownie uruchomiony, dodatkowe oswietlenie powréci
do domysinego ustawienia Auto.

o Gdy pozycjonowanie wizyjne i wykry-
wanie przeszkdd sg wytgczone, dron polega
tylko na GNSS, aby zawisng¢, wielokierunkowe
wykrywanie przeszkéd jest niedostepne, a dron
nie bedzie automatycznie zwalniat podczas
schodzenia blisko terenu. Gdy funkcje pozy-
cjonowania wizyjnego i wykrywania przeszkéd
sg wytgczone, nalezy zachowac szczegbing
ostroznos¢.

. Wytaczenie funkcji pozycjonowania
wizyjnego i wykrywania przeszkéd dziata tylko
podczas lotu recznego i nie bedzie dziata¢
podczas korzystania z trybéw automatycznych,
takich jak RTH lub automatyczne lgdowanie.




Uwagi
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A

. Nalezy zwraca¢ uwage na $rodowisko lotu.
System wykrywania dziata tylko w okresdlonych
scenariuszach i nie moze zastgpi¢ ludzkiego
sterowania i oceny sytuacji. Podczas lotu nalezy
zawsze zwraca¢ uwage na otaczajace Srodowi-
sko i ostrzezenia w aplikacji DI Pilot 2, a takze
by¢ odpowiedzialnym za dron i utrzymywac¢
nad nim sterowanie przez caty czas.

. Jesli nie jest dostepny GNSS, dolny system
wizyjny pomoze w pozycjonowaniu drona

i dziata najlepiej, gdy dron znajduje sie na
wysokosci od 0,5 m do 30 m. Nalezy zachowa¢
szczegblng ostroznosé, jesli wysokos¢ drona
przekracza 30 m, poniewaz moze to wptyna¢ na
wydajnos¢ pozycjonowania wizyjnego.

. W warunkach stabego odwietlenia system
wizyjny moze nie osiggna¢ optymalnej wydajnosci
pozycjonowania, nawet jesli dodatkowe oswietle-
nie jest wigczone. Nalezy zachowac ostroznos¢,
jesli sygnat GNSS jest staby w takich warunkach.

. Dolny system wizyjny moze nie dziata¢

prawidtowo, gdy dron leci w poblizu wody.

W zwigzku z tym dron moze nie by¢ w stanie
aktywnie unika¢ wody znajdujacej sie pod nim
podczas lagdowania. Wskazane jest utrzymywa-
nie sterowania lotem przez caty czas, dokony-
wanie rozsgdnych ocen w oparciu o otaczajgce
Srodowisko i unikanie nadmiernego polegania
na dolnym systemie wizyjnym.

. System wizyjny nie moze doktadnie
identyfikowa¢ duzych konstrukcji z ramami
i kablami, takich jak zurawie wiezowe, wieze
przesytowe wysokiego napiecia, linie przesyto-
we wysokiego napiecia, mosty wantowe i mosty
wiszace.
. System wizyjny nie moze dziata¢ prawidto-
wo w poblizu powierzchni bez wyraznych zmian
wzoru lub gdy odwietlenie jest zbyt stabe lub
zbyt mocne. System wizyjny nie moze dziatac¢
prawidtowo w nastepujgcych sytuacjach:
J Loty w poblizu powierzchni mo-
nochromatycznych (np. czysto czarnych,
biatych, czerwonych lub zielonych).
. Loty w poblizu powierzchni silnie
odbijajgcych Swiatto.
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. Loty w poblizu wody lub przezro-
czystych powierzchni.

. Loty w poblizu poruszajacych sie
powierzchni lub obiektow.

. Loty w obszarze o czestych i
drastycznych zmianach oswietlenia.

. Loty w poblizu bardzo ciemnych
(<0,5 luksa) lub jasnych (>40 000 lukséw)
powierzchni.

. Loty w poblizu powierzchni silnie
odbijajgcych lub pochtaniajgcych fale
podczerwone (np. luster).

. Loty w poblizu powierzchni bez
wyraznych wzoréw lub tekstur.

. Loty w poblizu powierzchni z po-
wtarzajgcymi sie identycznymi wzorami lub

teksturami (np. ptytki o tym samym wzorze).

. Loty w poblizu przeszkéd o matej
powierzchni (np. gatezie drzew i linie
energetyczne).

Czujniki nalezy zawsze utrzymywac w czy-

stosci. Nalezy uwazag, aby nie zarysowywac
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czujnikéw ani ich modyfikowac. Nie nalezy
uzywac drona w zakurzonym lub wilgotnym
Srodowisku.

. Kamery systemu wizyjnego moga wyma-
gac kalibracji po dtuzszym okresie przecho-
wywania. W aplikacji DI Pilot 2 pojawi sie
komunikat, a kalibracja zostanie przeprowadzo-
na automatycznie.

. Nie nalezy lata¢, gdy pada deszcz, jest
smog lub widoczno$¢ jest mniejsza niz 100 m.

. Nie nalezy zastania¢ systemu wykrywania.

. Kazdorazowo przed startem nalezy spraw-
dzi¢ nastepujace elementy:
. Upewnij sie, ze na szybie systemu
wykrywania nie ma zadnych naklejek ani
innych przeszkéd.
. Jesli na szybie czujnika znajduje
sie brud, kurz lub woda, nalezy uzy¢ miek-
kiej Sciereczki. Nie nalezy uzywa¢ Srodkéw
czyszczacych zawierajgcych alkohol.
. Skontaktuj sie z pomoca technicz-
na DJI, jedli obiektywy systemu czujnikéw
sg uszkodzone.



. Dron moze lata¢ o kazdej porze dnia

i nocy. System wizyjny staje sie jednak niedo-
stepny podczas lotu dronem w warunkach
stabego oswietlenia. Nalezy lata¢ ostroznie.

Wspomaganie wizyjne

Widok wspomagania wizyjnego, zasilany przez systemy
wizyjne, zmienia obraz na widoku z odpowiednich czuj-
nikéw wizyjnych zgodnie z kierunkiem predkosci lotu,
aby pomoc uzytkownikom w nawigacji i obserwowaniu
przeszkdd podczas lotu.

YANE Podczas korzystania z funkcji wspomaga-
nia wizyjnego jako$¢ transmisji wideo moze by¢
nizsza ze wzgledu na ograniczenia przepusto-
wosci transmisji, wydajnos$¢ telefonu komor-
kowego lub rozdzielczo$¢ transmis;ji filmu na
ekranie na aparaturze sterujacej.

. Prawidtowym zjawiskiem jest wyswietlanie
$migiet w widoku wspomagania wizyjnego.

. Wspomaganie wizyjne powinno by¢
uzywane wytgcznie w celach referencyjnych.
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Szklane Sciany i mate obiekty, takie jak gatezie
drzew, przewody elektryczne i sznurki lataw-
céw, nie moga by¢ wyswietlane doktadnie.

. Funkcja wspomagania wizyjnego nie jest
dostepna, gdy dron nie wystartowat lub gdy
sygnat transmisji wideo jest staby.

Naci$nij strzatke, aby przetaczac sie miedzy réznymi kie-
runkami wyswietlania wspomagania widzenia. Nacisnij

i przytrzymaj, aby zablokowac¢ kierunek. Naciénij Srodek
ekranu, aby zmaksymalizowa¢ wys$wietlanie wspomaga-
nia widzenia.

VAN Gdy kierunek nie jest zablokowany
w okreslonym kierunku, widok wspomagania
wizyjnego automatycznie przetagcza sie na
biezacy kierunek lotu. Naci$nij dowolng inng
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strzatke kierunkowa, aby na chwile przetgczy¢
widok wspomagania wizyjnego przed powro-
tem do wyswietlania biezgcego kierunku lotu.

. Gdy kierunek wspomagania wizyjnego jest
zablokowany w okre$lonym kierunku, nacisnij
dowolng inng strzatke, aby na chwile przetgczy¢
widok wspomagania wizyjnego przed powro-
tem do aktualnie zablokowanego kierunku.

4.11 APAS (Advanced Pilot Assistance
Systems)

Funkcja APAS (Advanced Pilot Assistance Systems) jest
dostepna w trybie Normal i Cine. Gdy APAS jest wtg-
czony, dron bedzie reagowat na polecenia uzytkownika
i planowat swoja trase zgodnie z poleceniami drazka
sterujacego i Srodowiskiem lotu. APAS utatwia omijanie
przeszkéd, pozwala uzyskac ptynniejszy materiat filmo-
wy i zapewnia lepsze wrazenia z lotu.

Gdy funkcja APAS jest wigczona, dron mozna zatrzymac,
naciskajgc przycisk wstrzymania lotu na aparaturze
sterujacej. Dron zatrzyma sie na trzy sekundy, oczekujac
na dalsze polecenia uzytkownika.
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Aby wigczy¢ APAS, otwoérz DJI Pilot 2, przejdz do o« «> &
i wybierz Unikaj w Omijanie przeszkéd.

Uwagi

AN . Upewnij sie, ze korzystasz z APAS, gdy
system wizyjny jest dostepny. Upewnij sig, ze
na trasie lotu nie znajduja sie ludzie, zwierzeta,
obiekty o matej powierzchni (np. gatezie drzew)
lub obiekty przezroczyste (np. szkto lub woda).

. Z systemu APAS nalezy korzysta¢, gdy
dostepny jest dolny system wizyjny lub sygnat
GNSS jest silny. APAS moze nie dziata¢ prawi-
dtowo, gdy dron leci nad wodg lub obszarami
pokrytymi $niegiem.

. Zachowaj szczeg6lng ostrozno$¢ podczas
lotéw w bardzo ciemnym (<300 lukséw) lub
jasnym (>10 000 lukséw) otoczeniu.

. Zwr6¢ uwage na DJI Pilot 2 i upewnij sie,
ze APAS dziata prawidtowo.

. APAS moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy
dron leci w poblizu ograniczen lotu lub w stre-
fie GEO.



. Gdy o$wietlenie staje sie niewystarczajace,

a ystem wizyjny jest czeSciowo niedostepny, dron
przetgczy sie z omijania przeszkéd na zatrzyma-
nie i zawis. Nalezy wysrodkowac drazek sterujacy,
a nastepnie kontynuowac sterowanie dronem.

Zabezpieczenie podczas ladowania

Jesli opcja Omijanie przeszkdd jest ustawiona na Omin
lub Zatrzymaj, zabezpieczenie podczas lagdowania zosta-
nie aktywowane po nacisnieciu drazka przepustnicy

w celu wylagdowania dronem. Zabezpieczenie podczas
ladowania zostanie wigczone, gdy dron zacznie lagdowac.

+ Jesli teren zostanie uznany za odpowiedni do Igdowa-
nia, dron wyladuje bezposrednio.

+ Jedli teren zostanie uznany za nieodpowiedni do
ladowania, dron zawisnie, gdy znizy sie do okreslonej
wysokosci nad ziemig. Wcisnij drazek przepustnicy na
co najmniej pie¢ sekund, a dron wylgduje bez wykry-
wania przeszkéd.
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4.12 DJI AirSense

Drony z nadajnikiem-odbiornikiem ADS-B bedg aktyw-
nie transmitowac informacje o locie, w tym lokalizacje,
trasy lotu, predkosci i wysokosci. Drony wyposazo-

ne w technologie DJI AirSense sg w stanie odbiera¢
informacje o locie nadawane z nadajnikéw-odbiorni-
kéw ADS-B zgodnych ze standardami 1090ES lub UAT
w promieniu 10 kilometréw. W oparciu o odebrane
informacje o locie, DJI AirSense moze analizowac

i uzyskiwac lokalizacje, wysokos¢, orientacje i predkos¢
otaczajgcych drondéw i poréwnywac te dane z aktualng
pozycja, wysokoscia, orientacjg i predkoscig drona DJI,
aby obliczy¢ w czasie rzeczywistym potencjalne ryzyko
kolizji z otaczajgcymi dronami. DJI AirSense wyswietli
nastepnie komunikat ostrzegawczy w aplikacji DJI Pilot 2
zgodnie z poziomem ryzyka.

DJI AirSense wydaje komunikaty ostrzegawcze tylko
przy zblizaniu sie okreslonych samolotéw zatogowych
w szczegoblnych okolicznosciach. Nalezy pamietaé, ze DJI
AirSense ma nastepujgce ograniczenia:

+ DJI AirSense moze odbiera¢ wiadomosci wysytane
tylko przez obiekty wyposazone w urzadzenie ADS-B
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Out, ktére jest zgodne ze standardami 1090ES (RTCA
DO-260) lub UAT (RTCA DO-282). Urzadzenia DJI nie
mogg odbiera¢ komunikatéw nadawanych przez
samoloty niewyposazone w prawidtowo dziatajgce
urzadzenia ADS-B Out ani wyswietla¢ ostrzezen.

Jesli miedzy innym obiektem lotniczym a urza-
dzeniem DJI znajduje sie przeszkoda, DJI AirSense

nie bedzie w stanie odbiera¢ komunikatéw ADS-B

z dronu ani wysytac ostrzezen do uzytkownika. Nalezy
uwaznie obserwowac otoczenie i lata¢ ostroznie.

+ Komunikaty ostrzegawcze mogg by¢ wysytane z op6z-
nieniem, jesli DJI AirSense doswiadczy jakichkolwiek
zaktdcen z otoczenia. Uwaznie obserwuj otoczenie
i lataj ostroznie.

+ Komunikaty ostrzegawcze mogg nie by¢ odbierane,
jesli dron DJI nie jest w stanie uzyska¢ informacji
o swojej lokalizacji.

+ DJI AirSense nie moze odbiera¢ komunikatéw ADS-B

z obiektéw lotniczych ani wysytac ostrzezen do uzyt-
kownika, gdy jest wytgczony lub Zle skonfigurowany.
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Gdy zagrozenie zostanie wykryte przez system DJI AirSen-
se, wyswietlacz projekcji AR pojawi sie na biezagcym podgla-
dzie w aplikacji DJI Pilot 2, intuicyjnie pokazujac odlegtos¢
miedzy dronem DJI a innym obiektem i emitujac alert
ostrzegawczy. Uzytkownicy powinni postepowac¢ zgodnie

z instrukcjami w DJI Pilot 2 po otrzymaniu ostrzezenia.

Uwaga: Na mapie pojawi sie niebieska ikona samolotu.

Uwaga: Aplikacja wyswietli komunikat Manned aircraft
detected nearby (W poblizu wykryto obiekt). Lataj
ostroznie. Na podgladzie z kamery pojawi sie¢ mata
pomaranczowa kwadratowa ikona z informacjg o odle-
gtosci, a na podgladzie mapy pojawi sie pomaranczowa
ikona samolotu.

Ostrzezenie: Aplikacja wyswietli komunikat (Collision
risk) Ryzyko kolizji. Natychmiast obniz lub wznie$
drona. Jesli uzytkownik nie prowadzi lotu, aplikacja
wyswietli komunikat Ryzyko kolizji. Le¢ ostroznie. Na
podgladzie kamery pojawi si¢ mata czerwona kwadra-
towa ikona z informacjg o odlegtosci, a na podgladzie
mapy pojawi sie czerwona ikona samolotu. Aparatura
sterujaca bedzie wibrowac w celu ostrzezenia.
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4.13 Port rozszerzen

Dron jest wyposazony w E-Port do obstugi PSDK, umoz-
liwiajgc rozwoj wiekszej liczby funkcji. Odwiedz strone

, aby uzyskac wiecej informacji
na temat rozwoju SDK i instrukcje.
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5 Aparatura sterujaca

W00
5.1 tadowanie akumulatora

[ Aparature sterujgcg nalezy catkowicie roz-

tadowac i tadowac co trzy miesigce. Akumulator 5.2 Konfigurowamy przycisk
wyczerpuje sie, gdy jest przechowywany przez

dtuzszy czas. Przyciski C1, C2, C3, C4 i 5D sg konfigurowalne. Otworz
- — aplikacje DJI Pilot 2 i przejdZ do podgladu kamery.
VANEE Wskazane jest uzycie dotgczonego kabla Naciénij = = => (@, aby skonfigurowa¢ funkcje tych

USB-C do USB-C w celu optymalnego fadowania.  przyciskow. Ponadto mozna dostosowaé kombinacje

przyciskéow C1, C2 i C3 z przyciskiem 5D.

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora 5.3 Kombinacje przyciskéw

Nacisnij raz przycisk zasilania na aparaturze steruja- Niektdre czesto uzywane funkcje mozna aktywowac za
cej, aby sprawdzi¢ poziom natadowania akumulatora pomoca kombinagji przyciskéw. Aby uzy¢ kombinagji
wewnetrznego. przyciskéw, nacisnij i przytrzymaj przycisk Wstecz i uzyj
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innego przycisku w kombinacji.

Domyslnych kombinacji przyciskéw nie mozna zmienic.

Ponizsza tabela przedstawia funkcje kazdej domysinej
kombinacji przyciskéw.

Dziatanie

kombinacji Funkcja

Przycisk Wstecz +

Regulacia i -
Lewe pokreto egulacja jasnosci

Przycisk Wstecz +

prawe pokretto Regulacja gtosnosci

Przycisk Wstecz +

Przycisk Nagrywania Ekran nagrywania

Przycisk Wstecz +

Zrzuty ek
Przycisk migawki reuty ekranu

Przetgcz w gore - Strona gtow-
na; Przetgcz w dot - Ustawie-
nia skrotéw; Przelgcz w lewo
- Ostatnio otwarte aplikacje.

Przycisk Wstecz +
Przycisk 5D
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5.4 Obstuga ekranu dotykowego

Przesun od lewej lub prawej
strony do $rodka ekranu, aby po-
I wréci¢ do poprzedniego ekranu.

Przesun w gére od dotu ekranu,
aby powréci¢ do strony gtéwnej.

Przesun w gére od dotu ekranu
i przytrzymaj, aby uzyska¢ dostep
do ostatnio otwartych aplikacji.

Przesur w dét od gory ekranu, aby
otworzy¢ pasek stanu w aplikagji
DJI Pilot 2. Pasek stanu wyswietla

informacje takie jak godzina, sygnat
Wi-Fi i poziom natadowania aku-
mulatora w aparaturze sterujgcej.
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o Przesun dwukrotnie w dét od
v oRe géry ekranu, aby otworzy¢
% szybkie ustawienia w aplikacji DJI
Pilot 2. Przesun raz w dét od géry
ekranu, aby otworzy¢ szybkie
ustawienia, gdy nie jeste$ w apli-
kacji DJI Pilot 2.

5.5 Wskazniki LED aparatu sterujgcego

Wskaznik LED statusu

Wzér migania Opis

o — Staty Roztgczono z dronem.

‘ czerwony

O Miga na Niski poziom natadowa-

' czerwono nia akumulatora drona.

o Staty zielony Potaczono z dronem.

o) e Miga na Aparatura sterujgca
niebiesko taczy sie z dronem.
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Aktualizacja oprogramo-

T Staly 2oty wania nie powiodta sie.

Aktualizacja oprogramo-

e SRR powiodita sie.

Poziom natadowania
------ Miga na z6tto  akumulatora w aparatu-
rze sterujgcej jest niski.

Miga na Drazki sterujgce nie sg
niebiesko wysrodkowane.

Wskazniki LED poziomu natadowania
akumulatora

Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora
wskazujg poziom natadowania akumulatora w aparatu-
rze sterujgcej.

Wzér migania | Poziom natadowania akumulatora
ONORONO 88% - 100%
OBOROEO? 75% - 87%

ORORO 63% - 74%




OROEO 50% - 62%
°@® 38% - 49%
° 25% - 37%
O 13% - 24%
O3 0% - 12%

5.6 Alarm aparatury sterujgcej

Aparatura sterujgca emituje sygnat dzwigkowy
sygnalizujacy btad lub ostrzezenie. Zwré¢ uwage, gdy
komunikaty pojawiajg sie na ekranie dotykowym lub
w aplikacji DJI Pilot 2.

Przesuh w dét od géry ekranu i wybierz Wycisz, aby
wytgczy¢ wszystkie alerty lub przesun pasek gtosnosci
do 0, aby wytaczy¢ niektére alerty.

Aparatura sterujgca emituje alarm podczas RTH, ktérego
nie mozna anulowa¢. Aparatura sterujaca emituje alarm,
gdy poziom natadowania akumulatora aparatury jest niski.
Alarm niskiego poziomu natadowania akumulatora mozna
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anulowad, naciskajac przycisk zasilania. Gdy poziom
natadowania akumulatora jest krytycznie niski, alarmu nie
mozna anulowac.

W przypadku nieuzywania aparatury sterujacej przez
pewien czas, gdy jest ona wtgczona, ale nie jest pota-
czona z dronem, pojawi sie alert. Po zakonczeniu alertu
aparatura wytaczy sie automatycznie. Aby anulowac
alarm, nalezy poruszy¢ drgzkami sterujgcymi lub naci-
sng¢ dowolny przycisk.

5.7 Optymalna strefa transmisji

Roztéz i wyreguluj anteny. Potozenie anten ma wptyw na
site sygnatu z aparatury sterujacej.

Dostosuj kierunek zewnetrznych anten aparatury

i upewnij sig, ze ich ptaska strona jest skierowana

w strone drona, tak aby aparatura i dron znajdowaty sie
w optymalnej strefie transmisji.
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/A« Nie nalezy nadmiernie rozcigga¢ anten,
aby unikng¢ ich uszkodzenia. W przypadku
uszkodzenia anten nalezy skontaktowac sie
z pomoca techniczng DJI w celu naprawy apa-
ratury sterujacej. Uszkodzona antena znacznie
obnizy wydajnos$¢ aparatury sterujgcej i moze
wptyngé na bezpieczenstwo lotu.

. Podczas lotu NIE nalezy jednocze$nie
korzystac z innych urzadzen komunikacyjnych
2,4 GHz lub 5,8 GHz w tym samym pasmie
czestotliwosci, aby nie zaktécac¢ sygnatu komu-
nikacyjnego z aparatury sterujacej. Na przyktad
unikaj wtgczania Wi-Fi telefonu komoérkowego.

«  Jedli sygnat transmisji jest staby podczas

lotu, w aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie komunikat.

Wyreguluj anteny, aby upewnic sig, ze dron
znajduje sie w optymalnym zasiegu transmisji.

5.8 Potaczenie z aparaturg sterujgcg

Aparatura sterujaca jest juz potaczona z dronem w przy-
padku zakupu w zestawie combo. W przeciwnym razie
62 ©2025Djl Wszelkie prawa zastrzezone

wykonaj ponizsze czynnosci, aby potaczy¢ urzadzenia.
Metoda 1: Korzystanie z kombinacji przyciskéw

1. Wiacz zasilanie drona i aparatury sterujgcej.

2. Naciénij jednoczesnie przyciski C1, C2 i nagrywania,
az wskaznik LED statusu zacznie miga¢ na niebiesko,

a aparatura sterujgca wyemituje sygnat dzwigekowy.

3. Naci$nij i przytrzymaj przycisk zasilania drona przez
co najmniej pie¢ sekund. Dron wyemituje sygnat dzwie-
kowy, a wskazniki LED poziomu natadowania akumula-
tora bedg migac¢ sekwencyjnie, wskazujac gotowos¢ do
nawigzania potgczenia. Aparatura sterujgca wyda dwa
sygnaty dzwiekowe, a wskaznik LED statusu zaswieci sie
na zielono, wskazujac, ze taczenie sie powiodto.

Metoda 2: Korzystanie z aplikacji

1. Wiacz zasilanie drona i aparatury sterujgcej.

2. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i naci$nij przycisk Link
Remote Controller (Potgcz aparature sterujacg), aby
nawigzac potgczenie. Wskaznik LED statusu aparatury
miga na niebiesko, a podczas tgczenia aparatura emituje
sygnat dzwiekowy.

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania drona przez
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co najmniej pie¢ sekund. Dron wyemituje sygnat dZwie-
kowy, a wskazniki LED poziomu natadowania akumula-
tora beda migac¢ sekwencyjnie, wskazujac gotowos¢ do
nawigzania potgczenia. Aparatura sterujgca wyemituje
dwa sygnaty dzwiekowe, a wskaznik LED statusu zaswie-
ci sie na zielono, wskazujac, ze taczenie sie powiodto.

Q . Upewnij sie, ze aparatura sterujgca znaj-
duje sie w odlegtosci 0,5 m od drona podczas
taczenia.

. Upewnij sie, ze aparatura sterujgca jest
potgczona z internetem podczas logowania
przy uzyciu konta DJI.

5.9 Ustawienia HDMI

Ekran dotykowy mozna udostepni¢ wyswietlaczowi po
podtaczeniu portu HDMI aparatury sterujgce;j.

Rozdzielczo$¢ mozna ustawic, przechodzac do opcji @ >
Display (Wyswietlacz) > HDMI.
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6 Aplikacja DJI Pilot 2

6.1 Strona gtéwna

2 3 4

1
|
] s

1. Profil

Nacisnij, aby wyswietla¢ zapisy lotéw, pobiera¢ mapy
offline, zarzadza¢ odblokowywaniem strefy GEO, czytac
dokumentacje pomocy, wybrac jezyk i nie tylko.

2. Dane i prywatnos¢

Naci$nij, aby zarzgdza¢ trybami zabezpieczen sieci,
ustawi¢ kody bezpieczenstwa, zarzadza¢ pamiecig pod-
reczng aplikacji i wyczysci¢ dzienniki urzadzenia DJI.
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3. Mapa strefy GEO

Naci$nij, aby wyswietli¢, czy biezacy obszar roboczy
znajduje sie w strefie ograniczonej lub strefie autoryza-
cji, a takze aktualng wysokos¢ lotu.

4. Ustuga w chmurze

Nacisnij, aby wyswietla¢ stan potgczenia z ustuga

w chmurze, wybra¢ typ ustugi lub przetgczy¢ sie z aktual-
nie potgczonej ustugi na inng ustuge w chmurze.

Q . Jesli konto DJI zalogowane przez uzytkow-
nika posiada licencje DJI FlightHub 2, naci$nij
ustuge w chmurze na stronie gtéwnej aplikacji,
aby automatycznie zalogowac sie do DJI Fli-
ghtHub 2.

Odwiedz strone DJI FlightHub 2 na oficjalnej
stronie DJI, aby uzyskac¢ wigcej informacji:

5. Trasa lotu

Nacisnij, aby przejs¢ do biblioteki tras lotu. Uzytkownicy
moga tworzy¢ i wyswietla¢ wszystkie zadania lotu. Zada-
nia lotu mozna importowac i eksportowac partiami do
aparatury sterujgcej lub innego zewnetrznego



urzadzenia pamieci masowej. Jesli DJI FlightHub 2
jest potgczony, mozna réwniez wyswietla¢ wszystkie
zadania lotu wystane z chmury lub przesyta¢ lokalne
zadania do chmury.

6. Album

7. Academy

8. System zarzadzania

9. Skrét do aktualizacji oprogramowania

. Aktualizacja kompatybilnego oprogra-
mowania jest wymagana, gdy wersje opro-
gramowania niektérych modutéw dronéw sg
niezgodne z kompatybilng wersjg systemu.

10. Przejscie do podgladu kamery

DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

6.2 Podglad kamery

Gorny pasek

H moda-asal flight

1. Powrét

2. Pasek statusu systemu

Jesli podczas lotu pojawi sie nowy alert, zostanie on
wyswietlony w tym miejscu i bedzie migac¢. Naciénij, aby
wyswietla¢ informacje i zatrzymac¢ miganie.

3. Status lotu
Nacis$nij, aby wyswietli¢ podglad funkgji Preflight Check
(Kontrola przed lotem).

4. Pasek wskaznika poziomu natadowania akumulatora
Wyswietla poziom natadowania akumulatora i pozostaty
czas lotu inteligentnego akumulatora po starcie.

5. Status pozycjonowania GNSS
Wyswietla liczbe wyszukanych satelitéw. Gdy ustuga RTK
nie jest wigczona, ikona RTK jest szara. Gdy dane RTK sg
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zbiezne, ikona RTK zmieni kolor na biaty. Naci$nij ikone
statusu pozycjonowania GNSS, aby wyswietlac tryb RTK
i informacje o pozycjonowaniu GNSS.

6. Sita sygnatu

7. Poziom natadowania akumulatora

Wyswietla poziom natadowania akumulatora drona. Na-
cis$nij, aby wyswietli¢ poziom natadowania akumulatora,
napiecie i temperature.

8. Ustawienia

Nacisnij, aby rozwing¢ menu ustawien w celu ustawienia
parametréw kazdego modutu.

Wyswietlacz nawigacji

szelkie prawa zastrzezone
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1. Dron

2. Wektor predkosci poziomej drona
Biata linia narysowana przez drona wskazuje kierunek
lotu i predkos¢ drona.

3. Orientacja drona
Wyswietla aktualng orientacje drona, przy czym 0 stopni
oznacza pétnoc na kompasie.

4. Orientacja punktu Home i aparatury sterujgcej

. Wyswietla potozenie punktu Home (z6tty H)

i aparatury sterujacej (niebieska kropka) wzgledem
drona.

. Jesli aparatura sterujgca i punkt poczatkowy
znajdujg sie blisko siebie, wyswietlany bedzie tylko
punkt poczatkowy.

. Kropka na aparaturze sterujgcej zawiera strzatke
wskazujgcg orientacje. Jesli podczas lotu sygnat
jest staby, nalezy wyregulowac kierunek aparatury
tak, aby strzatka byta skierowana w strone drona.

5. Odlegto$¢ punktu Home
Wyswietla pozioma odlegto$¢ miedzy punktem Home
a dronem.



6. Informacje o PinPoincie
Wyswietla nazwe PinPoint i odlegto$¢ poziomg od drona
do PinPoint, jesli PinPoint jest wigczony.

7. Informacje o punktach Waypoint

Wyswietla nazwe punktéw Waypoint, odlegtos¢ poziomg
od drona do punktu Waypoint oraz wznoszacg sie lub
opadajaca trajektorie trasy lotu.

8. Informacje o punkcie docelowym RNG
Wyswietla pozioma odlegtos$¢ od drona do punktu doce-
lowego, gdy wtgczony jest dalmierz laserowy RNG.

9. Informacje o wykryciu przeszkody w pionie

Po wykryciu przeszkody w kierunku pionowym pojawi
sie ikona paska przeszkéd. Gdy dron osiggnie odle-
gtos¢ ostrzegawczg, ikona bedzie $wieci¢ na czerwono

i pomaranczowo, a aparatura sterujgca bedzie emitowac
diugie sygnaty dZzwiekowe. Gdy dron osiggnie odlegtos¢
hamowania przed przeszkodg, ikona bedzie $wieci¢ na
czerwono, a aparatura sterujaca bedzie emitowac krotkie
sygnaty dzwiekowe. Zaréwno odlegto$¢ hamowania
przed przeszkodami, jak i odlegto$¢ ostrzegawczg mozna
ustawi¢ w aplikacji DI Pilot 2. Aby je ustawi¢, postepuj
zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w aplikacji. Biata
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linia przedstawia pozycje drona w ciggu trzech sekund.
Im wyzsza predko$¢ pionowa, tym diuzsza biata linia.

Informacje o wykrywaniu przeszkéd w poziomie
Jasne obszary to obszary wykrywania przeszkéd przez
dron, natomiast ciemne obszary to martwe pola.
Podczas lotu nalezy utrzymywac linie wektora predkosci
drona poza martwymi strefami wykrywania przeszkéd.

. W przypadku wykrycia przeszkody, gdy znajduje
sie ona poza odlegtoscig ostrzegawczg, zostanie
ona oznaczona zielong ramka. Gdy przeszkoda
osiggnie odlegtos¢ ostrzegawczg, ramka zmieni
kolor na pomaranczowy. Gdy przeszkoda zbliza sie
do odlegto$ci hamowania, ramka zmienia kolor na
czerwony.

. Gdy funkcja wykrywania przeszkdd jest wytaczona,
wyswietlany jest komunikat wytgczenia (OFF).
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Gdy funkcja wykrywania przeszkdd jest wigczona,
system wizyjny nie dziata, ale dostepny jest system
czujnikéw podczerwieni, wyswietlany jest komu-
nikat TOF. Gdy funkcja wykrywania przeszkéd jest
wigczona, ale system wizyjny i system czujnikéw
podczerwieni nie sg dostepne, wyswietlany jest
komunikat NA.

10. Predkosc¢ i kierunek wiatru
Kierunek wiatru wzgledem drona.

11. Predkos$¢ pozioma drona
12. Nachylenie gimbala
13. Predko$¢ pionowa drona

14. Wysokos$¢ wzgledna (ALT)
Wyswietla wysoko$¢ drona wzgledem punktu startu.

15. Wysokos¢ (ASL)

DJl Wszelkie prawa zastrzezone
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Podglad kamery z zoomem

Ponizej znajduje sie ilustracja wykorzystujaca kamere
z zoomem jako gtéwny podglad kamery.

. Typ kamery

. Parametry kamery

. Automatyczna blokada ekspozycji
. Tryb ostrosci

. Tryb sceny nocnej

. Elektroniczne odszumianie

. Informacje o pamieci

. Tryb kamery

. Ustawienia kamery

O 00 NO UL N WN =



10. Tryb fotografowania/wideo

11. Przycisk migawki/nagrywania

12. Odtwarzanie

13. Tryb gimbala

14. Naci$nij przycisk R1/R2 na aparaturze sterujacej, aby
sterowac zoomem kamery.

15. Wspomaganie wizyjne

16. Punkty Waypoint

Podczas zadania lotu, dwa punkty Waypoint, ktére dron
ma zamiar ming¢, bedg wyswietlane na podgladzie
kamery.

17. Punkt Home

18. PinPoints

19. Podglad mapy

20. Funkcja PinPoint

Nacisnij przycisk L3 na aparaturze sterujacej, aby dodac
punkt PinPoint na $rodku ekranu. Naci$nij i przytrzymaj
przycisk L3, aby rozwing¢ panel ustawien PinPoint.

21. Naciénij przycisk L1/L2 na aparaturze sterujacej, aby
przetgczyc¢ obiektyw kamery.

22. Konfigurowalny pasek funkcji

Naciénij, aby uzyskac¢ dostep do wiekszej liczby funkgji

i obstuguje niestandardowe panele.
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Podglad kamery szerokokatnej

W tej sekcji przedstawiono gtéwnie réznice w kamerze
z zoomem. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekgji
Podglad kamery z zoomem

1. Ramka powiekszenia

Po przetaczeniu na kamere szerokokatng jako gtéwny
podglad, ramka zoomu wyswietli pole widzenia i wspot-
czynnik zoomu kamery.
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Podglad kamery termowizyjnej

W tej sekcji przedstawiono gtéwnie réznice w kamerze
z zoomem. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekgji

1. Paleta
Wyswietla najwyzsze i najnizsze wartosci pomiaru
temperatury w biezgcym widoku. Nacisnij, aby wybrac
pomiedzy réznymi paletami pomiaru temperatury

w podczerwieni lub wigcz izoterme, aby ustawic¢ interwa-
ty pomiaru temperatury. Nalezy pamietac, ze jesli
mierzony obszar przekroczy maksymalne lub minimalne
wartosci pomiaru temperatury biezgcego wyswietlania,
70 © 2025
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ustawienie nie zacznie obowigzywac.
2. Tryb wzmocnienia

3.SBS

Ekran podczerwieni jest domysinie ustawiony jako
pojedynczy widok podczerwieni. Nacis$nij, aby wtaczy¢
lub wytgczy¢ wyswietlanie obok siebie. Po wigczeniu tej
opcji zarbwno materiat zarejestrowany przez kamere
termowizyjna, jak i kamere z zoomem beda wyswietlane
obok siebie.

4. FFC

Nacis$nij, aby rozpocza¢ kalibracje FFC. Kalibracja FFC to
funkcja kamery termowizyjnej, ktéra optymalizuje jako$¢
obrazu w celu fatwej obserwacji zmian temperatury.

5. Potgcz zoom

Nacisnij, aby potaczy¢ obiektywy kamery termowizyjnej
i kamery z zoomem. Uzytkownik moze wyswietla¢ efekt
potgczonego zoomu poprzez wigczenie przycisku SBS
w widoku kamery termowizyjnej.

6. Zoom kamery termowizyjnej
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utworzeniu PinPoint na celu.
Q . Naci$nij na ekranie lub wybierz obszar,
aby wykona¢ punktowy pomiar temperatury 3. Odlegtos¢ liniowa miedzy celem a dronem.

lub obszarowy pomiar temperatury.
4. Wysokos¢ celu.

5. Szeroko$¢ i dtugos$¢ geograficzna celu.
Laserowe wykrywanie odlegtosci
6. Pozioma odlegto$¢ miedzy celem a dronem.

Q . Pozycjonowanie RNG jest ograniczone
przez czynniki takie jak doktadno$¢ pozycjono-
wania GNSS i doktadno$¢ potozenia gimbala.
Pozycja GNSS, odlegtos¢ pozioma, wyswietlacz
nawigacyjny i projekcja AR sg podane wytgcznie
w celach informacyjnych.

. Ksztatt krzyza celowniczego rézni sie
w zaleznosci od obiektywu kamery.

1. Naciénij, aby wigczy¢ RNG.

2. Krzyzyk na $rodku obiektywu zmieni kolor na czer-
wony, co oznacza, ze dalmierz laserowy celuje i mierzy
wysoko$¢ celu oraz odlegto$¢ miedzy celem a dronem.
Szeroko$¢ i dtugos$¢ geograficzng celu mozna uzyskaé po

© 2025 DJl Wszelkie prawa zastrzezone 71



DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

Gtéwny wyswietlacz lotu

Po powiekszeniu ekranu wyswietlane sg funkcje wspo-
magania lotu.

Gtéwny wyswietlacz lotu (PFD) sprawia, ze latanie jest
tatwiejsze i bardziej intuicyjne, umozliwiajac uzytkow-
nikom dostrzezenie i omijanie przeszkéd wokét drona,
a takze zatrzymanie i dostosowanie trajektorii lotu

w razie potrzeby.

Gtéwny wyswietlacz lotu moze wygladac inaczej, gdy
gtowny podglad jest wyswietlany przez kamere FPV
lub kamere gimbala (kamera z zoomem/szerokokatna/
termowizyjna).

72 025 DJI Wszelkie prawa

1. Koto predkosci

2. Predkos¢ i kierunek wiatru

Kierunek wiatru wzgledem drona.

3. Predkos$¢ pozioma drona

4. Wstepnie ustawiona predkos$¢ trasy lotu podczas
zadania lotu.

5. Wskaznik kursu drona

6. Wektor trasy lotu

Pozycja, ktérag ma osiggnac dron.

7. Wstepnie ustawiona wysoko$¢ trasy lotu podczas
zadania lotu.

8. Pionowy wskaznik przeszkéd

Gdy nad lub pod dronem znajduje sie przeszkoda, moz-
na odnies¢ sie do wyswietlacza wykrywania przeszkéd
lub poréwnac pasek predkosci z wysokos$cig przeszkody,
aby okresli¢, czy zbliza sie kolizja i unikng¢ wypadku.

9. Limit wysokosci (LIM)

10. Predko$¢ pionowa drona

Biata linia pokazuje pozycje drona w ciggu trzech sekund.
Im wyzsza predkos$¢ pionowa, tym dtuzsza biata linia.

11. Wysoko$¢ wzgledna (ALT)

Wysokos$¢ drona wzgledem punktu startu.

12. Wysoko$¢ RTH

13. Wysokos¢ (ASL)



7 Dziatania podczas lotu

7.1 Powiadomienia i synchronizacja

PinPoint

PinPoint moze by¢ uzywany do ustawiania punktu lokali-
zacji obiektu w podgladzie kamery gimbala lub w pod-
gladzie mapy, w celu szybkiej obserwacji i synchronizacji
informacji.

DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

1. Utworz PinPoint

Dostosuj potozenie drona i gimbala, aby przesunag¢
obiekt na $rodek biezgcego wyswietlania. Nacisnij przy-
cisk L3 na aparaturze sterujacej, aby przypig¢ obiekt na
$rodku. PinPoint moze rejestrowac szerokos¢, dtugosc
i wysoko$¢ geograficzng obiektu.

2. Projekcja AR zostanie utworzona dla obiektu w pod-
gladzie kamery gimbala lub podgladzie kamery FPV.
Bedzie on duzy, gdy bedzie blisko, a maty, gdy bedzie
daleko.

3. Wybrany PinPoint

. Wokét PinPointa pojawi sie mata ramka wskazuja-
ca, ze zostat on wybrany.

. W lewym dolnym rogu ekranu nawigacji wyswie-
tlana jest pozioma odlegtos$¢ od punktu PinPoint
do drona oraz nazwa punktu PinPoint. Na ekranie
nawigacji wyswietlana jest réwniez orientacja
punktu wzgledem drona.

. Jesli wybrany PinPoint znajduje sie poza widokiem
transmisji filmu, ikona PinPoint pozostanie na kra-
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wedzi ekranu, wskazujac jego orientacje wzgledem
$rodka widoku.

. Po wybraniu PinPointa uzytkownik moze go edyto-
wac lub przeciggna¢ na mape.

4. Naci$nij « « +> (@, aby ustawi¢ przyciski ustawien
wiasnych aparatury sterujgcej na funkcje zwigzane

z PinPoint. Uzytkownicy mogg szybko tworzy¢ i wybierac
punkty PinPoint za pomocg przyciskéw.

5. Przejscie do podgladu mapy

W podgladzie mapy mozna doda¢ PinPoint, przeciggajac
punkt do krzyzyka na $srodku mapy. Wysokos¢ to aktual-
na wysokos¢ lotu drona.

Q . Pozycjonowanie PinPoint jest ograniczone
przez czynniki takie jak doktadno$¢ pozycjono-
wania GNSS i doktadno$¢ potozenia gimbala.
Szeroko$¢ i dtugos$¢ geograficzna, odlegtosé
pozioma, wyswietlacz nawigacyjny i projekcja
AR stuzg wytgcznie jako odniesienie.
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Zarzadzanie adnotacjami liniowymi
i obszarowymi

Uzytkownicy moga rysowac linie i obszary na mapie,
aby synchronizowac¢ kluczowe informacje o drogach
i gruntach.

Udostepnianie adnotacji

Lokalizacja punktu docelowego zidentyfikowanego
przez PinPoint moze by¢ zsynchronizowana z podgla-
dem kamery, podgladem nawigacji, podgladem mapy

i DJI FlightHub 2. Moze by¢ ona wyswietlana zaréwno na
podgladzie z kamery, jak i na podgladzie mapy.



Po podiaczeniu do DJI FlightHub 2, adnotacje punktéw,
linii i obszaréw w aplikacji DI Pilot 2 i DI FlightHub 2
mogg by¢ ze sobg synchronizowane. Lokalizacje i ad-
notacje moga by¢ wyswietlane na aparaturze sterujacej
i innych urzgdzeniach zalogowanych do DJI FlightHub 2
w celu udostepniania w czasie rzeczywistym.

7.2 Inteligentne funkcje

DJI Matrice 4 Series obstuguje wiele inteligentnych try-
béw lotu, takich jak Smart Track, Cruise, a takze funkcje
takie jak wykrywanie obiektéw oparte na sztucznej
inteligencji i zapis danych obserwacji.

AEEN
Kliknij ponizszy link lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢
film instruktazowy przed pierwszym uzyciem.
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POI

Po wiaczeniu trybu POI dron leci po okregu wokot
wybranego PinPointa, co utatwia uzytkownikom wyko-
nywanie zdje¢ z orbity. POl mozna wigczy¢ tylko wtedy,
gdy dron znajduje sie w trybie Normal.

W trybie POI, jesli systemy wizyjne dziatajg prawidtowo,
dron wyhamuje po wykryciu przeszkody, niezaleznie od
tego, czy funkcja omijania przeszkéd jest ustawiona na
Avoid (Omin) czy Brake (Zatrzymaj).

Uzytkowanie

1. Po starcie wybierz istniejacy PinPoint z podgladu
kamery lub podgladu mapy albo utwérz nowy PinPoint
po znalezieniu obiektu.

2. Recznie steruj dronem, aby dostosowa¢ promien.

3. Naci$nij ikone POI ;) w podgladzie kamery, aby wigczy¢
tryb POI. Dron automatycznie wyszuka wybrany PinPoint.


https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video
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EO NN Poniewaz PinPoint ma wysokos¢, gdy dron
patrzy na PinPoint, bedzie patrzyt na wysokos¢
PinPoint. Aby spojrze¢ na obiekt znajdujacy sie
tuz pod punktem PinPoint, zablokuj lub dosto-
suj recznie kat gimbala po naci$nieciu ikony
punktu POI.

4. Przesun drazek sterowy w lewo lub w prawo, aby
dron zaczat poruszac sie zgodnie lub przeciwnie do
ruchu wskazéwek zegara. Im bardziej drazek zostanie
odsuniety od potozenia $rodkowego, tym szybciej
bedzie poruszat sie dron.

5. Po osiggnieciu zgdanej predkosci nacisnij przycisk C1
na aparaturze sterujacej lub naci$nij (1w podgladzie
kamery, aby ustawi¢ biezacg predko$c¢ jako predkosé
punktu POI. Dron bedzie automatycznie krazyt z pred-
koscig POI.

6. Podczas gdy dron krazy automatycznie, uzytkownik
moze przesung¢ drazek sterowy w lewo lub w prawo,
aby zmniejszy¢ lub zwiekszy¢ predkos¢ krazenia. Po
osiggnieciu zadanej predkosci nacisnij przycisk C1 na
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aparaturze sterujgcej lub nacisnij (c1] w podglgdzie
kamery, aby ustawi¢ zaktualizowang predkos¢ jako
predkos¢ punktu POL. Dron bedzie automatycznie krazyt
z nowg predkoscig punktu POI.

7. Nacisnij przycisk migawki/nagrywania, aby zrobi¢
zdjecie lub rozpocza¢ nagrywanie.

8. Naciénij raz przycisk wstrzymania lotu lub przycisk
C1 na aparaturze sterujgcej lub naciénij @ w podgla-
dzie kamery, dron zatrzyma sie i zawisnie w miejscu.
Naci$nij ikone POI w podgladzie kamery, aby wyj$¢
z trybu POI.

oo W trybie POl obstugiwane s3 tylko poje-
dyncze i czasowe zdjecia i nagrania filmowe.
. Maksymalna predkos$¢ okrgzania zmienia
sie w zaleznosci od biezgcego promienia
okrazania. Im wiekszy promien krazenia, tym
wigksza maksymalna predkos¢ krazenia.
. Gdy dron krazy, jesli uzytkownik zmienit
orientacje drona za pomocg drazka odchylania,
tak aby dron nie patrzyt bezpos$rednio na wybra-
ny PinPoint, w tym stanie, jesli uzytkownik



przesunie drazek odchylania w gore i w doét,
dron nie poleci do przodu ani do tytu zgodnie
z biezacg orientacjg. Zamiast tego dron poleci
w kierunku wybranego PinPointa lub od niego.

7.3 Zadania lotu

Nacisnij opcje trasy lotu na stronie gtéwnej aplika-

cji DJI Pilot 2, aby przej$¢ do biblioteki tras lotu, lub
nacisnij ikone trasy lotu S w podgladzie kamery lub
w podgladzie mapy, aby przejs¢ do biblioteki tras lotu.
Uzytkownicy mogg wyswietla¢ zadania lotu lub tworzy¢
zadania lotu.

=]

Waypoiet Roiie
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Trasa z punktami Waypoint

Trase punktéw Waypoint mozna zaplanowac¢ na dwa spo-
soby: Ustaw punkty Waypoint lub Nagrywanie misji na
zywo. Uzyj opcji Ustaw punkty trasy, aby utworzy¢ trase,
dodajac i edytujgc punkty Waypoint na mapie. Uzyj funk-
cji nagrywania misji na zywo, aby utworzy¢ trase, dodajac
punkty Waypoint podczas robienia zdje¢ na trasie.

Ustawianie punktéw Waypoint

© 2025 DJl Wszelkie prawa zastrzezone 77



DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

1. Wiaczenie/wytaczenie edycji punktu Waypoint na mapie.

2. Odwréc trase

Naci$nij, aby zamieni¢ miejscami punkt poczatkowy

i koricowy w celu odwrdcenia trasy lotu. S odnosi sie do
punktu poczatkowego.

3. Usun wybrany punkt Waypoint

4. Uzyteczny punkt (POI)

Nacisnij, aby wigczy¢ funkcje POI, a punkt POI zostanie
wyswietlony na mapie. Przeciggnij, aby dostosowac
jego potozenie. Po dodaniu punktu POl mozna ustawi¢
odchylenie drona w kierunku punktu POI, tak aby pod-
czas wykonywania zadania przéd drona byt skierowany
w strone punktu POI. Naci$nij ponownie te ikone, aby
wytgczy¢ funkcje POI.

5. Informacje o trasie lotu
6. Ustawienia poszczegélnych punktéw Waypoint
7. Lista parametréw

8. Ustawienia trasy lotu

78  ©2025 Dl Wszelkie prawa zastrzezone

Te parametry bedg obowigzywac dla wszystkich punk-
téw Waypoint na trasie.

9. Zapisz

Nacis$nij, aby zapisa¢ trase lotu. Po zapisaniu trasy lotu
ikona stanie sie przyciskiem wykonania zadania, nacisnij
przycisk, a nastepnie sprawdz ustawienia i status drona
na wyskakujgcej liscie kontrolnej. Naciénij, aby przesta¢
trase lotu. Po zakonczeniu przesytania naciénij przycisk
Start, aby wykona¢ biezgce zadanie.

Nagrywanie misji na zywo

W CSn  RE——
1. Steruj gimbalem, dostosuj skale zoomu i wyceluj

w obiekt. Nacisnij, aby zrobi¢ zdjecie lub nacisnij przy-
cisk C1 na aparacie sterujgcym, aby doda¢ punkt
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Waypoint. Liczba punktéw Waypoint i zdje¢ zostanie
odpowiednio dodana.

2. Liczba zaplanowanych punktéw Waypoint.
3. Liczba zaplanowanych zdjec.

4. Naciénij, aby przetgczy¢ na podglad mapy w celu
edycji lub wyswietlenia.

Sprawdzanie punktowe Al (Al Spot-Check)

a

Nagrywanie misji na zywo obstuguje funkcje spraw-
dzania Al Spot-Check. Wybierajgc obiekt docelowy na
zdjeciach trasy lotu, dron doktadnie wykona zdjecie tego 1. Biezgcy numer zdjecia i catkowita liczba zdjec.
samego obiektu podczas nastgpnego lotu. 2. Urzadzenie uzyte do zrobienia zdjecia.

3. Miniatura zdjecia. Nacis$nij, aby przeprowadzi¢ edycje
Podczas nagrywania trasy lotu wskazane jest umieszcze- Al Spot-Check dla tego zdjecia. Zdjecia wymagajace Al

3

nie celu w polu wyboru celu. Podczas edycji trasy lotu Spot-Check beda oznaczone ramka.
wybierz opcje Przeciggnij-Wybierz cel, aby przej$¢ do 4. Wiaczenie/wytagczenie funkcji Al Spot-Check dla bieza-
strony edycji Al Spot-Check. cego zdjecia.

5. Pole wyboru celu. Mozna dostosowa¢ rozmiar pola,
przeciaggnac je lub obrdcic.
6. Zapisz trase lotu.
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AN Funkcja Al Spot-Check moze by¢ uzywana
tylko z kamerg z zoomem i wymaga robienia
zdje¢ w zakresie 10-krotnego zoomu.

. Funkcja Al Spot-Check powinna by¢
uzywana, gdy wiaczona jest funkcja RTK,
a wspoétrzedne stacji bazowej RTK do robienia

zdje¢ i ponownego lotu muszg pozostac spojne.

Trasa obszaru

Trasa obszarowa ma funkcje Ortho Collection i Oblique
Collection, dron moze automatycznie zakonczy¢
zbieranie danych do fotogrametrii lotniczej planowa-
nego obszaru wzdtuz trasy w ksztatcie litery S zgodnie

z parametrami trasy.

Zbieranie uko$ne generuje pige¢ tras w ksztatcie litery

S na obszarze mapowania, odpowiednio sterujgc gim-
balem w celu zbierania ortofotografii i zdje¢ ukosnych
w 5 réznych kierunkach, ktére mozna wykorzysta¢ do
tworzenia rzeczywistych modeli 3D.

80 ©2025DJl Wszelkie prawa zastrzezone

Na trasie obszaru mozna wigczy¢ funkcje Smart Oblique
i Terrain Follow.

Smart Oblique

Smart Oblique to innowacyjne rozwigzanie do foto-
grametrii niskiego putapu. Dzieki automatycznemu
sterowaniu gimbalem w celu rejestrowania obrazéw
pod wieloma katami, znacznie poprawia wydajnos¢
operacyjna.

. Podczas Ortho Collection, z wigczong funkcjg Smart
Oblique, gimbal obstuguje jednoczesne przechwy-
tywanie boczne, zmniejszajac gestos¢ trasy lotu
i zwiekszajac wydajnos¢ gromadzenia danych.

. Podczas zbierania zdje¢ ukosnych, z wtgczong
funkcjg Smart Oblique, gimbal moze rejestrowac
obrazy w pieciu kierunkach jednoczesnie. Dron
musi przelecie¢ tylko jedng trase lotu, aby zebra¢
ortofotografie i zdjecia ukosne wymagane do
rekonstrukgji 3D.



Sledzenie terenu (Terrain follow)

Podczas zbierania danych na obszarach o duzych
réznicach wysokosci, takich jak obszary gorskie, funkcja
Terrain Follow umozliwia dronowi dostosowanie wyso-
kosci lotu do zmian terenu. Terrain Follow zapewnia, ze
wzgledna wysoko$¢ drona i terenu ponizej pozostaje
niezmieniona, dzieki czemu odlegto$¢ prébkowania
gruntu (GSD) zdje¢ zebranych na kazdym obszarze jest
spdjna, poprawiajac doktadnos¢ danych mapowania
przy jednoczesnym zapewnieniu bezpieczenstwa lotu.

Q . Wybierz AGL dla trybu wysokosci, aby
wigczy¢ $ledzenie terenu.

Real-Time Follow

Funkcja Real-Time Follow nie wymaga plikéw DSM.
System wizyjny drona wykrywa zmiany terenu w czasie
rzeczywistym podczas lotu. Wskazane jest korzystanie
z tej funkcji w obszarach, w ktérych nachylenie terenu
jest mniejsze niz 75°, a warunki o$wietleniowe i otocze-
nie sg odpowiednie dla systemu wizyjnego.
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Podczas wykonywania zadania mapowania, gdy funkcja
$ledzenia w czasie rzeczywistym jest wigczona, wysokos¢
drona nad poziomem gruntu (AGL) i tendencja terenu
przed dronem beda wyswietlane na podgladzie z kamery.

e — AGL - 100m

1. Wysoko$¢ nad poziomem terenu (AGL)
2. Kierunek predkosci drona

3. Tor lotu

4. Linia uksztattowania terenu

5. Maksymalna wysoko$¢

VAN Podczas lotu poza zasiegiem wykrywania
systemu wizyjnego na duze odlegtosci nie moz-
na wykona¢ funkgji $ledzenia w czasie rzeczywi-
stym. Lataj ostroznie. Funkgja $ledzenia w czasie
rzeczywistym nie moze dziata¢ w miejscach,
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w ktérych znajduja sie klify, strome zbocza,
linie energetyczne i wieze.
. System wizyjny nie moze dziata¢ prawidto-
wo w warunkach stabego oswietlenia. Funkcja
Sledzenia w czasie rzeczywistym nie moze by¢
prawidtowo uzywana w deszczowym, $nieznym
i mglistym otoczeniu.
. System wizyjny moze nie dziata¢ prawidtowo
nad wodg. W zwigzku z tym dron moze nie by¢
w stanie aktywnie wykrywac¢ odlegtosci do wody
w celu $ledzenia w czasie rzeczywistym. Nie nalezy
wskazac korzystania z funkcji Real-time follow na
duzych obszarach wody i fal oceanicznych.
. System wizyjny nie moze dziata¢ prawidto-
wo w poblizu powierzchni bez wyraznych zmian
wzoru lub gdy $wiatto jest zbyt jasne lub zbyt
ciemne. System wizyjny nie dziata prawidtowo
w nastepujacych sytuacjach:
+Loty w poblizu powierzchni monochro-
matycznych (np. czysto czarnych, biatych,
czerwonych lub zielonych).
Loty w poblizu powierzchni silnie odbijaja-
cych Swiatto.
Loty w poblizu wody lub przezroczystych
powierzchni.
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Loty w poblizu poruszajacych sie po-
wierzchni lub obiektéw.

Loty w obszarze o czestych i drastycznych
zmianach oswietlenia.

Loty w poblizu bardzo ciemnych (<10
lukséw) lub jasnych (>40 000 lukséw)
powierzchni.

Loty w poblizu powierzchni silnie odbijaja-
cych lub pochtaniajacych fale podczerwo-
ne (np. luster).

Loty w poblizu powierzchni bez wyraznych
wzoréw lub tekstur.

Loty w poblizu powierzchni z powtarzaja-
cymi sig identycznymi wzorami lub tekstu-
rami (np. ptytki o tym samym wzorze).

Loty w poblizu przeszkdd o matej
powierzchni (np. gatezie drzew i linie
energetyczne).

. Czujniki nalezy zawsze utrzymywac

w czystosci. Nie nalezy modyfikowac czujnikow.
Nie nalezy uzywa¢ dronéw w zakurzonym lub
wilgotnym otoczeniu.




DSM Follow

Po zaimportowaniu pliku DSM aplikacja wygeneruje
trase lotu ze zmianami wysokosci. Pliki DSM obszaru
mapowania mozna uzyskac przy uzyciu nastepujgcych
dwéch metod:

Importuj plik lokalny

. Zbierz dane 2D obszaru mapowania i wykonaj
rekonstrukcje 2D za pomocg DJI Terra, wybierajgc
tryb Fruit Tree. Wygenerowany zostanie plik .tif,
ktéry mozna zaimportowac na karte microSD
aparatury sterujgcej.

. Pobierz dane mapowania terenu z geoprzeglgdarki.

Pobieranie z sieci

Pliki DSM mozna uzyska¢ bezposrednio, pobierajgc dane
open source z bazy danych geoidy ASTER GDEM V3.
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o Upewnij sie, ze plik DSM jest plikiem
uktadu wspétrzednych geograficznych, a nie
plikiem rzutowanego uktadu wspétrzednych.

W przeciwnym razie zaimportowany plik moze
nie zostac rozpoznany. Wskazane jest, aby roz-
dzielczo$¢ importowanego pliku nie przekracza-
ta 10 metrow.

. Upewnij sie, ze obszar mapowania miesci
sie w zakresie pliku DSM.

VAN Baza danych geoidy open-source moze
zawierac¢ btedy. DI nie ponosi odpowiedzialno-
$ci za doktadnos¢, autentycznos¢ lub waznosé
danych. Nalezy zwraca¢ uwage na srodowisko
lotu i lata¢ ostroznie.

Trasa liniowa

Trasa liniowa stuzy do zbierania ortofotografii dla obsza-
réw w ksztatcie paséw, takich jak rzeki i rurociagi. Obszar
mapowania mozna wygenerowac, wybierajgc sSrodkowg
linie pasa i rozciggajac sie na zewnatrz wzdtuz tej linii.
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Ustawianie punktéw Waypoint

Najpierw ustaw opcje Flight Band, wybierajgc punkty

na mapie w celu wygenerowania obszaru mapowania

w ksztatcie wstegi, a nastepnie potwierdz linie srodkowa
i zakres obszaru mapowania. Przetgcz sie na Trase lotu,

aby wygenerowac odpowiednig trase w ksztatcie litery S
i dostosuj parametry trasy, aby zakonczy¢ ustawianie.

Linie sSrodkowg mozna wygenerowac¢ poprzez nacisnie-
cie na mapie lub zaimportowanie liniowego pliku KML.
Uwaga: Po wygenerowaniu obszaru w ksztatcie pasma
nalezy sprawdzi¢ wzdtuz trasy, czy nie wystepuje duze
odchylenie od oryginalnego obszaru mapowania. Jesli
wystepuje odchylenie, zwieksz niektére punkty, aby
catkowicie pokry¢ obszar lub zwieksz dtugos$¢ lewego

i prawego przedtuzenia, aby catkowicie pokry¢ obszar
mapowania.

Funkcja Terrain Follow moze by¢ réwniez wigczona w tra-
sie liniowej. Dostepne jest zaréwno $ledzenie w czasie rze-
czywistym, jak i $ledzenie DSM. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w sekcji Terrain Follow w rozdziale Trasa obszaru.
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Nagrywanie misji na zywo

Funkcja nagrywania misji na zywo stuzy do planowania
trasy poprzez dodawanie punktéw Waypoint jako linii
Srodkowej obszaru lotu, gdy dron znajduje sie blisko
obiektu. Nagrywanie misji na zywo dla trasy liniowej
obstuguje regulowang wysokos¢ podczas lotu, co jest od-
powiednie dla scenariuszy takich jak inspekcja kanatéw.

Q . Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, RTK
musi by¢ potgczony podczas nagrywania misji
na zywo i zbierania danych fotogrametrycznych
z powietrza.

Trasa nachylona (Slope Route)

Slope Route stuzy do zbierania danych fotogrametrycz-
nych dla pojedynczego wzniesienia lub zbocza, co jest
wykorzystywane gtéwnie do modelowania i kontroli fa-
sad budynkéw i zboczy. Planujac przestrzenng trase lotu
i weryfikujac bezpieczenstwo trasy za pomocg projekcji
AR, uzytkownicy mogg zbiera¢ dane modelowania.



Tworzenie nachylenia

1. Ustaw drona i kamereg tak, aby byly skierowane
w strone zbocza. Upewnij sie, ze podglad kamery jest
réwnolegty do zbocza.

2. Gdy na ekranie pojawi sie odlegto$¢ miedzy dronem
a zboczem, nacisnij przycisk C1 na aparaturze sterujacej,
aby wyswietli¢ funkcje AR Slope and Route View.

VANEE Jesli nie mozna okredli¢ odlegtosci do
zbocza, nalezy przesung¢ drona w lewo lub
w prawo w bezpiecznych warunkach, aby uzy-
ska¢ dodatkowe informacje przestrzenne.
. Upewnij sig, ze system RTK jest potgczony
podczas catego procesu planowania i wykony-
wania funkcji Slope Route. W przeciwnym razie
nie bedzie mozna korzystac z tej funkcji.

. Przegladarka trasy jest generowana po
utworzeniu nachylenia i moze by¢ aktuali-
zowana podczas procesu planowania trasy.
Dostosowywanie granic obszaru mapowania
jest dostepne w przegladarce trasy.
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Dostosowanie i potwierdzenie nachylenia AR

1. Aby dostosowac odlegtosc i kat miedzy zboczem AR

a rzeczywistym zboczem, ktére ma zosta¢ odwzorowa-
ne, przele¢ dronem w strone zbocza AR. Wskazane jest
dopasowanie nachylenia AR do rzeczywistego nachyle-
nia w celu doktadniejszego obliczenia GSD.

. Dostosuj punkty graniczne zbocza i dodaj dodatko-
we punkty graniczne, aby zmodyfikowac ksztatt
zbocza.

. Kliknij Slide/Rotate Mapping Area, aby otworzy¢
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panel ustawien parametréw dla obszaru mapowa-
nia. Uzytkownicy mogg dostosowac kat obszaru
mapowania i przesuwac obszar mapowania do
przodu i do tytu.

. Jesli kat i pozycja przegladarki trasy sg nieprawi-
dtowe, kliknij w prawym dolnym rogu przegla-
darki trasy, aby ja zresetowac.

2. Gdy nachylenie AR jest wystarczajgco zgodne z rzeczy-
wistym nachyleniem, kliknij @ , aby potwierdzi¢ obszar
mapowania i wygenerowac trase.
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Dostosowanie parametréw trasy lotu

Po wygenerowaniu trasy lotu nacisnij opcje Route Viewer
(Podglad trasy), aby dostosowa¢ parametry trasy. Wiecej
informacji na temat parametréw trasy znajduje sie w sek-
cji Zbieranie danych fotogrametrycznych z powietrza

Naci$nij przycisk Adjust Mapping Area (dostosuj obszar
mapowania), aby w razie potrzeby ponownie dostoso-
wac obszar mapowania.

Trasa geometryczna

Trasa geometryczna stuzy do zbierania danych fotogra-
metrycznych dla wielu powierzchni przestrzennych, co
jest wykorzystywane gtéwnie do modelowania i kontroli
fasad budynkéw.

Ustawienia dolnego ksztattu podstawy

1. Wybierz typ ksztattu podstawy geometrii po lewej
stronie podgladu mapy.

2. Nacisnij na mapie, aby narysowac ksztatt podstawy
geometrii.



3. Naciénij @ , aby potwierdzi¢ dolng podstawe obsza-
ru mapowania.

£

. Wskazane jest skierowanie drona na
budynek docelowy i zaznaczenie jego punktéw
granicznych. Nastepnie przejdz do podgladu
mapy, aby narysowac punkty graniczne podsta-
wy obszaru mapowania. Punkty automatycznie
przyciggng sie do punktéw docelowych, dzieki

czemu rysowanie bedzie szybsze i doktadniejsze.

. Upewnij sie, ze podczas wykonywania
zadan przez drona jest wystarczajgco duzo
miejsca. Unikaj wykonywania zadan w waskich
przestrzeniach miedzy budynkami lub na
obszarach z wieloma drzewami.

. Powierzchnia mapowania powinna by¢
nieodblaskowa i mie¢ zréznicowana teksture.
Unikaj mapowania przeszklonych $cian.

. Upewnij sie, ze RTK jest potaczony pod-
czas catego procesu planowania i wykonywania
trasy geometrycznej. W przeciwnym razie nie
bedzie mozna korzystac z tej funkgji.
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Ustawianie wysokosci

1. W podgladzie kamery podle¢ dronem do wymaganej
dolnej i gérnej podstawy mierzonego obiektu AR. Naci-
$nij przycisk C1 na aparaturze sterujacej, aby zarejestro-
wac wysokos$¢ dolnej podstawy i C2, aby zarejestrowac

wysokos¢ gornej podstawy.

2. Naci$nij przycisk @, aby potwierdzi¢ mapowanie obszaru.
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Dostosuj parametry trasy lotu

Po wygenerowaniu trasy lotu nacisnij opcje Route Vie-
wer (Podglad trasy), aby dostosowac parametry trasy.
Wiecej informacji na temat parametréw trasy znajduje
sie w sekgji

Nacisnij przycisk Adjust Mapping Area (dostosuj obszar
mapowania), aby w razie potrzeby ponownie dostoso-
wac obszar mapowania.

Inteligentne nagrywanie 3D

Inteligentne nagrywanie 3D wykorzystuje przyblizony
model obiektu do generowania tréjwymiarowych tras
lotu w celu precyzyjnego filmowania. Pozwala to na
zbieranie danych z bliskiej odlegtosci, blisko powierzch-
ni obiektu. Jest on uzywany gtéwnie do modelowania

i inspekgji ztozonych fasad budynkéw, szczegétowej za-

bytkowej architektury i sytuacji katastrof geologicznych.

(111
Kliknij ponizszy link lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢
film instruktazowy przed pierwszym uzyciem.
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Zbieranie danych fotogrametrycznych
z powietrza

Ponizej przedstawiono kolekcje Ortho Collection na trasie
Area Route jako przyktad konkretnych instrukcji obstugi.

VAN Przed zebraniem danych fotogrametrycz-
nych z powietrza nalezy wprowadzi¢ ustawienia
drona, aby wiaczy¢ RTK i upewnic sig, ze RTK
jest podtgczony i w stanie FIX.



https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

1. Na stronie gtéwnej aplikacji DJI Pilot 2 nacisnij Trasa
lotu > Utwoérz trase > £, aby utworzy¢ Trase obszaru.
Naci$nij na podglad mapy i przeciagnij punkt graniczny,
aby dostosowac zasieg obszaru mapowania. Naci-

$nij =+ w $rodku punktu granicznego, aby doda¢ punkt
graniczny, a nastepnie dostosuj dtugos$¢ i szerokos¢
geograficzng punktu w ustawieniach parametréw po
prawej stronie. Naci$nij [J, aby usuna¢ aktualnie wybra-
ny punkt graniczny i naci$nij €, aby usuna¢ wszystkie
punkty graniczne.

2. Wybierz model drona, model kamery i obiektyw, a na-
stepnie ustaw kolejno nastepujace parametry trasy lotu:

a. Ustaw nazwe zadania i wybierz opcje Ortho Collection.
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b. Ustaw tryb wysokosci (ASL/ALT), wysokos$¢ trasy lotu,
predkos¢ trasy lotu, kat trasy, dziatania po zakoriczeniu
itp. oraz wkgcz optymalizacje wysokosci.

¢. W ustawieniach zaawansowanych ustaw stosunek
pokrycia bocznego, stosunek pokrycia czotowego, mar-
gines, tryb fotografowania i dostosuj kat kamery. 3.

3. Naciénij B , aby zapisa¢ zadanie i nacisnij @ , aby
przesta¢ i wykona¢ zadanie lotu.

4. Wytgcz drona po zakonczeniu zadania. Wyjmij karte
microSD z drona i podtgcz go do komputera, aby spraw-
dzi¢ wykonane zdjecia i wygenerowane pliki.

Q . Podczas korzystania z funkcji Trasa obsza-
rowa i Trasa liniowa domys$Inym trybem ostro-
$ci kamery jest MF nieskoriczonos¢, a korekcja
znieksztatcen jest wytgczona.

. Podczas wykonywania ortofotografii
wskazane jest ustawienie predkosci trasy lotu
na maksymalng wartosc¢ i wigczenie optymali-
zacji wysokosci.
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Parametry trasy
Specyfikacja Opis
Ortho GSD Ortho GSD to odlegtos¢ probkowania terenu ortofotomapy wykonanej na pierwszej trasie, tj.

Tryb wysokosci

Wysokos¢ trasy

lotu

90
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odlegto$¢ miedzy dwoma kolejnymi punktami pomiaru pikseli na terenie. Im wieksza warto$¢
Ortho GSD, tym nizsza rozdzielczo$¢ ortofotografii. Wysoko$¢ trasy lotu zostanie odpowied-
nio zmieniona podczas zmiany wartosci Ortho GSD.

Ptaszczyzna poczatkowa wysokosci trasy lotu.

. Wzgledem punktu startu (ALT): wysoko$¢ drona wzgledem punktu startu. Wskazane jest
korzystanie z tej opcji w przypadku operacji mapowania lotniczego. Nastepnie pojawi
sie opcja Target Surface to Takeoff Point. Target Surface to Takeoff Point = wysoko$¢
powierzchni docelowej - wysoko$¢ punktu startu.

. ASL (EGM96): wysokos¢ drona wzgledem geoidy EGM96. Pojawi sie Trasa lotu do
powierzchni docelowej. Trasa lotu do powierzchni docelowej = wysokos$¢ trasy lotu -
wysokos$¢ powierzchni docelowej.

. AGL: Wysoko$¢ nad poziomem gruntu, czyli wysokos$¢ drona wzgledem terenu ponizej.
Pojawi sie opcja Terrain Follow Altitude.

Wysokos¢ trasy lotu w zadaniu lotu. R6zne tryby wysokosci majg rézne ptaszczyzny poczat-
kowe dla wysokosci trasy lotu. Warto$¢ Ortho GSD zostanie odpowiednio zmieniona podczas
zmiany wysokosci trasy lotu.



Bezpieczna
wysokos¢ startu

Predkos¢

Kat trasy

Optymalizacja
wysokosci

Po zakonczeniu
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Po starcie dron wzniesie sie na bezpieczng wysokos$¢ startowg (wzgledem punktu startu),

a nastepnie poleci do punktu poczgtkowego trasy lotu.

L Bezpieczna wysoko$¢ startowa dziata tylko wtedy, gdy dron wykonuje zadanie lotu przed
startem. Jesli dron rozpocznie wykonywanie zadania lotu po starcie, bezpieczna wyso-
ko$¢ startowa nie zacznie obowigzywac.

Predkos¢ operacyjna drona po wejéciu na trase lotu. Predkos¢ ta jest zwigzana ze stosunkiem
pokrycia czotowego.

Kat trasy mozna dostosowac, a pozycja poczatkowa i koricowa trasy zostang odpowiednio
dostosowane. Uwaga: szacowany czas wykonania zadania jest rézny dla réznych katéw trasy.
Dostosowujac kat trasy, mozna zaplanowac zadanie o najkrétszym szacowanym czasie, aby
poprawi¢ wydajnos¢ operacji.

Po witgczeniu tej opcji dron poleci do $Srodka obszaru mapowania, aby zebra¢ zestaw uko-
sSnych obrazéw w celu zoptymalizowania doktadnosci wysokosci. Wskazane jest wtgczenie tej
opcji w przypadku ortofotografii, ktéra wymaga wysokiej doktadnosci wysokosci.

Q Ta funkcja nie jest obstugiwana w przypadku Oblique Collection.

Czynnos$¢ wykonywana przez drona po zakoriczeniu operacji. Domysing opcjg jest RTH.
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Stosunek po-
krycia boczne-
go do pokrycia
przedniego

Margines

Tryb
fotografowania

Niestandardo-
wy kat kamery
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Stosunek pokrycia bocznego to stosunek pokrycia dwéch zdje¢ wykonanych na dwéch
réwnolegtych $ciezkach. Stosunek pokrycia czotowego to stosunek pokrycia dwéch zdjec
wykonanych kolejno w tym samym kierunku wzdtuz toru lotu. Stosunek pokrycia jest jednym
z kluczowych czynnikéw wptywajacych na powodzenie pézniejszej rekonstrukcji modelu.
DomysIny stosunek pokrycia bocznego wynosi 70%, a domysiny stosunek pokrycia czotowego
wynosi 80%, co jest odpowiednie dla wiekszosci scenariuszy. Jesli obszar mapowania jest
ptaski i nie ma pofatdowan, stosunek pokrycia mozna odpowiednio zmniejszy¢, aby poprawic
wydajnos$¢ operacyjna. Jesli obszar mapowania ma duze wahania, wskazane jest zwiekszenie
stosunku pokrycia, aby zapewni¢ efekt rekonstrukgji.

Q Podczas korzystania z Oblique Collection dostepne bedg dwa dodatkowe ustawienia:
Stosunek pokrycia bocznego (Oblique) i Stosunek pokrycia czotowego (Oblique). Stosu-
nek pokrycia zdje¢ ukosnych moze by¢ nizszy niz zdje¢ ortofotograficznych.

Odlegtos¢ obszaru lotu poza obszarem mapowania. Celem ustawienia marginesu jest zapew-

nienie doktadnosci krawedzi obszaru mapowania poprzez przechwytywanie obrazéw poza

obszarem mapowania.

Q Smart Oblique nie obstuguje ustawiania marginesu, automatycznie rozszerzy margines
zgodnie z zakresem obszaru mapowania i nachyleniem gimbala.

Tryb fotografowania kamery. Domyslnie wybrany jest tryb zdjec¢ z interwatem czasowym.

Po wigczeniu uzytkownicy mogg dostosowac kat odchylenia drona i kat nachylenia gimbala.
Tylko kolekcja Ortho w Trasie obszaru obstuguje dostosowywanie kata kamery.



Punkt poczat-
kowy trasy

Predkos¢
startowa
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Punkt poczatkowy trasy mozna dostosowac w opcjonalnych punktach w podgladzie mapy.

Po starcie drona i osiggnieciu przez niego wysokosci trasy lotu, predkos¢ lotu przed wejsciem
na trase lotu. Predkos¢ ta nie jest predkoscig pionowego startu drona. Wskazane jest usta-
wienie jej na maksymalng warto$¢ w celu poprawy wydajnosci operacyjne;j.

Inne trasy lub funkcje lotu réwniez obstugujg nastepujace specyfikacje:

Specyfikacja

Nachylenie
gimbala
(ukosne)

Oblique GSD

Opis

Dostosowuje kat nachylenia kamery podczas robienia zdje¢ ukosnych. Domysiny kat to -45°.

Gdy réznica wysokosci budynkéw w obszarze mapowania wzrasta, wskazane jest zwiekszenie

kata, aby uchwyci¢ wiecej obrazéw gérnych pieter budynkéw. Gdy budynki w obszarze mapo-

wania sg geste, wskazane jest odpowiednie zmniejszenie kata, aby uchwyci¢ wigcej obrazéw

miedzy budynkami.

Q Podczas robienia zdje¢ przy uzyciu funkcji Smart Oblique, opcjg jest Gimbal Angle, a do-
mys$inym katem jest 45°.

Oblique GSD to odlegtos$¢ probkowania terenu dla zdje¢ uko$nych wykonanych pozostaty-
mi czterema trasami, tj. odlegtos¢ miedzy dwoma kolejnymi punktami pomiaru pikseli na
terenie. Im wieksza warto$¢ Oblique GSD, tym nizsza rozdzielczo$¢ zdje¢ uko$nych. Wartos¢
Oblique GSD zostanie odpowiednio zmieniona podczas zmiany wysokosci trasy lotu.
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Pojedyncza
trasa

Diugos¢ prze-
dtuzenia

Odlegtos¢
ciecia pasma
lotu

Obejmuje linie
srodkowa

Optymalizacja
granic

Kierunek trasy
lotu
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Jesli opcja Pojedyncza trasa jest wtgczona, zostanie wygenerowana trasa na srodku obszaru
mapowania. Ta funkcja jest odpowiednia dla sytuacji, w ktérych nalezy sfotografowac tylko
Srodek obszaru mapowania, takich jak inspekcja rurociggu naftowego.

Zaplanuj zasieg wstegi lotu, dostosowujgc odlegto$¢, na jaka trasa rozszerza sie od Srodka
na lewg i prawa strone. Po wigczeniu opcji Equal Left/Right Extensions (Réwne rozszerzenia
w lewo/prawo) zasieg pasa lotu pozostaje symetryczny wzgledem $rodka trasy.

Dostosowanie odlegtosci ciecia pasma lotu moze podzieli¢ obszar pasma na kilka matych ob-
szaréw do dziatania. Zasieg komunikacji drona powinien by¢ gtéwnie brany pod uwage przy
podziale, zapewniajac, ze dron nie straci sterowania na matym obszarze.

Jesli ta opcja jest wigczona, trasy lotu sg generowane na zewnatrz wzdtuz linii Srodkowe;j.
Trasa ta zapewni uwzglednienie linii Srodkowej obszaru mapowania w ksztatcie wstegi.

Dodaj nowe trasy lotu poza biezacym planowanym obszarem lotu, aby wykona¢ wiecej zdjec¢
krawedzi obszaru mapowania. Wiacz dla obiektéw, ktére obejmuja gtéwnie obszary brzego-
we, takie jak kanaty rzeczne.

Trasa po zboczu moze by¢ wykonywana pionowo lub poziomo. Wskazane jest wybranie
orientacji w oparciu o otoczenie celu.
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Kat obrotu Kat obrotu tras lotu wzgledem struktury geometrycznej. Dostosuj wspétczynnik pokrycia
trasy i kat obrotu, aby wykona¢ mapowanie dla okre$lonej twarzy.

Wskaznik Wspoétczynnik pokrycia tras lotu na bocznych powierzchniach struktury geometrycznej. Dosto-
pokrycia trasy suj wspotczynnik pokrycia trasy i kat obrotu, aby wykona¢ mapowanie dla okreslonej $ciany.

Przechowywanie danych
Plik rejestru obrazéw

Otwoérz plik dziennika obrazu z rozszerzeniem .MRK, aby wys$wietli¢ dane ponizej.

Pole Opis pola

Modyfikacja daty Zdjecie czasowe zostato zmodyfikowane
Data utworzenia Czas utworzenia zdjecia

Wykonanie Producent

Model Model produktu

Format Format zdjecia
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Wersja

Zrédto obrazu

Status Gps

Typ wysokosci

Szeroko$¢ geograficzna Gps

Dtugos$¢ geograficzna Gps

Bezwzgledna wysokos$¢ n.p.m.

Wysokos¢ wzgledna

Stopien obrotu gimbala

Stopien odchylenia gimbala

Stopien nachylenia gimbala
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Wersja XMP

Typ kamery

Status GPS

Typ wysokosci

Szeroko$¢ geograficzna GPS w momencie wykonania zdjecia

Dtugos$¢ geograficzna GPS w momencie wykonania zdjecia

Wysokos¢ bezwzgledna (wysoko$¢ geodezyjna) w momencie wykonania zdjecia

Wysokos¢ wzgledna (w odniesieniu do wysokosci punktu startu) w momencie
wykonania zdjecia

Kat obrotu gimbala podczas robienia zdjecia (system wspétbiezny NED,
kolejnos¢ obrotu to ZYX)

Kat odchylenia gimbala podczas robienia zdjecia (system wspétrzednych NED,
kolejnos¢ obrotu to ZYX)

Kat nachylenia gimbala podczas robienia zdjecia (system wspétrzednych NED,
kolejnos¢ obrotéw to ZYX)



Stopien przechylenia lotu

Stopien odchylenia lotu

Stopien nachylenia lotu

Predkos¢ lotu X
Predkos¢ lotu Y
Predkos¢ lotu Z
Kamera tylna
Odwrécony gimbal
Dane wtasne

Etykieta Rtk
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Kat przechylenia drona w momencie wykonania zdjecia (system wspotrzed-
nych NED, kolejno$¢ obrotu to ZYX)

Kat odchylenia drona podczas wykonywania zdjecia (system wspétrzednych
NED, kolejnos¢ obrotu to ZYX)

Kat nachylenia drona podczas wykonywania zdjecia (system wspotrzednych
NED, kolejnos¢ obrotéw to ZYX)

Predkos¢ lotu w kierunku pétnocnym podczas wykonywania zdjecia
Predkos¢ lotu w kierunku wschodnim podczas wykonywania zdjecia
Predkos¢ lotu w kierunku wznoszenia podczas wykonywania zdjecia
Niezaleznie od tego, czy kamera jest odwrécona, czy nie
Niezaleznie od tego, czy gimbal jest odwrécony, czy nie
Niestandardowe dane

Status RTK:
0 - pozycjonowanie nie powiodto sie
16 - Pozycjonowanie jednopunktowe (doktadnos$¢ od metra do metra)
32~49 - pozycjonowanie zmiennoprzecinkowe (doktadno$¢ od decymetra do
metra)
50 - State pozycjonowanie rozwigzania (doktadno$¢ na poziomie centymetra)

© 2025 DJl Wszelkie prawa zastrzezone Q7
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RtkStdLon
RtkStdLat
RtkStdHgt
RtkDiffAge

Punkt gorski NTRIP
Port NTRIP
Urzadzenie NTRIP

Tryb pomiaru

DewarpFlag
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Standardowe odchylenie dtugosci geograficznej pozycjonowania RTK
Standardowe odchylenie szerokosci geograficznej pozycjonowania RTK
Standardowe odchylenie wysokosci pozycjonowania RTK

Wiek réznicy RTK (wiek korekty)

Punkt zamontowania modutu Network RTK

Port sieci RTK

Adres IP lub nazwa domeny sieci RTK

Czy zdjecie nadaje sie do operacji mapowania, czy nie:
0 - Niewskazane, poniewaz nie mozna zagwarantowac¢ doktadnosci.
1 - Wskazane, poniewaz mozna zagwarantowac doktadnos¢.

Okredla, czy parametry kamery zostaty poddane obrébce:
0 - Bez obrébki
1 - Po obrébce



DewarpData

Skalibrowana ogniskowa

Skalibrowane centrum optyczne X

Skalibrowane centrum
optyczne Y

Ekspozycja UTCAt

Typ migawki

Liczba migawek

Numer seryjny kamery
Numer seryjny obiektywu

Model drona
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Parametry kamery dla obroébki (plik kalibracyjny musi zosta¢ zaimportowany
i skalibrowany w D)l Terra, aby dane mogty zosta¢ wygenerowane):
Sekwencja parametrow - fx, fy, cx, cy, k1, k2, p1, p2, k3
fx, fy - skalibrowana ogniskowa (jednostka: piksel)
cx, cy - skalibrowane potozenie $rodka optycznego (jednostka: piksel, punkt
poczatkowy: srodek zdjecia)
k1, k2, p1, p2, k3 - parametry dystorsji radialnej i stycznej

Zaprojektowana ogniskowa obiektywu, jednostka: piksele

Wspotrzedna X zaprojektowanego potozenia srodka optycznego, jednostka:
piksele

Wspétrzedna Y zaprojektowanego potozenia $rodka optycznego, jednostka:
piksele

UTC po naswietleniu kamery.
Typ migawki

Uzywana liczba migawek
Kamera SN

Numer seryjny obiektywu

Model drona
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Numer seryjny drona Numer seryjny drona

Nazwa produktu Nazwa produktu

Temperatura czujnika Temperatura czujnika

Czujnik FPS Czujnik FPS

Balans bieli CCT Balans bieli skorelowany z temperaturg barwowg
Pozycja obiektywu Pozycja obiektywu

Nieskoriczona pozycja Nieskoriczona pozycja obiektywu

obiektywu

Temperatura obiektywu Temperatura obiektywu

Dewarp Data K6 Parametry kamery dla obrébki:

Sekwencja parametrow - fx, fy, cx, cy, k1, k2, p1, p2, k3, k4, k5, k6
fx, fy - skalibrowana ogniskowa (jednostka: piksel)

cx, cy - skalibrowane potozenie $rodka optycznego (jednostka: piksel, punkt
poczatkowy: srodek zdjecia)

k1, k2, p1, p2, k3, k4, k5, k6 - parametry dystorsji radialnej i stycznej

Odlegtos¢ docelowa LRFT Odlegtos¢ w linii prostej do punktu docelowego dalmierza laserowego

100 © 2025 D)l Wszelkie prawa



DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

LRFTargetLon Dtugos$¢ geograficzna punktu docelowego dalmierza laserowego

LRFTargetLat Szeroko$¢ geograficzna punktu docelowego dalmierza laserowego

LRFTargetAlt Wzgledna wysoko$¢ punktu docelowego dalmierza laserowego nad punktem
startu

LRFTargetAbsAlt Wysokos¢ bezwzgledna (wysokos$¢ elipsoidalna) punktu docelowego dalmie-

rza laserowego

Plik rejestru obrazéw

Otworz plik dziennika obrazu z rozszerzeniem .MRK, aby wyswietli¢ dane ponizej.

1. Numer serii zdje¢: numer serii pliku
dziennika zdjec¢ zapisanego w tym folderze.
2. GPS TOW: czas wykonania zdjecia wyra-
zony w GPS TOW.
3. Tydzien GPS: czas wykonania zdjecia
wyrazony w tygodniu GPS.
4. Warto$¢ kompensacji w kierunku
pétnocnym: jednostka jest mm, a kierunek
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ [ ‘ N [ W W [ poétnocny jest reprezentowany przez war-
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 tos$¢ dodatnia.
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5. Warto$¢ kompensacji w kierunku wschodnim: jed-
nostka jest mm, a kierunek wschodni jest reprezentowa-
ny przez warto$¢ dodatnia.

6. Wartos¢ kompensacji w kierunku elewacji: jednostka
jest mm, a kierunek w dot jest reprezentowany przez
wartos¢ dodatnia.

7. Dhugos¢ geograficzna po kompensacji.

8. Szeroko$¢ geograficzna po kompensaciji.

9. Wysokos¢ elipsoidy.

10. Odchylenie standardowe pozycjonowania w kierun-
ku pétnocnym.

11. Odchylenie standardowe pozycjonowania w kierun-
ku wschodnim.

12. Pozycjonowanie odchylenia standardowego w kie-
runku elewacji.

13. Status pozycjonowania.
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Plik obserwacji GNSS

Plik obserwacji GNSS z rozszerzeniem .rtk zawiera dane
obserwacji satelitarnej odebrane przez modut pozycjono-
wania podczas lotu. Dane sg przechowywane w systemie
kamery w formacie RTCM3.2 z czestotliwoscig 5 Hz.



8 Dodatkowe informacje
8.1 Specyfikacja

Specyfikacje mozna znalez¢ na nastepujacej stronie inter-
netowej:

8.2 Aktualizacja oprogramowania

Korzystanie z DJI Pilot 2

Aktualizacja oprogramowania drona i aparatury
sterujacej

1. Wiacz zasilanie drona i aparatury sterujgcej. Upewnij
sig, ze dron jest potgczony z aparaturg, a aparatura jest
potagczona z siecia.

2. Uruchom aplikacje DI Pilot 2. Jesli dostepne jest
nowe oprogramowanie, na stronie gtébwnej pojawi sie
komunikat. Naci$nij, aby wyswietli¢ okno aktualizacji
oprogramowania.

3. Naci$nij Update All (aktualizuj wszystko), a aplikacja
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DJI Pilot 2 pobierze oprogramowanie i zaktualizuje dron
oraz aparature sterujgca.

4. Dron i aparatura sterujgca automatycznie uruchomig sie
ponownie po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania.

AN Urzadzenia zainstalowane w dronie
zostang zaktualizowane do najnowszej wersji
oprogramowania.

Aktualizacja oprogramowania offline

Pakiet oprogramowania mozna pobrac z oficjalnej stro-
ny internetowej DJI na zewnetrzne urzadzenie pamieci
masowej, takie jak karta microSD lub dysk U. Uruchom
aplikacje DJI Pilot 2, naci$nij HMS, a nastepnie Aktualiza-
cja oprogramowania > Aktualizacja offline, aby wybrac
pakiet oprogramowania aparatury sterujgcej, drona lub
tadunku z zewnetrznego urzadzenia pamieci masowej

i nacisnij Aktualizuj wszystko, aby zaktualizowac.

2025 DI Wszelkie prawa zastrzezone  1()3
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Korzystanie z DJI Assistant 2 (seria Enterprise)

Aktualizacja oprogramowania drona i aparatury
sterujacej

1. Podtgcz drona lub aparature sterujgcg do komputera
osobno, poniewaz DJI Assistant 2 nie obstuguje aktuali-
zacji wielu urzadzen D)l jednoczeénie.

2. Upewnij sie, ze komputer jest podtaczony do sieci
internetowej, a urzadzenie D] jest wigczone.

3. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 i zaloguj sie przy
uzyciu konta DJI.

4. Nacis$nij aktualizacje oprogramowania po lewej
stronie gtéwnego interfejsu.

5. Wybierz wersje oprogramowania i kliknij, aby zaktuali-
zowac. Oprogramowanie zostanie pobrane i zaktualizo-
wane automatycznie.

6. Gdy pojawi sie komunikat ,Update successful”, aktu-
alizacja zostanie zakoriczona, a urzadzenie DJI uruchomi
sie ponownie automatycznie.
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Uwagi

A

. Przed aktualizacjg oprogramowania nale-
zy upewnic sie, ze dron i aparatura sterujaca sg
w petni natadowane.

. Nie nalezy usuwac akcesoriéw ani wytg-
czac urzadzen podczas procesu aktualizacji.

. Oprogramowanie akumulatora jest zawar-
te w oprogramowaniu drona. Nalezy zaktuali-
zowac wszystkie akumulatory.

. Podczas procesu aktualizacji prawidtowo
jest, ze gimbal kuleje, wskazniki statusu drona
migaja, a dron uruchamia sie ponownie. Pocze-
kaj cierpliwie na zakonczenie aktualizacji.

. Podczas aktualizacji oprogramowania,
kalibracji systemu lub konfiguracji parametréw
nalezy utrzymywac drona z dala od ludzi i zwie-
rzat.

. Dla bezpieczenstwa nalezy upewnic sie, ze
uzywana jest najnowsza wersja oprogramowa-
nia.

. Po zakonczeniu aktualizacji oprogramo-
wania moze doj$¢ do roztgczenia aparatury



sterujacej i drona. W razie potrzeby nalezy
ponownie podtgczy¢ urzadzenia.

8.3 Dane lotu

Dane lotu sg automatycznie zapisywane w wewnetrznej
pamieci drona. Dron mozna podtaczy¢ do komputera
przez port USB i wyeksportowac te dane za pomocg
aplikacji DJI Assistant 2 lub DJI Pilot 2.

8.4 Korzystanie z ulepszonej transmisji

Ulepszona transmisja integruje technologie transmisji
filméw OcuSync z sieciami 4G. Je$li transmisja wideo
OcuSync jest zastonigta, doswiadcza zaktécen lub jest
uzywana na duzych odlegtosciach, tgcznoé¢ 4G pozwala
zachowac sterowanie dronem.

Wymagania instalacyjne przedstawiono ponizej:
. W dronie nalezy zainstalowa¢ modut DJI Cellular

Dongle 2. Zaréwno modut, jak i karte nano-SIM
nalezy zakupi¢ osobno.
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. Aparatura sterujgca moze by¢ wyposazona w DJI
Cellular Dongle 2 lub moze by¢ podtgczona do hot-
spotu Wi-Fi, aby korzystac z ulepszonej transmisji.

Ulepszona transmisja zuzywa dane. Jesli transmisja cat-
kowicie przetgczy sie na sie¢ 4G, 30-minutowy lot zuzyje
okoto 1 GB danych odpowiednio na dronie i aparaturze
sterujacej. Wartos$¢ ta stuzy wylacznie jako odniesienie.
Nalezy sprawdzi¢ rzeczywiste zuzycie danych.

VAN Ulepszona transmisja jest obstugiwana
tylko w niektoérych krajach i regionach.

. Modut DJI Cellular Dongle 2 i powigzane
z nim ustugi sg dostepne tylko w niektérych
krajach i regionach. Nalezy przestrzegac
lokalnych przepiséw i regulacji oraz warunkéw
korzystania z ustugi DJI Cellular Dongle 2.

Wktadanie karty nano-SIM

Otworz pokrywe gniazda karty SIM na module sprze-
towym, wt6z karte nano-SIM do gniazda w kierunku
pokazanym na rysunku i zamknij pokrywe.
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. Jesli na karcie SIM ustawiono hasto (kod
PIN), nalezy wtozy¢ karte SIM do smartfona

i anulowac ustawienie kodu PIN, w przeciwnym
razie nie bedzie mozna potaczy¢ sie z siecig
internetowa.

Q . Otworz pokrywe i naciénij karte nano-SIM,
aby czesciowo jg wysunac.

AN Zdecydowanie wskazane jest zakupienie
karty nano-SIM obstugujacej sie¢ 4G z ofi-
cjalnych kanatéw lokalnego operatora sieci
komérkowe;j.

Instalowanie modutu D]l Cellular Dongle 2

. NIE nalezy uzywac karty SIM loT, w prze-
ciwnym razie jakos¢ transmisji filmu ulegnie
powaznemu pogorszeniu.

1. Zainstaluj modut DJI Cellular Dongle 2 na dronie.

. NIE nalezy uzywac karty SIM dostarczonej
przez wirtualnego operatora sieci komoérkowej,
w przeciwnym razie moze to doprowadzi¢ do
niemoznosci potaczenia sie z Internetem.

. Nie nalezy samodzielnie przycinac karty

SIM, w przeciwnym razie moze ona ulec uszko-

dzeniu, a szorstkie krawedzie i narozniki moga

uniemozliwi¢ jej prawidtowe witozenie lub wyjecie. 2. Zainstaluj modut DJI Cellular Dongle 2 na aparaturze
sterujgcej.
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3. Sprawdz ikone w prawym gérnym rogu pulpitu
systemowego. Jesli pojawi sie logo 4G, oznacza to, ze
dostepna jest ulepszona transmisja.

VAN

. W razie potrzeby delikatnie wyjmij modut
DJI Cellular Dongle 2 z drona, jak pokazano

na rysunku. Nie nalezy ciggna¢ anten na site.

W przeciwnym razie anteny mogg zostac uszko-
dzone.
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Korzystanie z ulepszonej transmisji

Po potaczeniu drona z aparaturg sterujacg przez sie¢
4G, w aplikacji mozna witaczy¢ funkcje ulepszonej
transmisji.

. Przejdz do podgladu kamery, a nastepnie naciénij
ikone sygnatu transmisji wideo, aby wigczy¢ lub
wytgczy¢ funkcje ulepszonej transmisji w wyskaku-
jacym okienku.

. Przejdz do podgladu kamery, nacisnij ¢+« > HD
i wigcz lub wytacz opcje ulepszonej transmisji.

AN e Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na site
sygnatu transmisji filmu po wigczeniu funkgji
ulepszonej transmisji. Nalezy latac¢ ostroznie.
Naci$nij ikone sygnatu transmisji wideo, aby
wyswietli¢ biezgcg transmisje wideo OcuSync
i site sygnatu transmisji wideo 4G w wyskakuja-
cym okienku.
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Strategia bezpieczenstwa

Ze wzgledu na bezpieczenstwo lotu, transmisja roz-
szerzona moze by¢ wigczona tylko wtedy, gdy dziata
transmisja filmu OcuSync. Jesli tacze OcuSync zostanie
roztgczone podczas lotu, nie jest mozliwe wytgczenie
ulepszonej transmisji.

W scenariuszu transmisji tylko 4G, ponowne uruchomie-
nie aparatury sterujacej lub DJI Pilot 2 spowoduje failsafe
RTH. Transmisja filméw 4G nie moze zostac¢ przywrécona
przed ponownym potgczeniem tgcza OcuSync.

W scenariuszu transmisji tylko 4G odliczanie startu
rozpocznie sie po wylagdowaniu drona. Jesli dron nie wy-
startuje przed zakoriczeniem odliczania, nie bedzie moégt
wystartowac do czasu przywroécenia tgcza OcuSync.

Uwagi dotyczgce uzytkowania aparatury sterujgcej

W przypadku korzystania z sieci 4G za posrednictwem
modutu DJI Cellular Dongle 2, upewnij sie, ze prawidto-
wo zainstalowate$ modut DJI Cellular Dongle 2 i wytgczy-
te$ Wi-Fi w aparaturze sterujgcej podczas korzystania

z ulepszonej transmisji, aby zmniejszy¢ zaktécenia.
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W przypadku korzystania z sieci 4G poprzez potagczenie
aparatury sterujacej z hotspotem Wi-Fi urzgdzenia mo-
bilnego, nalezy ustawi¢ pasmo czestotliwosci hotspotu
urzadzenia mobilnego na 2,4 GHz i tryb sieci na 4G,
aby uzyskac lepsze wrazenia z transmisji filmoéw. Nie
nalezy wskaza¢ odbierania przychodzacych potaczen
telefonicznych za pomocg tego samego smartfona lub
podtaczania wielu urzadzen do tego samego hotspotu.

Wymagania dotyczgce sieci 4G

Predkos$¢ transmisji w sieci 4G zalezy od sity sygnatu 4G
z drona i aparatury sterujgcej w biezacej pozycji oraz
poziomu przecigzenia sieci odpowiedniej stacji bazowej.
Rzeczywista jako$¢ transmisji jest $cisle zwigzana z wa-
runkami sygnatu lokalnej sieci 4G. Warunki sygnatu sieci
4G obejmuja obie strony drona i aparatury sterujacej

z réznymi predkos$ciami. Jesli sygnat sieciowy drona lub
aparatury sterujgcej jest staby, nie ma sygnatu lub jest
zajety, wrazenia z transmisji 4G mogg spas¢ i doprowa-
dzi¢ do zamrozenia transmisji wideo, op6znionej reakgji
elementéw sterujacych, utraty transmisji wideo lub
utraty elementoéw sterujgcych.



Dlatego podczas korzystania z funkcji ulepszonej
transmisji:

1. Upewnij sie, ze korzystasz z aparatury sterujacej
i dronéw w miejscach, w ktérych sygnat 4G jest bliski
petnego, aby uzyskac lepsze wrazenia z transmisji.

2. Jedli sygnat OcuSync zostanie roztgczony, transmisja
filmu moze sie opdzniac i zacina¢, gdy dron w pemi
polega na sygnale 4G. Podczas lotu nalezy zachowac¢
ostroznosc.

3. Gdy sygnat OcuSync jest staby lub roztaczony, nalezy
utrzymywac odpowiednig wysoko$¢ podczas lotu.

Na otwartych przestrzeniach staraj sie utrzymywac
wysokos¢ lotu ponizej 120 metréw, aby uzyskac lepszy
sygnat 4G.

4. W przypadku lotu w miescie z wysokimi budynkami
nalezy ustawi¢ odpowiednig wysoko$¢ RTH (wyzszg niz
najwyzszy budynek).

5. Gdy aplikacja wyswietli komunikat o stabym sygnale
4G, nalezy zachowac ostroznosc.
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8.5 Lista kontrolna po zakoriczeniu lotu

. Upewnij sie, ze dron, aparatura sterujaca, kamera
gimbala, inteligentny akumulator i Smigta s
w odpowiednim stanie. Skontaktuj sie z pomocg
techniczng DJI, jesli zauwazysz jakiekolwiek uszko-
dzenia.

. Upewnij sie, ze obiektyw kamery i czujniki systemu
wizyjnego sg czyste.

. Upewnij sie, ze dron jest prawidtowo przechowy-
wany przed transportem.
8.6 Instrukcje dotyczace konserwacji

Aby unikng¢ powaznych obrazen u dzieci i zwierzat,
nalezy przestrzegac ponizszych zasad:

1. Mate czesci, takie jak kable i paski, sg niebezpieczne
w przypadku potkniecia. Wszystkie czesci nalezy prze-
chowywac poza zasiegiem dzieci i zwierzat.

2. Inteligentny akumulator i aparature sterujgcg nalezy
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przechowywa¢ w chtodnym i suchym miejscu, z dala od
bezposredniego Swiatta stonecznego, aby zapewni¢, ze
wbudowany akumulator LiPo NIE ulegnie przegrzaniu.
Wskazana temperatura przechowywania: miedzy 22°

a 28° C(71° a 82° F) dla okreséw przechowywania dtuz-
szych niz trzy miesigce. Nigdy nie nalezy przechowywac
akumulatora w temperaturze wykraczajacej poza zakres
od 14° do 113° F(-10° do 45° ).

3. Nie nalezy dopuszczac¢ do kontaktu lub zanurzenia
kamery w wodzie lub innych ptynach. W przypadku zamo-
czenia kamery nalezy wytrze¢ jg do sucha miekka, chtonng
Sciereczka. Wigczenie drona, ktéry wpadt do wody, moze
spowodowac trwate uszkodzenie podzespotéw. Do
czyszczenia lub konserwacji kamery NIE nalezy uzywac
substancji zawierajacych alkohol, benzen, rozcierczalniki
lub inne substancje fatwopalne. NIE nalezy przechowywac
kamery w wilgotnych lub zakurzonych miejscach.

4. NIE nalezy podtacza¢ tego produktu do zadnego
interfejsu USB starszego niz wersja 3.0.

5. Po kazdym wypadku lub powaznym uderzeniu nalezy
sprawdzi¢ kazda cze$¢ drona. W razie jakichkolwiek proble-
moéw lub pytan nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym
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sprzedawca DJI.

6. Regularnie sprawdzaj wskazniki poziomu natadowa-
nia akumulatora, aby sprawdzi¢ aktualny poziom nata-
dowania akumulatora i ogélng zywotno$¢ akumulatora.
Akumulator jest przystosowany do 200 cykli. Nie nalezy
kontynuowac¢ uzytkowania po tym czasie.

7. Po wytgczeniu zasilania nalezy transportowac drona
ze ztozonymi ramionami.

8. Aparature sterujgcg nalezy transportowac ze ztozony-
mi antenami po wytgczeniu zasilania.

9. Podczas dtugotrwatego przechowywania akumulator
przejdzie w tryb czuwania. Aby wyjs¢ z trybu czuwania,
nalezy natadowa¢ akumulator.

10. Dron, aparature sterujgca, akumulator i tadowarke
nalezy przechowywa¢ w suchym miejscu. Wskazane jest
przechowywanie i transportowanie produktu w $ro-
dowisku o temperaturze otoczenia od 15° do 25° C

i wilgotnosci okoto 40%.



11. Przed serwisowaniem drona (np. czyszczeniem lub
zaktadaniem i zdejmowaniem $migiet) nalezy wyja¢
akumulator. Upewnij sig, ze dron i $migta sg czyste,
usuwajgc brud i kurz miekka szmatka. Nie nalezy czyscic¢
drona mokrg Sciereczka ani uzywac Srodkéw czyszcza-
cych zawierajacych alkohol. Ptyny mogg przedostac

sie do obudowy drona, co moze spowodowac zwarcie

i zniszczenie elektroniki.

12. Nalezy pamietac o wytgczeniu akumulatora w celu
wymiany lub sprawdzenia $migiet.

8.7 Procedury rozwigzywania probleméw

1. Dlaczego akumulator nie moze by¢ uzywany przed
pierwszym lotem?

Przed pierwszym uzyciem akumulator musi zosta¢
aktywowany przez tadowanie.

2. Jak rozwigza¢ problem unoszenia sie gimbala
podczas lotu?

Skalibruj IMU i kompas w aplikacji DJI Pilot 2. Jesli pro-
blem nie ustapi, skontaktuj sie z pomocg techniczna DJI.
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3. Brak funkgji

Sprawdz, czy akumulator i aparatura sterujgca sg
aktywowane przez fadowanie. Jesli problem nie ustapi,
skontaktuj sie z pomocg techniczng DJI.

4. Problemy z wigczaniem i uruchamianiem
Sprawdz, czy akumulator ma zasilanie. Jesli tak, skon-
taktuj sie z pomoca techniczng DJI, je$li nie mozna go
prawidtowo uruchomic.

5. Problemy z aktualizacjg oprogramowania

Postepuj zgodnie z instrukcjami w instrukcji obstugi,
aby zaktualizowa¢ oprogramowanie. Je$li aktualizacja
oprogramowania nie powiedzie sie, uruchom ponownie
wszystkie urzadzenia i sprébuj ponownie. Jesli problem
nie ustgpi, skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI.

6. Procedury przywracania ustawien fabrycznych lub
ostatniej znanej dziatajgcej konfiguracji

Uzyj aplikacji DJI Pilot 2, aby przywrdci¢ ustawienia
fabryczne.

7. Problemy z wytgczaniem
Skontaktuj sie z pomocg techniczng DJI.
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8. Jak wykry¢ nieostrozne obchodzenie sie lub prze-
chowywanie w niebezpiecznych warunkach?
Skontaktuj sie z pomocg techniczng DJI.

8.8 Ryzyko i ostrzezenia

Gdy dron wykryje zagrozenie po wigczeniu zasilania, na
ekranie DJI Pilot 2 pojawi sie¢ komunikat ostrzegawczy.
Zwré¢ uwage na ponizsza liste sytuacji.

+ Jedli lokalizacja nie jest odpowiednia do startu.

+  Jesli podczas lotu zostanie wykryta przeszkoda.

+  Jeslilokalizacja nie jest odpowiednia do Igdowania.

+ Jedli kompas i IMU doswiadczajg zaktdcen i wymaga-
ja kalibraciji.

+  Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie.
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8.9 Utylizacja

Podczas utylizacji drona i aparatury sterujgcej nalezy
przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych urzadzen
elektronicznych.

Utylizacja akumulatora

Akumulatory nalezy wyrzucac¢ do specjalnych pojemni-
kéw przeznaczonych do recyklingu dopiero po ich cat-
kowitym roztadowaniu. Nie nalezy wyrzuca¢ akumulato-
réw do zwyktych pojemnikéw na odpady. Nalezy Scisle
przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych utylizacji
i recyklingu akumulatoréw.

Nalezy natychmiast zutylizowa¢ akumulator, jesli nie
mozna go wigczy¢ po nadmiernym roztadowaniu.

Jesli przycisk wigczania/wytgczania zasilania na Inteligent-
nym akumulatorze jest wytgczony i nie mozna catkowicie
roztadowac¢ akumulatora, nalezy skontaktowac sie z pro-
fesjonalng firma zajmujaca sie utylizacja/recyklingiem
akumulatoréw w celu uzyskania dalszej pomocy.



8.10 Certyfikacja C2

DJI Matrice 4T / DJI Matrice 4E jest zgodny z certyfikatem
C2, istniejg pewne wymagania i ograniczenia podczas
korzystania z DJI Matrice 4T / DJI Matrice 4E w Europej-
skim Obszarze Gospodarczym (EOG, tj. UE oraz Norwe-
gia, Islandia i Liechtenstein). DJI Matrice 4T / DJI Matrice
4E i podobne produkty wyrézniajg sie nazwg modelu.

Klasa UAS c2

Poziom mocy akustycznej 82 dB

Maksymalna predkos¢ Smigta | 7500 RPM

Oswiadczenie MTOM

MTOM dla DJI Matrice 4T / DJI Matrice 4E (Model M4T/
M4E) wynosi 1430 g, aby spetni¢ wymagania C2.

Nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami,
aby spetni¢ wymagania MTOM (Maksymalna Masa
Startowa) dla kazdego modelu:

. Podczas instalacji urzadzen zewnetrznych nalezy
upewnic sie, ze catkowita masa drona nie przekracza
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maksymalnej masy startowej (1430 g). Ponadto
urzadzenia zewnetrzne musza by¢ zainstalowane
W miejscu zapewniajgcym utrzymanie $rodka cigz-
kosci w zasiegu goérnej powtoki drona, aby utrzy-
mac stabilno$¢ drona, oraz aby systemy wizyjne,
systemy czujnikéw podczerwieni i dodatkowe
oswietlenie nie byty blokowane. Nalezy upewnic sie,
ze MTOM nie przekracza 1430 g dla zadnego lotu.

NIE nalezy uzywa¢ zadnych niewykwalifikowanych
czesci zamiennych, takich jak inteligentne akumu-

latory lub $migta itp.

NIE nalezy modernizowa¢ drona.

A+ Komunikat ,Low Battery RTH" (niski po-
ziom natadowania akumulatora RTH) nie pojawi
sie, jesli pozioma odlegto$¢ miedzy uzytkowni-
kiem a dronem jest mniejsza niz 5 m.
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Lista przedmiotéw, w tym kwalifikowanych

akcesoriéw
Przedmiot Model Wymiary Waga
Smigt 1154F 27,4x13,7 cm ($rednica-terxskok gwintu) 1378
migta ! ! g (kazda sztuka)
BPX345-
Akumulator 6741-14.76 145.47x60.6x46.3 cm 400 g
DJI AL1 SpotLight [1] AL-1 9,5%16,4x3,0 cm (z uchwytem) 99 g (z uchwytem)
7,3%7,0x5,2 cm (z uchwytem) 7,3x7,0x4,7 cm 92,5 g (z uchwytem)
DJI AS1 Speaker [1 AS-1
) pea (1] (bez uchwytu) 90 g (bez uchwytu)
Karta microSD NIE DOTYCZY | NIEDOTYCZY Ok.0,3g
DJI Cellular Dongle 2 [1] 1G831T 4.35%2.3x0.7 cm 115¢g
Ostona $migiet DJI
Matrice 4 Series [1] NIE DOTYCZY | 75.5x64.0%15.0 cm 165¢g

114 ©2025 D)l Wszelkie prawa



Lista cze$ci zamiennych i zapasowych
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Przedmiot

Smigta

Akumulator

DJI AL1 SpotLight [1]
DJI AS1 Speaker [1]

Karta microSD
DJI Cellular Dongle 2 [1]

Ostona $migta DJI Matrice 4
Series [1]

Model

1154F

BPX345-6741-14.76

AL-1

AS-1

NIE DOTYCZY
1G831T

NIE DOTYCZY

Wymiary

27,4x13,7 cm (Srednica-
-terxskok gwintu)

145.47%60.6%46.3 cm

9,5%16,4x3,0 cm (z uchwytem)

7,3%7,0x5,2 cm (z uchwytem)
7,3%x7,0x4,7 cm (bez uchwytu)

NIE DOTYCZY
4.35x2.3x0.7 cm

75.5x64.0x15.0 cm

Waga
13,7 g (kazda sztuka)

400 g
99 g (z uchwytem)

92,5 g (z uchwytem)
90 g (bez uchwytu)

Ok.03¢g
11.5¢g

165g
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Ostrzezenia dotyczgce aparatury sterujgcej

Po odtaczeniu od drona wskaznik aparatury sterujacej
bedzie Swiecit na czerwono. DJI Pilot 2 wyda komuni-
kat ostrzegawczy po odtgczeniu od drona. Aparatura
sterujgca wyemituje sygnat dzwiekowy i wytgczy sie
automatycznie po odigczeniu od dronu i nieuzywaniu
przez dtuzszy czas.

VAN Nalezy unika¢ interferencji pomiedzy
aparaturg sterujacg a innymi urzadzeniami
bezprzewodowymi. Upewnij sie, ze wytgczytes
Wi-Fi na pobliskich urzgdzeniach mobilnych.
W przypadku wystgpienia zaktocen nalezy jak
najszybciej wylagdowa¢ dronem.

. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za pra-
widtowe dostosowanie jasnosci wyswietlacza
podczas korzystania z monitora w bezposred-
nim Swietle stonecznym podczas lotu.

. Zwolnij drazki sterujace lub nacisnij
przycisk wstrzymania lotu, jesli wystapi nieocze-
kiwana operacja.
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Bezposredni zdalny identyfikator
1. Metoda przesytu: Sygnalizator Wi-Fi.

2. Metoda wgrywania numeru rejestracyjnego operato-
ra UAS do drona: Wejdz w DJI Pilot 2 > GEO Zone Map
(Mapa strefy GEO) > UAS Remote Identification (Zdalna
identyfikacja UAS), a nastepnie wgraj UAS Operator Re-
gistration Number (Numer rejestracyjny operatora UAS).

3. Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami operatorzy
powinni poda¢ prawidtowy numer rejestracyjny do
transmisji w locie. Upewnij sie, ze rozumiesz i przestrze-
gasz zasad.

Swiadomos¢ GEO

GEO Awareness zawiera funkcje wymienione ponizej.
Aktualizacja danych UGZ (Unmanned Geographical
Zone): Dane FlySafe mozna aktualizowa¢ za pomoca

funkcji automatycznej aktualizacji danych lub recznie
zapisujgc dane w dronie.



Metoda 1: Uruchom DJI Pilot 2, naciénij GEO Zone
Map (Mapa stref GEO) > FlySafe Database (Baza
danych FlySafe), wybierz Auto Update from Data So-
urce (Automatyczna aktualizacja ze Zrédta danych),
aby automatycznie zaktualizowa¢ dane FlySafe.

Metoda 2: Regularnie sprawdzaj strone interneto-
wa krajowych wtadz lotniczych i uzyskaj najnowsze
dane UGZ do zaimportowania do swojego drona.
Uruchom DJI Pilot 2, naci$nij GEO Zone Map >
FlySafe Database (Baza danych FlySafe), wybierz
Import Local File from Data Source (Importuj plik
lokalny ze Zrédta danych), a nastepnie postepuj
zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie,
aby recznie zapisa¢ i zaimportowac dane UGZ.

£

. Po pomy$lnym zakonczeniu importu

w aplikacji pojawi sie komunikat. Jesli import
nie powiedzie sie z powodu niewtasciwego for-
matu danych, postepuj zgodnie z komunikatem
na ekranie i ponéw probe.

DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

AN Przed startem uzytkownicy muszg pobrac
najnowsze dane strefy GEO z oficjalnej strony
internetowej przepiséw lotniczych kraju lub
regionu, w ktérym dron jest uzywany. Obo-
wigzkiem uzytkownika jest upewnienie sig, ze
dane strefy GEO s3g najnowszg wersjg i ze sg
stosowane do kazdego lotu.

Rysowanie mapy $wiadomosci GEO: Po zaktualizowaniu
najnowszych danych UGZ, w aplikacji DJI Pilot 2 zostanie
wyswietlona mapa lotu ze strefg ograniczong. Nazwa,
efektywny czas, limit wysokosci itp. moga by¢ wyswietla-
ne po naci$nieciu obszaru.

Gdy sygnat GNSS jest staby, funkcja Geo-awareness
zostanie wytaczona, a aparatura sterujgca wyswietli
odpowiedni komunikat. Lataj ostroznie.

Oswiadczenie AGL (powyzej poziomu terenu)

Pionowa czes¢ funkcji Geo-Awareness moze wykorzy-
stywac¢ wysoko$¢ AMSL lub AGL. Wyb6r miedzy tymi
dwoma odniesieniami jest okreslany indywidualnie dla
117
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kazdego UGZ. Ani wysoko$¢ AMSL, ani wysoko$¢ AGL
nie sg obstugiwane przez DJI Matrice 4 Series. Wysoko$¢
H pojawia sie w podgladzie kamery aplikacji DJI Pilot 2

i jest to wysokos¢ od punktu startu do drona. Wysokos¢
nad punktem startu moze by¢ uzywana jako przyblize-
nie, ale moze rézni¢ sie mniej lub bardziej od podanej
wysokosci / wysokosci dla okreslonego UGZ. Uzytkow-
nik zdalny pozostaje odpowiedzialny za nienaruszanie
pionowych ograniczen UGZ.

QP P
X% 2.

H

AGL (not supported)

e .
TTakeoff

Height error

Takeoff - Start
AGL (not supported) - AGL (nieobstugiwane)

Height error - Btgd wysokosci
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Strefy GEO
Strefy ograniczone

Pojawig sie na czerwono w aplikacji DJI. Zostanie
wyswietlony komunikat z ostrzezeniem, a lot zostanie
uniemozliwiony. UA nie moze lata¢ ani startowa¢ w tych
strefach. Strefy ograniczone mozna odblokowa¢, kon-
taktujac sie pod adresem flysafe@dji.com lub przecho-
dzac do opcji Unlock A Zone (Odblokuj strefe) na stronie

Receiving a warning

To0m ’ Limit maximum speed

Restricted Zones

When approaching;

1. Receiving a warning

2.Can not flyin

3. You can apply on the DJi official website
after manual approval

®

When taking off:

1. Receiving a warning

2. Can not take off

3. You can apply on the DJi official website after manual approval

Receiving a warning - Otrzymanie ostrzezenia

Ground

Limit maximum speed - Ograniczenie predkosci
maksymalnej



Podczas zblizania sie:

1. Otrzymanie ostrzezenia

2. Nie mozna wlecie¢

3. Mozesz ztozy¢ wniosek na oficjalnej stronie DJI po
recznym zatwierdzeniu

Podczas startu:

1. Otrzymanie ostrzezenia

2. Nie mozna wystartowac

3. Mozesz ztozy¢ wniosek na oficjalnej stronie DJI po
recznym zatwierdzeniu

Restricted Zones - Strefy ograniczone

Ground - Teren

Strefy autoryzacji

Pojawiajg sie na niebiesko w aplikacji DJI. Zostanie
wyswietlony komunikat z ostrzezeniem, a lot jest do-
myslInie ograniczony. Dron nie moze lata¢ ani startowac
w tych strefach bez autoryzacji. Strefy autoryzacji moga
zosta¢ odblokowane przez autoryzowanych uzytkowni-
kéw korzystajgcych ze zweryfikowanego konta D).

DJI Matrice 4 Series - Instrukcja obstugi

Receiving a warning (G

T00m ? Limit maximum speed

Authorization Zones
When approaching:
1. Receiving a warning
2.Can not fly in
3. You can quickly apply on the D)l App
with a phone number

®x |

Ground M

Authorization Zones - Strefy autoryzacji
Ground - Teren
Receiving a warning - Otrzymanie ostrzezenia

Limit maximum speed - Ograniczenie predkosci maksy-
malnej

Podczas zblizania sie:

1. Otrzymanie ostrzezenia

2. Nie mozna wlecie¢

3. Mozesz szybko ztozy¢ wniosek w aplikacji DJI, podajac
numer telefonu
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Strefy wysokosci

2m 7

—

Recelving a warning —

Altitude Zones

100M | imit maximurm speed

Limited altitude ————— 9¢———

10m

Limit maximum speed

1. UA can take off and fly into these zones
—— inspecific height with a warning message
L 2.Youcan apply for permission on the DJi
official website after manual approval
Ground

Strefy wysokosci to strefy o ograniczonej wysokosci,
wyswietlane na mapie w kolorze szarym. Zblizajac sie do
nich, otrzymasz ostrzezenie w aplikacji DJI.

Altitude Zones - Strefy wysokosci
Limited altitude - Ograniczona wysoko$¢
Receiving a warning - Otrzymanie ostrzezenia

Limit maximum speed - Ograniczenie predkosci
maksymalne

1. UA moze startowac i lata¢ w tych strefach na okreslo-
nej wysokosci z komunikatem ostrzegawczym

2. Po recznym zatwierdzeniu mozna ubiegac sie
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o pozwolenie na oficjalnej stronie DJI.

Ground - Teren

Rozszerzone strefy ostrzegawcze

Nearby area

Enhanced Warning
Zones
(EU UGZ Zones)

1. UA can take off and fly into these zones
with a warning message which needs
user confirmation

2.UA can take off and fl into the nearby

160m area with a warning message

T om

Receiving a warning

Komunikat ostrzegawczy pojawi sie, gdy dron osiggnie
krawedz strefy.

Enhanced Warning Zones (EU UGZ Zones) - Rozszerzone
strefy ostrzegawcze (strefy UGZ UE)

Receiving a warning - Otrzymanie ostrzezenia
Nearby area - Pobliski obszar



1. UA moze wystartowac i wlecie¢ do tych stref z komu-
nikatem ostrzegawczym, ktéry wymaga potwierdzenia
przez uzytkownika.

2. UA moze wystartowac i wlecie¢ do pobliskiej strefy

z komunikatem ostrzegawczym

Strefy ostrzegawcze

Komunikat ostrzegawczy pojawi sie, gdy dron osiggnie
krawedz strefy.

Warning Zones

1. UA can take off and fly into these zones with &

warning message

Ground

Warning Zones - Strefy ostrzegawcze
Ground - Teren

1. UA moze wystartowac i wlecie¢ do tych stref z komu-
nikatem ostrzegawczym
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VAN Gdy dron i aplikacja DJI Pilot 2 nie moga
uzyskac sygnatu GPS, funkcja GEO awareness
nie bedzie dziata¢. Zaktécenia anteny drona
lub wytgczenie autoryzacji GPS w aplikacji DJI
Pilot 2 spowoduje, ze sygnat GPS nie zostanie
uzyskany.

Zawiadomienie EASA
Przed uzyciem nalezy zapoznac sie z dokumentem Dro-
ne Information Notices (Informacje o dronie) dotgczo-

nym do opakowania.

Odwiedz ponizszy link, aby uzyskac¢ wiecej informacji na
temat identyfikowalnosci EASA.

2025 DJl Wszelkie prawa zastrzezone 1]


https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices
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Oryginalne instrukcje

Niniejsza instrukcja zostata dostarczona przez SZ DJI
Technology, Inc. i jej tre$¢ moze ulec zmianie.

Adres: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road,
Xili Community, Xili Street, Nanshan District, Shenzhen,
Chiny, 518055.

8.11 Informacje o zgodnosci
z FAR Remote ID

System drona jest wyposazony w system Remote ID,
ktéry spetnia wymagania 14 CFR Part 89.
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Dron automatycznie uruchamia autotest przed
lotem (PFST) systemu Remote ID przed startem

i nie moze wystartowa, jesli nie przejdzie PFST [1].
Wyniki PFST systemu Remote ID mozna wyswietla¢
w aplikacji do sterowania lotem DJI, takiej jak DJI
Pilot 2.

Dron monitoruje dziatanie systemu Remote ID
od fazy przed startem do wylgczenia. Jesli system

5 DJl Wszelkie prawa

Remote ID dziata nieprawidtowo lub ma awarie,
alarm zostanie wyswietlony w aplikacji do sterowa-
nia lotem D], takiej jak DJI Pilot 2.

Uzytkownik powinien utrzymywac aplikacje stero-
wania lotem DJI uruchomiong na pierwszym planie
i zawsze zezwalac jej na uzyskiwanie informacji

o lokalizacji aparatury sterujacej.

Programisci, ktérzy opracowujg aplikacje podmio-
téw zewnetrznych w oparciu o DJI Mobile SDK,
powinni uzyskiwac i wyswietla¢ wyniki PFST oraz
stan awarii systemu Remote ID podczas pracy,
wywotujac okreslone interfejsy API [2].

Programisci opracowujacy platformy podmiotéw
zewnetrznych w oparciu o DJI Cloud API powinni
uzyskiwac i wyswietla¢ wyniki PFST oraz status awa-
rii systemu Remote ID podczas dziatania poprzez
wywotywanie okreslonych interfejséw API [3].

Programisci opracowujacy urzgdzenia tadunkowe
oparte na DJI PSDK powinni zapoznac sie z wymaga-
niami zawartymi w ,Informacjach o bezpieczenstwie
lotu” PSDK i przestrzegac ich, a takze nie powinni
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zaktécac ani pogarszac funkcjonalnosci systemu
Remote ID. W przypadku programistéw ,Non-RC
Flight” powinni oni wysyta¢ prawdziwe i doktadne
informacje o potozeniu geograficznym uzytkownika
lub operatora uzyskane za pomocg odpowiedniej
technologii do systemu Remote ID poprzez wywo-
fanie okreslonych interfejséw API [4] dostarczonych
przez PSDK, a takze uzyskiwac¢ i wyswietla¢ wyniki
PFST i stan awarii systemu Remote ID podczas pracy
poprzez wywotanie okreslonych interfejséw API.

. Wiecej informacji na temat rejestracji dronéw

i wymagan Remote ID mozna znalez¢ na oficjalnej
stronie FAA.

Przypisy



iy
WARUNKI GWARANC]I PRODUKTOW MARKI D)l

Gwarant:
SZ DJI Technology Co., Ltd.
DJI Sky City, No.55 Xianyuan Road, Nanshan District, Shenzhen, China

Dystrybutor:
INNPRO Robert Btedowski Sp. z 0.0. z siedzibg w Rybniku, ul, Rudzka 65C, 44-200 Rybnik,
Dystrybutor produktéw D]l na terenie Polski.

1. Gwarancjg objete sg nastepujace produkty marki DJI (,Produkty”), pochodzace z dystrybucji
realizowanej na terenie Polski przez Dystrybutora, ktérych okres gwarancji wynosi:

a) Drony, kamery, gimbale - 24 miesigce od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu)
lub daty aktywacji, w zaleznosci od tego, co nastapito szybciej.

b) Akumulatory - 12 miesiecy od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu) lub
aktywacji w zaleznoéci od tego, co nastgpito jako pierwsze, pod warunkiem ze szybciej nie
wyczerpat sie przewidziany dla danego modelu akumulatora limit cykli uzycia akumulatora (100,
200 lub 400 cykli uzycia). W przypadku wczesniejszego wyczerpania limitu cykli okres gwarancji
uptywa z dniem wyczerpania tego limitu. Dla wiekszosci akumulatoréw przewidziany jest limit
200 cykli, za wyjatkiem modeli:

- Avata, Avata 2, FPV i Neo - 100 cykli

- DJI Focus i DJI Osmo - limit 400 cykli.

- Matrice - limit 400 cykli pod warunkiem magazynowania akumulatora przy poziomie
natadowania 90% przez dtuzej niz 120 dni.



Akcesoria jak np. obudowy, kable czy $migta nie podlegajg gwaranciji.

2. Dystrybutor jest jednocze$nie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy
nabywcg a Gwarantem.

3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce
urzadzenia pochodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy korcowego wraz z
widocznym numerem seryjnym oraz waznym dowodem zakupu (paragon, rachunek
uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmowi¢ wykonania naprawy gwarancyj-
nej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych dokumentach.

4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych
i wad produkcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z
opublikowanymi materiatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez D)l
obejmujg m.in. podrecznik uzytkownika, instrukcje obstugi, wskazéwki bezpieczenstwa,
specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i komunikaty serwisowe.

5. Gwarancja obejmuje wytgcznie wady spowodowane wadami tkwigcymi w sprzedanym
produkcie.

6. Gwarancja nie obejmuje:

- Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegélnosci
niezgodnego z instrukcjg obstugi badz przepisami bezpieczeristwa.

- Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.

- Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione
(w tym przez nabywce).

- Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwg instalacjg urzagdzen
wspétpracujgcych z produktem.



- Uszkodzenia wskutek katastrofy lub obrazenh od ognia spowodowanych czynnikami
nieprodukcyjnymi, w tym, ale nie wytgcznie btedami operatora.

- Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem
obudowy, niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowg instalacjg, nieprawidtowym uzytkowaniem lub
dziataniem niezgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.

- Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwoddw i niedopasowaniem
lub niewtasciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.

- Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zaleceh w oficjalnych
instrukcjach uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych
wiatrach, deszczu lub burzach piaskowych itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w Srodowisku, w ktérym wystepuja
zakibcenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji
radiowej, przewoddéw wysokiego napiegcia, stacji energetycznych itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w Srodowisku, w ktérym wystepuja
zaktécenia innych urzadzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo,
sygnatu Wi-Fi itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa
startowa, ktéra okreslono w instrukcji uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy sg zuzyte lub uszkodzone.

- Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscig lub kompatybilnoscig podczas
korzystania z nieautoryzowanych czesci.

- Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym
akumulatorze.

- Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

- Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

- Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych péznie;.



- Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze
dostarczy¢ lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

- Uszkodzen wynikajgcych z pomocy technicznej innej niz DJI.

- Produktow lub czesdci ze zmieniong etykietg identyfikacyjna, lub, z ktérych usunieto etykiete
identyfikacyjna.

- Czesci i akcesoridow podlegajgcych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegélnosci
zarysowan, trudnych do usunigcia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw itp.

- Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.
- Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, pow6dz, przepiecia
sieci energetycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie Srodkéw chemicznych oraz
innych czynnikéw zewnetrznych, powodujgcych np. korozje czy plamy.

- Braku dostarczenia logéw lotu, potrzebnych do zanalizowania wypadku.

7. Gwarancja obejmuje bezptatng wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz
robocizne w okresie gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji mogg by¢ usuwane tylko
przez autoryzowany lub oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie najkrétszym terminie, nie
dtuzszym niz 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek,
atakze dostepnoscia czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza sie
okresu, kiedy Gwarant nie moze podjac¢ sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po
stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajgcego
gwarancje DJI samodzielnie lub za po$rednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowigzany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodze-
niami podczas transportu, jesli zachodzi konieczno$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy.
Winnym przypadku ryzyko uszkodzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.



11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy
kurierskiej, nabywca zobowigzany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawicie-
la firmy kurierskiej, na prosbe nabywcy. W przypadku wszelkich zastrzezen sporzadza on
protokét szkody w obecnosci kuriera.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy, jezeli producent stwierdzi na
pismie, iz usuniecie wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajgcy wymianie musi by¢ kompletny. W
razie dostarczenia zdekompletowanego zestawu, koszty brakujgcego wyposazenia ponosi
nabywca.

14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu
urzadzenie, jak i dowdd zakupu catego zestawu.

15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie
produktu tylko, gdy jest on w jego posiadaniu.

16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciggu 7 dni od daty zakupu i zostang one potwierdzone przez
Serwis, Gwarant dotozy wszelkich staran, aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od
wad w czasie 14 dni roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do
odmowy realizacji wymiany DOA w przypadku brakéw magazynowych.

17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana, jesli:

Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad 7 dniach kalendarzowych od jego zakupu.
Dowdd zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem, lub istnieje
podejrzenie, ze zostaty sfatszowane lub przerobione.

Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych
akcesoriéw, dodatkéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.



Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testéw przez Gwaranta, produkt nie bedzie
zawierat zadnych wad.

Jakiekolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane beda przez nieautoryzowane uzycie
lub modyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody,
oleju, piasku, itd.) lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji.

Etykiety produktéw, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazujg oznaki sabotazu lub zmiany.
Uszkodzenia sg spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary,
powodezie, silne wiatry lub uderzenia pioruna.

18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:

Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych
lub informacji osobistych zawartych w produkcie.

Obrazenia ciata (w tym $mier¢), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane
uzyciem produktu niezgodnie z instrukcjg obstugi.

Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa
na terenie Polski i innych krajow.

19. Gwarancja nie wytgcza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujgcego wynikajacych
z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku, kiedy nabywca jest konsumen-
tem. Jesli kupujacy jest przedsiebiorca, rekojmia zostaje wykluczona zgodnie z art. 558 § 1

Kodeksu Cywilnego.
INNP RO

INNPRO
ul. Rudzka 65c
44-200 Rybnik



Ochrona Srodowiska

A

Ce

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej, nie moze by¢
umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce i recyklin-
gowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidtowe usuwanie, zapobiega potencjalnym,
negatywnym konsekwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujacymi przepisami ochrony Srodowiska dotyczacy-
mi usuwania odpadéw. Szczegétowe informacje na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejécia Unii Europejskiej (UE), dotyczacych
zagadnien zwigzanych z bezpieczeristwem uzytkowania, ochrony zdrowia i ochrony srodowiska,
okreslajacych zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.



UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Producent: SZ DJI Technology Co., Ltd. niniejszym o$wiadcza, ze typ urzadzenia radiowego: dron DI Matrice 4 Series
jest zgodny z dyrektywa 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem
internetowym: https://files.innpro.pl/dji

Adres producenta: 18 Xinnan 4th Road, Skyworth Semiconductor Design Building, West Block, 14F, Nanshan District,
Shenzhen, Guangdong, Chiny

Czestotliwo$¢ radiowa:

2.400-2.4835 GHz

2.400-2.4835 GHz

5.725-5.850 GHz

5.150-5.250 GHz (CE)

Maksymalna moc czestotliwosci radiowej:

2.4 GHz: £33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dB (SRRC), <14 dBm (CE)
5.15-5.25: < 23 dBm (FCC/CE)

Przedstawiciel UE:

DJI Europe B.V.

Adres: 2992LA Barendrecht, Holandia
E-mail: dealer.nl@dji.com

Zakresmozliwo$citadowania urzadzen radiowych orazkompatybilnych urzadzertadujgcych: 15W-100W


mailto:dealer.nl@dji.com

Bl

LT

Kontakt
DJI SUPPORT

Tre$¢ moze ulec zmianie bez wcze$niejszego powiadomienia.
Pobierz najnowsza wersje z

w przypadku jakichkolwiek pytan dotyczgcych niniejszego dokumentu

nalezy skontaktowac sie z firma DJI, wysytajac wiadomos$¢ na adres DocSupport@dji.com.
DJI i MATRICE sg znakami towarowymi DJI.

Copyright © 2025 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.


https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/downloads
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